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طرفبازاردر  بالا  رده  محصول  یک  عنوان  به NE300سری  رداریبُ  اینورترکنترل از  کنند  ،  اصلی    گانتولید 

استفاده قرار می اکاربردهای خاص مثل فن و پمپ که  برای   (OEM)ت تجهیزا  لزامات خاص را دارند، مورد 

  برای   گسترده  محصول کاربرد  یک  در  شده  تعبیه VF و SVC کنترل  مود  دو  هر،  پذیر   انعطاف  طراحی  .گیرد

الزامات    با  دیگر  شرایط  و  پایین  فرکانس  خروجی  های  ویژگی   گشتاور،پاسخدهی    سرعت  سرعت،  کنترل  دقت

 .گیرد قرار استفاده مورد بیشتر

  محصول،   مشخصات  شامل  NE300 سری  رداریبُ  کنترل  اینورتر  از  مفصلی  شرح  کاربر  راهنمای  کتابچه  این

 قبل . کندمی   ارائه  را مطالب  سایر  و بازرسی نگهداری اندازی،راه  و عملکرد پارامتر، تنظیم ساختاری، هایویژگی 

  ایمنی   کنیدکه  استفاده  فرض  این  با  محصول  این   از  و  کنید  مطالعه  دقت  به  را  ایمنی  احتیاطی  نکات  حتماً  استفاده  از

 است. شده  تضمین تجهیزات و پرسنل

 
 

 نکات مهم 

  پوشش  هستند که  محصولاتی  اساس  بر  را  راهنما  این  در  موجود  تصاویر  محصولات،  جزئیات  دادن  نشان  برای •

است.آنها    ایمنی  و  بیرونی شده    یا   پوشش   که  شوید  مطمئن  لطفاً  محصول،  این  از  استفاده   هنگام  برداشته 

 . کنید عمل  کاربر راهنمای  کتابچه محتویات  با  مطابق و  کنید  نصب   خوبی به   قوانین طبق را بیرونی  پوشش 

 

  متفاوت اید  داده سفارش  که   مختلفی  محصولات  با است   ممکن و است  نمایش  برای فقط  راهنما   این  تصاویر  •

 . باشد

 

  و  داد   خواهد ادامه  خود ارتقاء به   محصول های  ویژگی  است، محصولات مستمر   بهبود  به  متعهد  شرکت این •

 . است تغییر قابل قبلی اطلاع بدون  شده ارائه اطلاعات
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ی من یا یها  هیتوص     1فصل  

  بدون و  کنند  مطالعه   دقت  به  را فصل این محصول، این تعمیر و  اندازی راه نصب، هنگام  شود   می  درخواست کاربران از

  قبال  در  مسئولیتی  گونه   هیچ   ما   شرکت .  دهند  انجام   فصل  این  در  مندرج  ایمنی  نکات  به   توجه  با   را  عملیات  نقصی،  هیچ

 .داشت   نخواهد  تخلف عملیات  هرگونه از ناشی زیان  و  آسیب

 راهنما  این در ایمنی علائم

 
 خطر

  ممکن   ،عملیاتی  الزامات  رعایت   عدم   صورت   در  که   دهد   می   نشان   را   وضعیتی

 . شود مرگ  حتی یا  شخصی  جدی آسیب یا  سوزی  آتش  به   منجر است

 
 احتیاط 

  ممکن   عملیاتی،  الزامات  رعایت   عدم   صورت   در  که   دهد   می   نشان   را   وضعیتی

 . شود تجهیزات به   آسیب و  خفیف یا  متوسط   آسیب باعث  است

 

 ایمنی  احتیاطی اقدامات 1-1

 توصیه ایمنی  ی منیا کلاس طیشرا

  از قبل

 نصب 

 
 خطر

  شده   گم   ا ی  شکسته  ن آ  از   ییجز  ا ی  است   بوده   ب آ  با   تماس  در  محصول  اگر -

 . د ینکن  نصب را ست، آنا

  را   ، آنستی ن  ویدرا  یرو   برچسب  با   مطابق   یبند   بسته  یرو  برچسب   گرا -

 . دی نکن  نصب

 
 اط یاحت

  محصول   دنی د  ب یسآ   احتمال .  دیباش   مراقب  کردن  حمل  ا ی  انتقال   هنگام -

 . دارد  وجود

  ب یسآ  احتمال. دی نکن استفاده اجزا از یکی  فاقد ای  دهید  بیسآ  محصول از -

 . دارد  وجود  خودتان به

  برق   احتمال.  دی نکن  لمس  را  ستم ی س  کنترل   یها   قسمت   برهنه   دستان   با -

 . دارد  وجود  ی کیالکتر شوک  و یگرفتگ
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 توصیه ایمنی  ی منیا کلاس طیشرا

 هنگام

 نصب 

 
 خطر

  ر یغ یا  ماده ای فلز  از  دیبا شودی  م  نصب نآ یرو دستگاه که یا هیپا -

 .دارد وجود یسوز تشآ خطر. باشد اشتعال قابل

  نصب  دارد  وجود  انفجار  قابل  یها  گاز  که  یطیمح  در  را  دستگاه -

 .دارد وجود انفجار  احتمال  نصورتیا ریدرغ د،ینکن

 باز   را رنگ  قرمز علامت با یها چی پ ، مخصوصانگهدارنده یها چیپ -

 .دینکن

 
 اط یاحت

  به   ب یسآ  خطر.  دینکن رها  ویدرا درون  هارا چیپ  و مانده یباق می س  ی ها  تکه -

 . دارد  وجود ویدرا

  د یخورش   میمستق  نور  از  دور  به  و  لرزش  نیکمتر  با  یمکان   در  را  محصول -

 . دیکن  نصب

  ی فضا  یمقدار اند  شده   نصب   مکان  ک ی در   ویدرا  چند  ا ی دو  که  ی هنگام -

 . دی ریبگ  نظر در  شدن خنک  جهت یخال

 سربندی 

 
 

 خطر

 .  شود  انجام مجاز  و  متخصص  افراد توسط  د یبا  یکش میس -

  آتشخطر)  .  شود  نصب  یاصل  شبکه  و   ویدرا  نیماب   دی با  مدار  کننده  قطع -

 (یسوز

  . د یینما حاصل نانیاطم یورود هی تغذ بودن قطع از یسربند به اقدام از قبل -

 . شود  زاتیتجه  ا ی  شخص  به بیس آ باعث تواندیم موضوع  ن یا  تیرعا   عدم

  ی لیم  3  از شتری ب  است  ممکن  دستگاه   نیا  یکل ی نشت  ان یجر که  یی نجاآ از -

  اتصال   ستمیس   دیبا   یبرق  شوک  سکیر  از  یریجلوگ  جهت  ،باشد  مپرآ

 . باشد  شده اجرا یخوب  به  نآ  به  مرتبط موتور  و دستگاه  نیا نیزم

  متصل   (U,V,W)  ویدرای  خروج  یها   نالیترم  به  را  پاور  کابل   هرگز -

  ح یصح  یسربند  از  و  دیینما   توجه  یسربند   یها  ترمینال  علامت  به.  دینکن

 . شود ی  م  ویدرا  به   بیآس  باعث   نکته  نیا  ت یرعا  عدم .  دی کن  حاصل  نانیاطم

های  یرو  بر   فقط  را  ترمز   ی ها  ت ممقاو -  (P- or PB)  و (  +P)  ترمینال 

 . گرددی م   زاتیتجه به بیس آ باعث   نکته  نیا ت یرعا عدم. دیکن  نصب
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 توصیه ایمنی  ی منیا کلاس طیشرا

 سربندی 

 
 

 اط یاحت

  قرار    hi-pot  تست  معرض  در  لیتحو  از  قبل،  شرکت  یوها یدرا  یتمام -

  ی رو  ییها  تست   نیچن  یساز  ادهیپ  از  زاتیتجه  نیا  کاربران  ،اند  گرفته

  زاتیتجه  به  ب یسآ   باعث   نکته   نیا   تیرعا  عدم .  اند  شده  منع   دستگاه  نیا

 .  شودی م

  قرار   برق  یاصل  ی ها  کابل  از  دور  به  دی با  الامکان  یحت  گنال یس  یها  میس -

  د ی با  ی عمود  متقاطع  شیراآ  موضوع  نیا  از  نانیاطم  عدم   صورت  در. رندیگ

  ی ها  گنالیس  با  زینو  تداخل  است  ممکن  صورت  نیا  ریغ  در.  شود  ادهیپ

 . دیایب بوجود یکنترل

ی  م  شنهادیپ  ،باشند   متر   100  از   شیب   و یدرا  و   موتور   ن یب   یها   کابل   طول   اگر -

  باعث   موضوع  ن یا  ت یرعا  عدم .  شود  استفاده   AC  یخروج  کتورار  از  شود 

 . گرددی م  خطا مدنآ  بوجود

  از قبل

 روشن

 کردن

 
 خطر

 در .  شود  روشن  دیبا  شده  بسته  نآ  ییجلو  درپوش  که  یصورت  در  تنها  ویدرا -

 .دارد وجود ی ک یالکتر شوک و یگرفتگ  برق احتمال صورت نیا ریغ

 
 احتیاط 

  ی سربند  از.  باشد  مطابق   محصول  ینام  ولتاژ  با  ی ورود  ولتاژ  که  د یکن  یبررس -

 و (  U,V,W)  یخروج  ی ها  نال یترم  و  (R,S,T)  یورود  ی ها  نال ی ترم  ح یصح

  .د یینما  حاصل  نانیاطم  آن   یجانب  یها   مدار  و   ویدرا  کنترل  بخش   یسربند

  ن یا  ریغ  در.  باشند  داشته   قرار  یخوب   اتصال  تیوضع  در  ها   م یس  یتمام  نیهمچن

 . دارد  وجود  ویدرا  به  بیسآ  احتمال صورت

  از پس

 روشن

 کردن

 
 خطر

 . ی(گرفتگ برق  احتمال) . دینکن  باز  کردن  روشن از پس را محصول  درپوش -

.  دی نکن  لمس   برهنه  دست   با  را  یخروج  و  یورود  یها  نال یترم   از  چکدامیه -

 .(یگرفتگ برق  احتمال)

 
 احتیاط 

  د یآ   یم  در  چرخش  به  موتور  چون  است  ازین  خودکار  میتنظ  نهیگز  از  استفاده  اگر -

  با   برخورد  خطر)  دی باش   موتور  کارکرد  هنگام  خود  به  یاحتمال  بیآس  مراقب

 (. زاتیتجه

 (. دستگاه به   بیس)آ . دی نکن ی دستکار  را شفرضیپ یپارامترها -

-  
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 توصیه ایمنی  ی منیا کلاس طیشرا

هنگام 

کار  

 دستگاه 

 

  
 خطر

  خطر .  کنند   یدستکار  یانداز  راه  هنگام  در  را  ها   نگالیس  دینبا   متخصص   ریغ  افراد -

 . دارد  وجود  دستگاه  و  شخص   خود به   بیسآ

  ن یا  ت یرعا  عدم .  دی نکن  لمس  دما   یر یگ  اندازه  یبرا  را  ترمز   ی ها  مقاومت  ای  فن -

 . شودی م شخص   بیآس و  یسوختگ  باعث  نکته

.  دیینما   ی ریجلوگ  کار   هنگام   دستگاه  درون  یخارج  ی ش   هرگونه   ماندن  یجا  از -

 . دارد  وجود دستگاه  به ب یسآ خطر

 هنگام کار 

 دستگاه  
 

 اط یاحت

  ای  وزیف  وصل  و  قطع  لهیبوس  را  ستمی س(  start & stop)خاموش  و  روشن  عمل -

 . دارد  وجود دستگاه  به بیس آ  احتمال. دینده  انجام ی ورود کنتاکتور

  ینگهدار

 مراقبت  و
 

 خطر

  رد یپذ  صورت متخصص  افراد توسط دی با فقط  دستگاه  ریتعم و   ددیباز  ینگهدار -

 (.شخص به   بیسآ خطر)

  صورت ن آ برق  بودن قطع و  دستگاه  بودن   خاموش هنگام در  فقط ریتعم  و  دیباز -

 . یگرفتگ برق   احتمال. ردیپذ

  کار  ن یا  . دیکن   یبررس و ر یتعم  ن آ  بودن   خاموش   از  قه یدق ده   از   پس  فقط  را   ویدرا -

  عدم .  شود  تر   امن  ریمقاد   سطح  تا  ست ها  خازن  در  مانده  یباق  ولتاژ  ه یتخل  باعث

 . شودی  م شخص   به  بیسآ  باعث   موضوع نیا تیرعا

  برق   قطع و پاور یخاموش زمان در  تنها ،هستند یجداساز قابل کهیی اجزا یتمام -

 . شوند جدا  ای  متصل توانندی م

 . شوند م یتنظ و  چک  پارامترها ی تمام ویدرا  ضی تعو از پس  -

 

 نکات کاربری 2-1

 موتور  عایق بازرسی 1-2-1
  لانین پس از بازه زمانی طوآکنید یا زمانی که از    تست عایق موتور را هنگامی که موتور را برای اولین بار استفاده می

سیب  آ کنید یا پس از یک چکاپ منظم اجرا کنید. اینکار به منظور جلوگیری از  مدتی در انبار بودن دوباره استفاده می

  می  توصیه  د. جدا باش  اینورترموتور باید هنگام تست عایق از    گیرد.   صورت می   اینورتررساندن عایق ضعیف موتور به  

 . باشد 5MΩ حداقل باید  شده گیری  اندازه عایق مقاومت   و  کنید استفاده 500V مگامتر  از شود 
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 موتور حرارتی حفاظت 2-2-1

نباشند، علی الخصوص هنگامی که    اینورترچنانچه توان موتور و   توان اسمی  از    اینورتر  اسمی  توانبا یکدیگر مطابق 

تنظیم کنید و یا یک رله حرارتی در مدار موتور برای    اینورترموتور بیشتر باشد، پارامتر های محافظت از موتور را در پنل  

 د.  حفاظت از آن نصب کنی 

 شبکه  توان فرکانس  از بالاتر فرکانس  با عملکرد 3-2-1

  50.00Hz  بالای عملکرد برای  NE300اینورتر  اگر لازم است.  است  NE300   ،0.00Hz~500Hzخروجی  فرکانس

 .بگیرید   نظر  در را مکانیکی  های دستگاه  ظرفیت  ،استفاده شود

 ارتعاشات مکانیکی  4-2-1
  توان  می که  شود  مواجه   بار  دستگاه  مکانیکی  لرزش  تشدید نقطه با  خاصی  خروجی  های  فرکانس   در است  ممکن  اینورتر

 . کرد  جلوگیری  آن از ،اینورتر پرش فرکانس پارامترهای  تنظیم با

 موتور نویز و گرما 5-2-1
  دما،  که  طوری  به  است،  هارمونیک   مشخصی  مقدار  حاوی  و  است  PWM  موج  اینورتر  خروجی  ولتاژ  که  آنجایی  از

 . کند می  کار شبکه   برق فرکانس در  اینورتر که  است  زمانی از بیشتر موتور  ارتعاش و  نویز

 AC درایو خروجی سمت دستگاه یا خازن حساس به ولتاژ در 6-2-1
 ؛نکنید نصب  AC  درایو   خروجی   قسمت   در صاعقه   برابر   در  ولتاژ   به   حساس   مقاومت  یا توان  ضریب   بهبود برای   را  خازن

  حد از بیش در معرض جریان است ممکن AC درایو صورت، این غیر در . است PWM موج  AC درایو خروجی زیرا

 . ببیند   آسیب حتی  یا قرار گیرد  رنج

 AC درایو خروجی/ورودی ترمینال در کنتاکتور 7-2-1

  یا  روشن  با  نباید   را  AC  درایو  شود،  می  نصب  تغذیه  منبع  و  AC  درایو  ورودی  طرف  بین  کنتاکتور  یک   که   هنگامی

  کنید  حاصل اطمینان کند، کار کنتاکتور توسط  باید AC درایو اگر .کرد متوقف یا اندازی راه کنتاکتور کردن  خاموش

  کوتاه  را  AC  درایو داخل  خازن   مفید  عمر   مکرر تخلیه   و   شارژ  زیرا   باشد   ساعت  یک حداقل  سوئیچ  بین زمانی  فاصله   که

 . کند  می
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  است، فعال  AC درایو  که  هنگامی است، شده  نصب  موتور  و  AC درایو  خروجی طرف بین  کنتاکتور یک   که هنگامی

 . ببینند آسیب   AC درایو  داخل های  ماژول   است  ممکن ،صورت این غیر  در  .نکنید خاموش  را کنتاکتور

 اعمال ولتاژ نامی  8-2-1

  یک  لزوم  صورت  عدم رعایت این موضوع به اینورتر آسیب میرساند. در  .کنید  اعمال   NE300را به اینورتر  نامی  ولتاژ

 بکار بگیرید.  ولتاژ  کاهش   یا افزایش برای  ترانسفورماتور

 نکنید  استفاده فاز دو ورودی  های برنامه در را فاز سه ورودی از اینورتر 9-2-1

  اینورتر خرابی یا  خطا باعث  صورت، این غیر در. نکنید اعمال فاز 2 ورودی  های  برنامه  در را فاز 3 ورودی FRاینورتر

 . شود می

 صاعقه  برابر در حفاظت 10-2-1

  از   محافظت   ظرفیت  دارای  که  است  صاعقه   حد  از  بیش   جریان  برابر  در  حفاظت  دستگاه  یک   دارای  NE300اینورتر

  می رخ  مکرر  صاعقه   که   ای   منطقه   در   تغذیه   منبع   و  اینورتر  بین   باید   اضافی   حفاظتی  تجهیزات.  است  صاعقه  برابر  در خود

 . شود دهد، نصب 

 تنظیمات کاهش ارتفاع   11-2-1

  می  کاسته   کننده   خنک  اثر  از  هوا   شدن   رقیق  دلیل  به  و متر است    1000در مکان هایی که ارتفاع از سطح دریا بیش از  

 :ح گرددلاانتخابی مطابق نمودار زیر اص اینورترضروری است که توان  ،شود

 

 

 

  

ارتفاع کاهش نقشه و اینورتر نامی خروجی جریان 1-1شکل  
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 خاص کاربردهای برخی 12-2-1

 فنی  پشتیبانی برای  شود،   اعمال DC باس معمولی  مانند   است، نشده  داده   شرح   راهنما دفترچه   این در  که سربندی هایی اگر 

 . بگیرید تماس  نماینده شرکت با

 سازگاری موتور  13-2-1

وتور سنکرون آهن ربای  )م PMSM   یا  قطبی  چهار  سنجابی  قفس   ناهمزمان  القایی  موتور  استاندارد،  تطبیق  قابل  موتور

 . کنید انتخاب موتور  نامی جریان  به توجه با مناسب AC درایو  یک  موتورها، دیگر انواع برای  م( است. دائ

  چرخش  سرعت   کاهش  با  که  هستند  هم محور(کواکسیال )  غیرمتغیر  فرکانس   با  موتور  روتور  شفت  و  کننده  خنک  فن

  فرکانس  موتور با را  آن   یا   کنید   اضافه   تر قوی  فن   یک  متغیر،  سرعت  به  نیاز  صورت  در .  شود می کننده   خنک   اثر   کاهش

 . کنید جایگزین  شود می   گرم حد  از بیش   راحتی به  موتور که  هایی برنامه در  متغیر

  خودکار  تنظیم   است  لازم  هم   هنوز .  است  شده   پیکربندی   AC  درایو  داخل  در  تطبیق   قابل   موتور  استاندارد  پارامترهای

  عملکرد   و   اجرا  نتیجه  صورت،  این  غیر   در.  شود  اصلاح  واقعی  شرایط  اساس  بر   فرض   پیش   مقادیر  یا  شود  انجام  موتور

 . گرفت  خواهد قرار تاثیر تحت حفاظتی

 بنابراین، . ببیند آسیب  حتی  یا   دهد  هشدار  موتور،  داخل یا  ها کابل  روی  کوتاه  اتصال   صورت  در  است   ممکن AC  درایو

  عایق کوتاه  اتصال  آزمایش  معمول، نگهداری   و  تعمیر  حین  در  یا  اند  شده   نصب   تازگی به  ها  کابل  و  موتور  که  هنگامی 

 . باشد  شده جدا  شده تست  قطعات از  AC  درایو که  شوید  مطمئن  تست، طول در. دهید انجام  را

 پیشگیریهای لازم برای امحاء اینورتر 3-1
  قطعات  سوختن   هنگام .  شوند  منفجر  سوختن   هنگام   در   است   ممکن   PCBA  و  اصلی  مدار   الکترولیتی  های   خازن

 . قرار دهید پسماندهای صنعتی  اینورتر امحاء شده را در. لذا شود   تولید سمی  گاز است ممکن پلاستیکی

 

 

 

https://hydrowhale.com/industrial-motors-4/
https://hydrowhale.com/industrial-motors-4/
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محصول  توضیحات     2فصل  

 نامگذاری قوانین 1-2

 
 راهنما  شماره  توضیحات 

NE300 1  اختصار 

2：220V              4：380V 2  سطح ولتاژ 

S：تکفاز       T： سه فاز    ولتاژ ورودی  3 

0.2KW～ 630KW 4 برق  آداپتور 

G: ثابت گشتاور          P: فن  پمپ  نوع بار 5 

ارتفاع کاهش نقشه و اینورتر نامی خروجی جریان 1-2شکل  

 پلاک 2-2

 
ارتفاع  کاهش نقشه و اینورتر نامی خروجی جریان 2-2شکل  

 توضیحات  شماره 

 مدل  1

 رنج توان  2

 ولتاژ ورودی، فرکانس و جریان  3

 ولتاژ خروجی، فرکانس و جریان  4
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 مدل و سری 3-2

ظرفیت  مدل 

 نامی 

(KVA ) 

جریان خروجی 

 ( A)نامی

 توان موتور قابل 

 استفاده

(KW ) 
 Pنوع  Gنوع 

 /  تکفاز    220Vولتاژ ورودی:      NE300سری 

NE300-2S0002G  0.6 1.6 0.2 

NE300-2S0004G  1.1 3.0 0.4 

NE300-2S0007G  1.5 4.7 0.75 

NE300-2S0015G  2.5 7.5 1.5 

NE300-2S0022G  3.0 10.0 2.2 

NE300-2S0037G  5.9 19.2 3.7 

 /  سه فاز    220Vولتاژ ورودی:      NE300سری 

NE300-2T0007G NE300-2T0015P 1.5 4.7 0.75 

NE300-2T0015G NE300-2T0022P 2.5 7.5 1.5 

NE300-2T0022G NE300-2T0037P 3.0 10.0 2.2 

NE300-2T0037G NE300-2T0055P 5.9 19.2 3.7 

NE300-2T0055G NE300-2T0075P 8.5 28.0 5.5 

NE300-2T0075G NE300-2T0110P 11 34.0 7.5 

NE300-2T0110G NE300-2T0150P 17 50.0 11 

NE300-2T0150G NE300-2T0185P 21.7 66.0 15.0 

NE300-2T0185G NE300-2T0220P 25.7 76.0 18.5 

NE300-2T0220G NE300-2T0300P 29.6 92.0 22.0 

NE300-2T0300G NE300-2T0370G 39.5 120.0 30.0 

NE300-2T0370G NE300-2T0450G 49.4 150.0 37.0 

NE300-2T0450G NE300-2T0550G 60 180.0 45.0 

NE300-2T0550G NE300-2T0750G 73.7 220.0 55.0 

NE300-2T0750G NE300-2T0900P 99 300.0 75.0 

 /  سه فاز    380Vولتاژ ورودی:      NE300سری 

NE300-4T0007G NE300-4T0015P 1.5 2.5 0.75 

NE300-4T0015G NE300-4T0022P 2.5 4.0 1.5 

NE300-4T0022G NE300-4T0037P 3.0 6.0 2.2 

NE300-4T0037G NE300-4T0055P 5.9 9.6 3.7 

NE300-4T0055G NE300-4T0075P 8.5 14.0 5.5 

NE300-4T0075G NE300-4T0110P 11 17.0 7.5 

NE300-4T0110G NE300-4T0150P 17 25 11 

NE300-4T0150G NE300-4T0185P 21.7 32 15.0 

NE300-4T0185G NE300-4T0220P 25.7 39 18.5 

NE300-4T0220G NE300-4T0300P 29.6 45 22.0 
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ظرفیت  مدل 

 نامی 

(KVA ) 

جریان خروجی 

 ( A)نامی

 قابل توان موتور 

 استفاده

(KW ) 
 Pنوع  Gنوع 

NE300-4T0300G NE300-4T0370G 39.5 60 30.0 

NE300-4T0370G NE300-4T0450G 49.4 75 37.0 

NE300-4T0450G NE300-4T0550G 60 91 45.0 

NE300-4T0550G NE300-4T0750G 73.7 112 55.0 

NE300-4T0750G NE300-4T0900P 99 150 75.0 

NE300-4T0900G NE300-4T1100G 116 176 90 

NE300-4T1100G NE300-4T1320G 138 210 110 

NE300-4T1320G NE300-4T1600G 167 253 132 

NE300-4T1600G NE300-4T1850G 200 304 160 

NE300-4T1850G NE300-4T2000G 234 355 185 

NE300-4T2000G NE300-4T2200G 248 377 200 

NE300-4T2200G NE300-4T2500G 280 426  220 

NE300-4T2500G NE300-4T2800G 318 474 250 

NE300-4T2800G NE300-4T3150P 342 520 280 

NE300-4T3150P NE300-4T3150P 390 600 315 

NE300-4T3500P NE300-4T3150P 435 660 350 

NE300-4T4000P NE300-4T3150P 493 750 400 

NE300-4T4500P NE300-4T3150P 560 850 450 

NE300-4T5000P NE300-4T3150P 625 950 500 

NE300-4T5600P NE300-4T6300P 691 1050 560 

NE300-4T6300P NE300-4T3150P 770 1170 630 
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 مشخصات   4-2
 مشخصات فنی  موارد 

 ورودی 
 :380Vفاز 200V: 3         فاز 220V        3 تکفاز: ولتاژ مجاز 

50Hz / 60 Hz 
 %5±:فرکانس ؛ %3 > ژولتا تعادل عدم نرخ؛   %20± ولتاژ رنج 

 خروجی

 200V/220V/380V/415V/440V～0 ولتاژ نامی مجاز 

 0Hz～2000Hz 0Hz～500Hz رنج فرکانس 

 0.01Hz فرکانس وضوح

 بار  اضافه ییتوانا
 قهیدق 1 یبرا مجاز انیجر 150%

 ه یثان 3 یبرا مجاز انیجر 180%

قابلیتهای 

 کنترلی 

 شده  نهیحامل ولتاژ به SVPWM ونیمدولاس مدولاسیون  حالتهای

 ی کنترل یمدها
Sensor less vector control (SVC) 

( مطلوب پایین فرکانس جبران با)  

 فرکانس دقت
 x %0.01 ±فرکانس  بالاترین: دیجیتال تنظیم

 x %0.2± فرکانس  بالاترین: آنالوگ تنظیم

 %0.1 × فرکانس نیبالاتر: آنالوگ ؛ 0.01Hz :تالیجید وضوح فرکانس

 0.40Hz～20.00Hz وعشرفرکانس 

 %30.0~%0.1 یدست  گشتاور تیتقو، تیک اتوما گشتاور تیتقو تقویت گشتاور 

 V/F منحنی 

 ؛ ثابت گشتاور V/F ی منحن: روش پنج

 ؛ کاربر توسط شده فی تعر V/F ی منحننوع  1 

 (times the power 2.0/1.7/1.2) نییپا گشتاور یمنحن نوع 3 

 .Acc./Decمنحنی 

 وجود ی  منحن  نوع  7ی  زمان  نظر  از  ؛Sمنحنی    وی  خط  نوعدو نوع:  

 :   باشد   هیثان  ای  قه یدق  برحسبی  انتخاب  بصورت  تواند ی  م   زمان.  دارد

 .دقیقه 6000 تا حداکثر

 DC ترمز
        DC:  0～ 15.00Hz ترمز  فرکانس

 ％80.0～%0:  ترمز انیجر         60.0s～0   : ترمز زمان
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 انرژی  مصرف ترمز
  ترمز   تیونی  .دارد  یداخل   یانرژمصرف  ترمز  مقاومت  22kwریز

 .است اختیاری یخارج ترمز مقاومت ای یداخل

  یا لحظه یانداز راه

(JOG ) 

   0.1Hz～50.00Hz :فرکانس رنج

 60.0s～0.1: نزول و صعود بیش

PID  می شود  ایجاد  بسته حلقه کنترل سیستم یک راحتی به داخلی. 

 یا چندمرحله سرعت
  کنترلی   های  ترمینال  یا  داخلی  PLC  طریق   از  ای  مرحلهچند    سرعت

 شود. می اجرا
 نوسان فرکانس از پیش تعیین شده و فرکانس مرکزی قابل تنظیم   نساجی نوسان فرکانس

 خودکار  ولتاژ میتنظ
  به  را  یخروج  ولتاژ  ویدرا  شودی  م  داریناپا  هیتغذ  ولتاژ  که  یهنگام

 .دارد یم نگه ثابت خودکار طور

 یانرژ رهیذخ حالت

 خودکار

  یا   داخلی  PLC  طریق   از  یسرعت چند مرحله ا  8حداکثر  اجرای  

 کنترلی  های ترمینال

 یساز محدود

 انیجر خودکار

 یخطاها  بروز  از  یریجلوگ  یبرا  انیجر  خودکار  کردن  محدود

 اندازه  از شیب انیجر مکرر

 ی پمپ  چند کنترل
  تواند ی  م  عملکرد   نیا  آب،   مخصوص کنترل پمپ  کارت  توسط

 .کند یساز  ادهیپ را بآ یپمپ  چند ثابت فشار

  Modbus, Profibus, CANlink, CANopen, BACnet ارتباط 

 قابلیتهای 

 راه اندازی 

 چ ییسو قابل کانال 3  : الیسر پورت ،نال یترم پنل، کنترل فرمان  ارسال یراهها

 فرکانس  میتنظ کانال

پنل  تنظیم پنل؛   کلیدهای  تنظیم  ▼،▲:  پتانسیومترکنترل    کنترل 

  سریال؛  پورت تنظیم: عملکردی کدهای

 ورودی؛  آنالوگ ولتاژ تنظیم: ترمینال پایین/بالا  تنظیمات

 ورودی؛  پالس تنظیم: ورودی آنالوگ جریان تنظیم

 .هستند تعویض قابل فوق های ترکیبی؛ راه های راه تنظیم 

 ی ورود کانال
 .کانال قابل برنامه ریزی ورودی سوییچ FWD/Rev:  8دستور 

 .جداگانه تنظیم شودتواند به طور  دستور می 35
ی کانال ورود

 آنالوگ 
4~20mA: 0-10V   :2 یاریاخت الوگآن یورود   
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کانال خروجی 

 آنالوگ 

 4~20mA10~0   یاVی فرکانس و فرکانس خروج  میتنظ  ،یاریاخت  

 ی.خروج  ی هایژگیو و سایر

کانال خروجی 

 pulseسوییچ/ 

   20KHz~0 رله: یخروج  ی،زیکلکتور باز قابل برنامه ر یخروج

 .پالس یخروج

کنترل  

 پنل 

 تالیجی د شگرینما
LED 

 ره یغ  و  یخروج  انیجری،  خروج  ولتاژ،  فرکانس   ماتیتنظ  شگرینما

 ره یغ و یخروج  ولتاژ ی،خروج  انیجر ی،خروج  فرکانس شگرینما یخارج کنتور شگرینما

 .دارند شدن قفل تیقابل ها دی کل یتمام دها یکل قفل

 ها  پارامتر یکپ
 یکدها  یها   پارامتر  توان  یم   کنترل  موتیر  پنل  از  استفاده  با

 .داد انتقال ها ویدرا نیب را یعملکرد ای یدستور

 عملکرد حفاظتی

 حفاظت   ولتاژ؛  اضافه  دربرابر  دربرابر اضافه جریان؛حفاظت  حفاظت

  اضافه   از  حفاظت  حد؛  از  بیش  گرمای  از  حفاظت  ولتاژ؛  برابرافت  در

 (  2.2kw <مدل) ورودی فاز افت از حفاظت .غیره و بار
 .غیره و پانل نصب های پایه کابل، دور، راه از کنترل پنل قسمتهای اختیاری 

 محیط 

 ط یمح
 ، وخاک  گرد  ،خورنده  یها  گاز  هرگونه  از  یعاری،  داخل  طیمح

 .رهیغو   آب بخار ،ی روغن و ینفت بخارات ،دی خورش میمستق نور

 (1000m یبالا درارتفاع توان اصلاحلزوم )  1000m از کمتر ارتفاع 

 ℃50+～℃10- ی ط یمح یدما

 RH%95 از کمتر رطوبت

 5.9m/s (0.6g) از کمتر  لرزش 
 ℃60+～℃20- ی انباردار  یدما

 ساختار
 ( کلید صفحه  وضعیت یا وضعیت نمایش واحد انتخاب )در IP20 حفاظت سطح

 فن  توسط یساز خنک یساز خنک

 کف  و واریدی رو نصب قابل نصب 
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 محصول  ساختار 5-2

 

 

 

 

 

  

 ظاهر محصول  3-2شکل

 ابعاد   6-2
1-6-2  0.2 ～ 3.7 KW  

 
 4-2شکل

  (mm) ابعاد مدل 
 سوراخ پایه 

 P H W D H2 H1 W1نوع  Gنوع 

/ NE300 220 ورودی تکفازV 

NE300-2S0002G --- 

142 85 113 --- 144 74 Φ5 
NE300-2S0004G --- 

NE300-2S0007G --- 

NE300-2S0015G --- 

NE300-2S0022G --- 184 98 135 --- 174 88 Φ5 

NE300-2S0037G --- 230 118 153  --- 220 108 Φ5 
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 های اختیاری  قسمت   7-2
 . دیلطفا سفارش ده  ازیدر صورت ن   ؛هستند ی اریاخت ریز یقسمت ها 

 

 پنل کنترل از راه دور 1-7-2

 شرح امکانات مدل  نام قسمت 

پنل 

کنترل  

 از

 راه دور

NE300-YK01 

)بدون صفحه  

  LCD شینما

 ( عیما  ستالیکر

ا1 برا  زیرمجموعه  نورتری.   یرا 

  م یتنظ  ع،یسر   یاجرا، توقف، اجرا

  م، یفرکانس تنظ  رییمجدد خطا، تغ

عملکرد و جهت   یپارامترها  رییتغ

 . دیاجرا کنترل کن 

 

  نورتر ی. فرکانس در حال اجرا ا2

تنظزیرمجموعه فرکانس    م، ی، 

 ،یخروج  انیجر  ،یولتاژ خروج

غ و  بار  باس  نظارت    رهیولتاژ  را 

 . دیکن

ارتباطات  1  .RS485  پنل   نیب

ا و  دور  راه  از  اعمال   نورتریکنترل 

توسط    یم که    4کابل    کیشود 

ا طر  یهسته  شبکه    قیاز  پورت 

RJ45 شوند.  یمتصل م 

اتصال    -2 فاصله    m500حداکثر 

و   یاز پانل کنترل محل   نورتریاست. ا

پشت از راه دور    ی م  یبانی پنل کنترل 

  ی کند که به طور همزمان استفاده م

 .تیشود، بدون اولو

 

م  هر ا  یدو  کنترل   نورتری توانند    را 

پنل کنترل   یبرا نیپلاگ هاتکنند. 

 از راه دور موجود است. 

NE300-YK02  
صفحه  ی)دارا

 LCD شینما

 ( عیما  ستالیکر

 کابل ارتباطی 2-7-2

 شرح امکانات مدل  نام قسمت 

کابل 

ارتباطی  

برای پنل 

  کنترل از

 راه دور

NE300-YK01 

LAN0020 

(2.0M  ) 

 دیکار از راه دور صفحه کل یبرا

 یاستفاده م ویدرا زبانیو اتصال م

 شود.

 استاندارد:   یها نهیگز
1m, 2m, 5m, 10m, 20m 

 

اندازه  توان    یم  ، m20از    شیببرای  

از راه دور    دیاتصال صفحه کل  کابل  

 کرد. سازی  یسفارش نورتریا به
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 آداپتور فیلدباس  3-7-2

 شرح امکانات نام قسمت 

کابل ارتباطی برای پنل  

 راه دور  کنترل از

آداپتور   قیتوان از طر یرا م نورتریا

ایستگاه )  زیرمجموعه  کیبه عنوان  

ف  فرعی( به شبکه  شبکه    لدباسیدر 

MODBUS  .متصل کرد 

  9فصل    در  یپروتکل ارتباط  بهلطفاً  

 . دیمراجعه کن

کابل ارتباطی برای پنل  

 راه دور  کنترل از

 : نآکاربرد و دستورهای کاربردی 

 مانند  اینورترارسال دستورها به : 1

 پایان  و شروع

ارسال سینگال سرعت یا   :2

 اینورتر فرکانس به 

 اینورتر خواندن وضعیت :3

 اینورتر ریست کردن خطاهای  :4

  9فصل    در  یپروتکل ارتباط  بهلطفاً  

 . دیمراجعه کن

 مقاومت ترمز  4-7-2

 ،مقاومت ترمز خارجیبه    ازیدر صورت ن  دارند.  داخلییونیت های ترمز  دارای   22KWزیر  NE300 ی سریاینورترها

 . دی انتخاب کن 3-2ترمز را مطابق جدول  ی لطفاً مقاومت ها

 نشان داده شده است.   9-2ترمز در شکل   ی مقاومت ها  میس  اتصالات

 
 سیم بندی مقاومت ترمز  10-2شکل
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 ترمز  مقاومت انتخاب 1-2جدول 

 مقاومت ترمز  ( wقدرت مقاومت ) ( Ωمقاومت) ( kwموتور مناسب) مدل 

NE300    220 / ورودیV   تکفاز 

NE300-2S0004G 0.4 200 100 
 داخلی

NE300-2S0007G 0.75 150 200 
 داخلی

NE300-2S0015G 1.5 100 400 داخلی 

NE300-2S0022G 2.2 75 500 داخلی 

NE300-2S0037G 3.7 60 800 داخلی 
 مقاومت ترمز  ( wقدرت مقاومت ) ( Ωمقاومت) ( kwموتور مناسب) مدل 

 /  سه فاز    380Vورودی     NE300سری 

NE300-4T0007G 0.75 150 400 
 داخلی

NE300-4T0015G 1.5 100 400 داخلی 

NE300-4T0022G 2.2 75 500 داخلی 

NE300-4T0037G 3.7 60 500 داخلی 

NE300-4T0055G 5.5 100 800 
 داخلی

NE300-4T0075G 7.5 75 800 داخلی 

NE300-4T0110G 11 50 1000 داخلی 

NE300-4T0150G 15 40 1500 داخلی 

NE300-4T0185G 18.5 30 4000 
 داخلی

NE300-4T0220G 22 30 4000 داخلی 

NE300-4T0300G 30 20 6000 داخلی 

NE300-4T0370G 37 16 9000 داخلی 

NE300-4T0450G 45 13.6 9000 خارجی 

NE300-4T0550G 55 2*20 12000 خارجی 
NE300-4T0750G 75 2*13.6 18000 خارجی 

NE300-4T0900G 90 3*20 18000 خارجی 
NE300-4T1100G 110 3*20 18000 خارجی 
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بندی  مینصب و س     3فصل  

 نصب مکانیکی  1-3

 محیط نصب 1-1-3
   ℃40 از بالاتر دما   اگر. باشد  ℃40+ ～ ℃10- بین دی با  یطیمح ی دما.  گردد نصب مناسب  ه یتهو با   یمکان   در لطفا -

 . ابدی بهبود  دی با یحرارت اتلاف  و  ه یتهو حال ن یع در.  شود انجام  دی با  ویدرا توان اصلاح  ،باشد

  د ی خورش   نور  م یمستق  تابش  از  یعار یمکان  در و  باشد   داشته  فاصله  باشد   فلزات  براده  ای غبار  و   گرد   یدارا که  ی مکان   از  -

 . شود  نصب

 . باشد احتراق  قابل یگازها و  خورنده  ی ها گاز از یعار  یمکان   در  -

 باشد.   میعان  و بدون تراکم %95 از کمتر  دی با رطوبت -

 . باشد   5.9m/s2 (0.6G) از کمتر  آن  لغزش که  گردد  نصب یمکان  در -

  به   حساس  الکترونیکی   وسایل  سایر   و(  EMI)  یسیالکترومغناط  منابع   از  دور  به  یمکان   در  را  ویدرا  که   د یکن  یسع  لطفا -

EMI دارید نگه  دور . 

 

 

 نصب  فضاو جهت 2-1-3
 . شود نصب   یعمود روش به -

 .شود  مراجعه  1-3 شکل  به  فاصله و فضا  و  نصب   الزامات یبرا -

  صورت  به  یا  هیتهو  با  و  شده  نصب  یمواز  طور  به  دیبا  شوند ی  م  نصب  نیکاب  کی  داخل  ویدرا  نیچند  که  یهنگام  -

  شده   نصب  نییپا  و  بالا  صورت  به  کننده  معکوس  دو  که  یهنگام .  گردد  نصب  مخصوص  یها  فن  و  یخروج  و  ی ورود

   ییگرما  اتلاف   تا  شود  نصب  است   شده  داده   نشان  2-3  شکل  در  که  همانطور  هوا  انیجر   کننده  منحرف  تیپل  ک ی  اند

 . ردیپذ صورت یخوب  به
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           اینورتر چندین نصب  2-3شکل                                  فاصله و  نصب فضای 1-3شکل

 استاندارد  کشی  سیم 2-3

 کشی  سیم  احتیاطی اقدامات 1-2-3

 توصیه ایمنی  ی من یا کلاس

 توجه

 .دیکن  صبر  قهیدق 10 حداقل  و  شده قطع  برق  دیشو  مطمئن  یندیم ب س از قبل -

 .دینکن  وصل( U,V,W) یخروج  یها  نالیترم  به را  یورود  برق لطفا -

 .شوند  متصل  ایمنی زمین  به  باید  موتور و  اینورتر ایمنی، از اطمینان  برای -

  کمتر نیزم  مقاومت  و  بالاتر  و 3.5mm  ضرخامت  با  یمسر  نیزم  اتصرال  میسر از که  اسرت  یضررو 

 .شود  استفاده 10Ω از

 .دینده  انجام  دوباره لطفا، است  شده  انجام  ویدرا  یبررو  کارخانه  در تست مقاومت ولتاژ -

  ویدرا یخروج  به ICEL مانند  کننده  جذب  یها  دسررتگاه  ای  یبرق  ریشرر  چییسررو  کردن  وصررل -

 .باشدی  م  ممنوع

  قیطر  از  دیربرا  اینورتر  ،ینگهردار  یراحت  یبرا  و  یورود  یاضررراف  نیراجر  حفراظرت  نیترام  یبرا -
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 .شود  متصل  برق  به  وزیدفیکل

 از   ،  (X1~X6, FWD, REV, OC, DO)  ویدرا  یخروج/یورود  یهرا  هیرپرا  یبرا  لطفرا -

.  شود  استفاده  شتریب  ای  0.75mm  ضرخامت  به(  لدداریشر)  محافظ  یدارا  ای  دهیتاب   بهم  میسر  زوج

  ویدرا (PE) نیزم  به اتصرال  انهیپا  به آن  گرید سرمت  و  باشرد آزاد  دیبا  محافظ ی  هیلا سرر  کی

 .باشد  50m از کمتر  میس طول.  باشد  متصل

 خطر

  یها چراغ  یتمام  و  سررتین   متصررل  برق  به  و اسررت  خاموش  دسررتگاه که  یهنگام  تنها درپوش -

 د.شو باز  ،دیا  مانده  منتظر قهیدق 10 حداقلو  اند  خاموش  نآ  یرو

  یها  نالیترم  نیماب   (DC)  میمسررتق  ولتاژ  که  دیده  انجام  را  یسررربند کار  دیتوان ی  م  یزمان   تنها -

P+  و -P  36  از  کمترv د.باش 

 ود.ش   انجام  دهید  موزشآ  و  متخصص  پرسنل  توسط  تنها  یسربند کار -

 .ریخ  ای  دارد یخوان   هم  ویدرا یورود ولتاژ  با  خط  ولتاژ  آیا  که  دیکن چک  استفاده از قبل -

 

 سیم بندی مدار اصلی  2-2-3

 نمودار سیم بندی مدار اصلی   1-2-2-3

 

 
 سیم بندی مدار اصلی  3-3شکل
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 اصلی  مدار ترمینال نمودار 2-2-2-3
 عملکرد  نام ترمینال  ترمینال مدار اصلی اعمال قابل 

 220V تکفاز    

0.4KW~2.2KW 

 

L1,L2 220فاز سه ورودی های ترمینالV 

U,V,W 380فاز خروجی سه های ترمینالV 

E  اتصال به زمین 

380V   سه فاز 

0.75KW~1.5KW 

 

R,S,T 380 فاز تک ورودی های ترمینالV 

U,V,W 380فاز خروجی سه های ترمینالV 

P+,PB ترمز  مقاومت کشی سیم های ترمینال 

380V   سه فاز 

2.2KW~3.7KW 

 
R,S,T 380 فاز تک ورودی های ترمینالV 

U,V,W 380فاز خروجی سه های ترمینالV 

P+,PB ترمز  مقاومت کشی سیم های ترمینال 

380V   سه فاز 

5.5KW~22KW 

 
R,S,T 380 فاز تک ورودی های ترمینالV 

U,V,W 380فاز خروجی سه های ترمینالV 

P+,PB ترمز  مقاومت کشی سیم های ترمینال 

380V   سه فاز 

30KW~630KW 

 
R,S,T 380 فاز تک ورودی های ترمینالV 

U,V,W 380فاز خروجی سه های ترمینالV 

P+,P- ترمز  مقاومت کشی سیم های ترمینال 

 اصلی  مدار خروجی/ترمینال های ورودی  شرح 1-3جدول 

（-) U V WSR T（+) PB

R S U V WT P-P+ PB E

T P+SR U V WP- E

L1 L2 E U V W

（-) U V WSR T（+)PB
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 اینورتر  بندی کلی سیم نمودار 3-2-3

 
  بندی کلی سیم نمودار 4-3شکل

 

 ( Control loop کنترل )  حلقه  بندی سیم و پیکربندی 4-2-3

 عملکرد معرفی و کنترل  برد ترمینال محل و جامپر سوئیچ 1-4-2-3

از   استفاده  از  پایانه ها و تنظیمات صحیح جامپر  ربندیلطفا س  اینورترقبل  انجام دهید. توصیه می  هاصحیح  از    را  شود 

 ی اتصال ترمینال ها استفاده شود. سربندو بالاتر برای   1mm  قطرسیمی به 
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 کنترل  برد روی ها ترمینال و جامپرها نسبی موقعیت 5-3شکل

 

 کارخانه  میتنظ ماتیتنظ کاربرد  شماره 

JP1 
 خروجی ترمینال پالس 

DO   قسمت پاور 

 نورتر یولت ا 24 یتوان داخل : 2-1 اتصال  

 پاور خارجی:  3-2اتصال
 خارجی  پاور

JP2 

 انتخاب 

 ی ولتاژ خروج/انیجر

 آنالوگ   یخروج نال یترم

1-2: 

0~10V: AO1  ی ولتاژ خروج گنالیس  

2-3: 

4~20mA: AO1 ی خروج جریان گنالیس  

0~10V 

JP3 

V 10~0 نالیترم CI 

ولتاژ انتخاب  /انیجر

 ی ورود

 V 10~0ولتاژ  گنالی، سVسمت  2-1:اتصال

 mA 20~4 انیجر گنالی، سIسمت 3-2: اتصال 
0~10V 

JP4 
  ی انتخاب حالت ورود

 X6 نالیترم

چند   نالیبه عنوان ترم PLC: X7: سمت 1-2

 .شود یمنظوره استفاده م

پالس   یبه عنوان ورود FCH :X7: سمت 2-3

 .شود  یاستفاده م یخارج

 PLC سمت

 جامپر  سوئیچ عملکرد جدول 2-3جدول 

 



                                         NE300                                                            V2.0 راهنمای استفاده از اینورتر 

29 

 

   CN1 کنترل برد ترمینال 3-4-2-3

 اتیخصوص کاربرد  فی توص نام ترمینال  نوع

 نالیترم

 یخروج

 یا رله 

TA/RA 
  آن  توان می نویسی  برنامه با 

  خروجی   ترمینال   عنوان  به  را

  تعریف   منظوره  چند  رله

 . کرد

  P4.12  6-5  فصل  به 
  عملکرد   کنید،  مراجعه

  را   P4.13  خروجی   ترمینال 

 .کند می معرفی

TA-TC: Normal 

Close 

TA-TB: Normal 

Open  

 

 :  تماس تیظرف

AC250V/2A 

(COSΦ=1)  

 

AC250V/1A(COS

Φ=0.4) 

DC30V/1A 

TB/RB 
 

TC/RC 

  یخروج نال یترم

 رله چند منظوره 

 CN1 کنترل برد ترمینال عملکرد 3-3جدول 

 

   CN2 کنترل برد ترمینال 4-4-2-3

 
 کنترل  برد ترمینال توالی نمودار 6-3شکل

 

 

 

 

 ات یخصوص کاربرد نام نال یترم نوع

ط
راب

 

 پورت ارتباطی  +485

RS485 

  ای دوتایی  کابلنیاز به  ل یفرانسید گنال یس  مثبت نال یترم

 . است شیلددار
485- 

 ل یفرانسید  گنال یس  یمنف نال یترم
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 ات یخصوص کاربرد نام نال یترم نوع

رم
ت

ی
ال

ن
 

وج
خر

 ی
ره 

ظو
 من

ند
چ

 

OC1 

  یخروج

 باز کلکتور

 1 ترمینال

توان آن را به   یم ی سیبا برنامه نو

  -روشن یخروج نالیعنوان ترم

  ف یخاموش چند منظوره تعر

 6.5P4.10 کرد، به فصل 
(  COM)درگاه مشترک: 

 .دی مراجعه کن

  ایزوله  یخروج جفت

 : یخروج ولتاژ

9–30 V 

 : یخروج انیجر

0– 50 mA OC2 

  یخروج

 باز کلکتور

 2ترمینال 

وج
خر

 ی
س

پال
 

DO 

  خروجی ترمینال 

 پالس

 باز کلکتور

توان آن را به    ی م  یسی با برنامه نو

ترم پالس    یخروج  نالیعنوان 

  مراجعه   کرد،  فی چند منظوره تعر

فصل   6.5P4.21 /P4.22  به 
 (  COM)درگاه مشترک: 

 :یفرکانس خروجحداکثر 
20KHz 

 

  ی: فرکانس خروج محدوده

 P4.21 شده توسط  فیتعر

ود
ور

 ی
گ 

الو
آن

 

VI 
  ی ورود

 VI آنالوگ 

 ولتاژ  آنالوگ  ی ورود

 GND  :مشترک نال یترم

 10V~0: یورود ولتاژ

 10KΩ :مقاومت موثر 

  1/1000 :وضوح

CI 
  ی ورود

 CI آنالوگ 

آنالوگ،    انیولتاژ/جر  یورود

تنظ  یورود،  JP3جامپر    میبا 

.  دیرا انتخاب کن انیجر ایولتاژ 

ورود  شیپ کارخانه:   یفرض 

 (  GND: نقطه مرجع)  .ولتاژ

 10V~0: یورود ولتاژ

 10KΩ : یورود مقاومت 

   20Ma~0 :یورود انیجر

    500KΩ :یمقاومت ورود

  1/1000 :وضوح

گ
الو

 آن
جی

رو
خ

 

AO1 

  یخروج

  آنالوگ
AO1 

آنالوگ،    انیولتاژ/جر   یخروج

دهنده     ا یولتاژ    ت،یکم  7نشان 

جامپر   م یرا با تنظ ی خروج انیجر

JP2   کن پدیانتخاب  فرض    ش ی . 

 یکارخانه: ولتاژ خروج

 (  GND:  ) نقطه مرجع

 ی: خروج انیجر

4～20mA 

 ی: خروج ولتاژ

0~10V 
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AO2 

 یخروج

 آنالوگ 
AO2  

نشان    یخروج آنالوگ،  ولتاژ 

   تیکم  7دهنده 

 (  GND:  نقطه مرجع )

 ی: خروج ولتاژ

0～10V 

رد 
رک

کا
 

FWD 6.5به فصل  رو به جلو P4.08   مراجعه

 کنید. 

 جدا شده از زوج  ی ورود

 KΩ2: یورود مقاومت 
REV معکوس 

رم
ت

ی
ال

ن
 

ود
ور

 ی
ره 

ظو
 من

ند
چ

 

X2  ترمینال چند منظوره X2 ی فرکانس ورود:  
200Hz 

 : یولتاژ ورود   محدوده
9~30V 

 

  

 

 

X3  ترمینال چند منظوره X3 

X4  ترمینال چند منظوره X4 

X5  ترمینال چند منظوره X5 

X6  ترمینال چند منظوره X6 

ذیه 
 تغ

بع
من

 

P24 
  مشترک نالیترم

+24V 

 24V+  :   هیتغذ  منبع

 (COM: مشترک  نالیترم)

 

10V 10+ هیتغذV 
 10V+  هیتغذ  منبع

 ( GND:  یمنف هیپا)

    ی:خروج انیجر تینها

50mA 

GND 
 مشترک  هیپا

+10V 

  و  آنالوگ گنال یس  مشترک هیپا

  از GND و COM هیپا   10V+  هیتغذ  منبع

 اند شده جدا داخل
COM 

  مشترک هیپا
+24V 

  تال یجید  گنالیسررر  مشرررترک  هیپا

  یخروج  و  یورود

 CN2 کنترل برد ترمینال عملکرد 4-3جدول 

 

 سیم بندی ورودی / خروجی آنالوگ  5-2-3

 : باشد  یم ریز صورت  به  VI  هیپا ی رو آنالوگ  ولتاژ  گنالیس ی ورود یبند یم  س  -1
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  VIسیم بندی ترمینال   7-3شکل

 

  به  20mA~4)  انیجر  ای  10V~0  ولتاژ  یبرا  جامپر  انتخاب)  CI  هیپا  یرو  آنالوگ  نگالیس  یورود  یبندیم  س  -2

 : باشد  یم ریز صورت

 
 CI سیم بندی ترمینال 8-3شکل

 

 AO1 آنالوگ یخروج یبندیم س -3

.  شرود  متصرل  دهد  یم  نشران را یکیزیف  مختلف  ریمقاد  که  نالوگآ  شرگرینما  کی  به  تواندیم  نالوگآ یخروج  یها  هیپا

 :باشد یم  ریز صورت  به  (20mA~4) یخروج  انیجر  ای (10V~0)  یخروج  ولتاژ  یبرا  یسربند  و  جامپر  انتخاب

 
 سیم بندی ترمینال خروجی آنالوگ  9-3شکل
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 : نکته

  یهنگام CI and GND  یا VI and GND  یها نالیترم  نیب  تواندی م  مشرترک  حالت  القاگر  ای  لتریف  خازن  -1

 .شود  نصب  ،شودی  م  استفاده  الوگآن   یورود حالت از  که

 کوتراه   ممکن  حرد ترا را  هرا  میسررر د،یرکن  برقرار یخوب   بره را نیزم  بره  اتصرررال  و  دیرکن  اسرررتفراده  شررریلرددار  کرابرل از لطفرا  -2

 شود.  یریشگیپ  الوگآن  یخروج  یورود حالت از  استفاده  هنگام یخارج  زینو  تداخل از تا  دینگهدار

 سیم بندی ترمینال ارتباطی    6-2-3

 . باشد  یم  RS-485 استاندارد  یارتباط پورت یدارا اینورتر

  . دهد  ل یتشک  را  زیرمجموعه   چند   میزبان  ک ی   ای(  Master/Slave)زیرمجموعه  کی   میزبان با   ستم یس  تواند ی  م  اینورتر

  یعملکردها   و  نموده  نظارت  کنترل  ستمیس  در  را  اینورتر  وقفه  بدون  صورت  به  تواندی  م(  PC/PLC)  میزبان  ستمیس

 . دهد انجام را...   و  کیاسپرمات دور، راه از کنترل مانند  ده یچی پ کنترل

 
  .شود  متصل   رتر واین  به   ، یپارامتر  مات یتنظ  چگونه ی ه بدون و RS-485  پورت  توسط   تواند ی  م دور  راه   از  کنترل   پنل  ( 1)

 کنند.  کار  همزمان طور  به توانند  می  دور راه از کنترل پنل و  اینورتر کنترل پنل روی

  :  است ریز شکل  به میزبان   و  RS-485 پورت ی بندم  سی  (2)

 
 RS485/ RS232 ارتباطی بندی سیم | RS485 10-3شکل
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  همانطور  Master  عنوان   به   PC/PLC  توسط   و  شوند   وصل  هم   به   RS-485  پورت  توسط   توانند ی  م  رتر واین  نیچند   ( 3)

  ،Master  عنوان  به  ها  اینورتر  از  یکی  توسط  توانندی  م  نیهمچن .  شوند  کنترل  ،است  شده   داده  نشان  11-3  شکل  در  که

 . شوند  کنترل، شده   داده  نشان  12- 3 شکل  در که  همانطور

 
 با چندین اینورتر  PLCارتباط  11-3شکل

 
 با یکدیگر  ارتباط چندین اینورتر 12-3شکل

 

  و  دیده  انجام  بالا  همانند  را  یندیم ب سر  لطفا. اسرت  شرتریب  یارتباط  زینو  رخداد احتمال  باشرد  شرتریب   ها رترواین  تعداد  هرچه

  اتخراذ  یارتبراط  زینو از  یریجلوگ  یبرا را  ریز  اقردامرات  ایر  و  دیرکن  برقرار  یخوب   بره را  هرا  رترواین  و  موتورهرا  نیزم  اتصرررال

 :دیکن

 PC/PLC  هیتغذ  کردن  زولهیا  ای PC/PLC  هیتغذ  منبع  یجداساز    (1)

 .دیده  کاهش  را  حامل  فرکانس   یدرست  به  ای  دیکن  استفاده  EMIFIL از   (2)

 EMC نصب دستورالعمل 3-3

  امواج تداخل  کاهش   یبرا.  شرودی م  یسریالکترومغناظ  زینو  دیتول  باعث  که  باشرد  یم  PWM ویدرا  یخروج  موج  شرکل

  انیجر ن،یزم  اتصال ها،  هیپا  یسربند ز،ینو  حذف  شامل که  شودی م  یمعرف EMC  استاندارد  مطابق  نصب  بخش  نیا  در

 .باشد  یم  هیتغذ  منبع  لتریف  و  ینشت
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 با موتور تک فاز بندی میس 3.3

 موتور تک فاز یمعرف 1.3.3
در  شرررود،    یم  هیرتغرذ AC 220Vموتور ترک فراز نراهمزمران اسرررت کره برا ترک فراز   یبره معنرا یبره طور کلفراز  ترکموتور  

دو فاز و منبع   یچیپ  میسر عیتوز  .اسرت  یمعمول  یدو فاز وجود دارد و روتور موتور قفس سرنجاب  چیپ  میاسرتاتور موتور سر

 .شود یمنجر م  تفاوتم  عملکردشروع و    یها  یژگیمتفاوت به و  هیتغذ

 است:  ریبه شرح ز  هاموتور  تصاویر  .دو خازن است  ایخازن   کبا ی ،موتور تک فاز  معمولا

 
 و خازن دوگانه  یموتور با خازن تک 13-3شکل

 
  یداخل  یکش  میشده است، س  لیاز مرکز تشک  زیگر  چیخازن و سوئ  ه،یثانو   چیپ  میس  ،یاصل  چیپ  میموتور تک فاز از س

 است:  ریموتور تک فاز با خازن تک فاز به صورت ز

 
 خازن کیموتور با  یداخل یکش می: سیاتیحالت عمل 14-3شکل
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 خازن  کیموتور با  یداخل یکش میحالت شروع: س 15-3شکل

 

 
 است:  ریدوگانه به صورت ز ی موتور تک فاز با خازن ها یداخل  یکش میس

 

 
 دوگانه  ی موتور با خازن ها یداخل  یکش میس  16-3شکل
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 است:  ریبه شرح ز یداخل  یکش م یمقاومت موتور تک فاز و س  یحالت راه انداز

 

 موتور  یداخل یکش میمقاومت: س یحالت راه انداز 17-3شکل

 

 

 مانند:  یم  یباق  ریبه صورت ز ه یو ثانو یاصل چیپ م یس  نالی ترم ۴بالا،   یپس از حذف خازن ها از موتورها

 

 
 موتور )پس از حذف خازن ها( هیو ثانو یاصل چیپ میس 18-3شکل
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 (یو موتور )خازن جداشدن VFD نیب یکش میس 2.3.3

  م یتفاوت س  لیتواند کار کند. اما به دل  یم نورتریسرپس ا  د،یمتصرل کن  UVW نورتریموتور را به ا  هیو ثانو  یاصرل  چیپ  میسر

 از حد موتور نشود.  ش یب   یباشد، اگر باعث گرما ریبه صورت ز  دیرو به جلو موتور با  یکش  میموتور، س  یچیپ

 
 و موتور NE300 (<=0.75Kw) بین  رو به جلو بندی میس 19-3شکل

 

 
  یکش  میداد، س  رییدو فاز را تغ  یکش  می هر س  ایکرد    لیتکم  نورتریپارامتر ا  میتنظ  قیتوان از طر  یمعکوس موتور را نم

 باشد:   ریبه صورت ز دی معکوس موتور با

 
 و موتور NE300 (<=0.75Kw) معکوس بین بندی میس 20-3شکل
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 و موتور NE300 (＞=0.75Kw) بین روبه جلو بندی میس 21-3شکل

 

 

 
 و موتور NE300 (＞=0.75Kw) معکوس بین بندی میس 22-3شکل

 

 . دیکن  می)رقم هزار( را تنظ P9.13=1 د یبا  ،بندی  می : پس از اتمام ستوجه

 

 (غیرمتحرکو موتور )خازن  VFD نیب یکش میس 3.3.3

  ی کش   می س  یاست. جلو و عقب توسط توال   ریبه صورت ز  یکش   می متحرک باشد، س  ری اگر خازن در موتور غ

VW شود. یم نییتع 
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 و موتور  NE300 (<=0.75Kw)  ی بینکش میس  23-3شکل

 

 شود. یم نییتع UV یکش  میس  یتوالرو به جلو و معکوس توسط 
 

 
 و موتور  NE300 (<=0.75Kw)  ی بینکش میس  24-3شکل

 

 .دیکن می)رقم هزار( را تنظ P9.13=2 دیبا ،بندی می: پس از اتمام ستوجه

 EMC نصب دستورالعمل 4.3

  امواج تداخل  کاهش   یبرا.  شرودی م  یسریالکترومغناظ  زینو  دیتول  باعث  که  باشرد  یم  PWM ویدرا  یخروج  موج  شرکل

  انیجر ن،یزم  اتصال ها،  هیپا  یسربند ز،ینو  حذف  شامل که  شودی م  یمعرف EMC  استاندارد  مطابق  نصب  بخش  نیا  در

 .باشد  یم  هیتغذ  منبع  لتریف  و  ینشت
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 زینو حذف 1-3-3

 زینو انواع 1-1-3-3

  و  انتقرال  ابزار  ز،ینو  نوع  بره  وابسرررتره  یجرانب  زاتیتجه  بر  آن  ریترثث.  اسرررت  رینراپرذ  اجتنراب  ،رترواین  کردکرارطول    درز  ینو

 .باشد  یم رترواین  ستمیس  نیزم  به  اتصال  و  یکش  میس  نصب، ،یطراح  نیهمچن

 
 ز ینو یطبقه بند 25-3شکل

 

 زینو حذف و کاهش یها وهیش 1-1-3-3

 ز ینو  حذف  و  کاهش  یها  وهیش  مسیر 

 2مسیر

  ان یجر  ،شرود  جادیا  رترواین یکشر  میسر  و  یجانب  زاتیتجه  نیب   بسرته حلقه  کی اگر •

 .شودی م  زاتیتجه  نامناسب  کارکرد  باعث نورتریا  نیزم  نشت

 .دیبردار را  یجانب  زاتیتجه نیزم  اتصال  :حل راه 

 3مسیر 

  ق یطر از که  یزینو  دارند نورتریا  با  یکسان ی  هیتغذ منبع  یجانب  زاتیتجه  که  یهنگام •

  ی جانب  زاتیتجه  کارکرد  در  اختلال  باعث اسرررت  ممکن  شرررود  یم منتقل  برق خط

 .شود

  با  را  یجانب  دسرتگاه  ای  و  دیکن  نصرب نورتریا  یورود سرمت  در  زینو  لتریف  کی  :حل راه 

 .دیکن  زولهیا  لتریف پاور  ای  ترنسفورمر  کی
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 4 مسیر 

 5مسیر 

 6مسیر 

کرامپ  یکیالکترون   زاتیتجه • گ  یکنتورهرا  وتر،یمراننرد  و    ،یریانردازه  سرررنسرررورهرا 

  ی کشرر  میقرار دارند، با سرر نورتریابا    نیکاب   کیکه در   یهنگام  ،ییویراد  زاتیتجه

  ی عملکرد نرادرسرررت   ییویترداخرل راد  لیرممکن اسرررت بره دل نورتر،یبره ا  کیرآنهرا نزد

 داشته باشند.

دور نگه داشته شوند.   نورتریاز ا  دیآن با  گنالیحسراس و خطوط سر  زاتیتجه  حل: راه 

  زمین   بره  انتهرا  یرک  در  برایرد  محرافظ.  دیراسرررتفراده کن  گنرالیخط سررر  یاز کرابرل محرافظ برا

  ی و آن را از کابل ورود   دیمحافظت کن یلوله فلز  کیرا با    گنالیکابل سر  .  شرود  متصرل

  ی و کرابرل هرا  گنرالیسرررکره عبور از خط    ی. هنگرامدیردور نگره دار  نورتریا  یخروج  /

 که متعامد است.  دیاست، مطمئن شو  ریاجتناب ناپذ نورتریا ی/ خروج  یورود

 اینورتر  خروجی  و  ورودی  دردوطرف( choke coil)  بالا  فرکانس   نویز فیلتر  نصرب  -

 .کند  سرکوب را  رادیویی  تداخل فرکانس   موثر طور  به  تا

  با  لوله ای  مانند  ،باشرررد  میضرررخ  دیو موتور با  نورتریمحافظ کابل اتصرررال ا  پوشرررش   -

 قرار فلزی  لوله  در  برق  کابل.  گیرد قرار  مخزن در  یا(   2mm از  بیش )  بیشررتر  ضررخامت

  ۴  کابل  یک موتور  کابل)   شررود  می  متصررل زمین  به  محافظ  سرریم  یک  با  و  داده شررده

  موتور   بدنه  به  دیگری  و  اینورتر زمین گردد  سرمت  در  هاآن از  یکی که اسرت،  ایهسرته

 (.شود  می  متصل

 1مسیر 

 7مسیر 

 8مسیر 

 یالقاضررعیف به یکدیگر،    و قوی  برق  های  سرریم گره زدن  یا موازی  کشرری  سرریم •

  شررود و  یم  گنالیکابل سرر  قیاز طر  زیباعث انتقال نو  یسرریو الکترومغناط  کیاسررتات

 می شود.مربوطه    زاتیتجه  کارکرد نادرست

بره    ایربره موازات کرابرل برق،    گنرالیسررر  یقرار دادن کرابرل هرا  از  حلل:  راه  اتصرررال آنهرا 

 .دیدور نگه دار نورتریحساس را از ا  جانبی  زاتیتجه  .دیکن  یخوددار  گریکدی

.  دیدور نگه دار  نورتریا ی/ خروج  یورود  یرا از کابل ها  گنالیحسراس سر  یکابل ها -

   کابل برق استفاده شوند.  ای  گنالیبه عنوان س  دیمحافظت شده با  یکابل ها

 خواهد داشت.  یبهتر  ریتاث  بیبه ترت  یفلز  یلوله ها  قیآن ها از طر  تیهدا -

 .فاصله داشته باشند  گریکدیاز   20cmحداقل   دیبا یفلز  یلوله ها -

 زینو حذف و  کاهش یها وهیش 5-3جدول 
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 و اتصال به زمینسیم بندی  2-3-3

فاصله داشته    گریکدیاز    cm30و حداقل   دی کابل برق وصل نکنبه موازات  به موتور( را  نورتریکابل موتور )از ا  لطفاً •

 . دی باش 

 . د یمرتب کن ی فلز یکش م یس  اریدر ش  ا یکابل کنترل   یلوله فلز قی کابل موتور را از طر د یکن یسع لطفاً •

با    نورتریا  PE  نالیرا به ترم  یو پوشش محافظت  د،یاستفاده کن  گنالیکنترل س  یبرا  دارای محافظ  یاز کابل ها  لطفا •

 د؛ی متصل کن  نورتریبه ا مال یپروگز نیاتصال زم هیپا

 . شود  متصل ن یبه صفحه زم مایمستق  دیبا  PE اتصال کابل •

  دی با هم خم شوند و با د یآن ها نباباشد.  ی)کابل برق/کابل موتور( مواز یبا کابل برق قو د یکنترل نبا گنالیس کابل •

که مانند    دی است، لطفاً مطمئن شو  ر یاگر عبور کابل اجتناب ناپذفاصله داشته باشند.    گریکد یمتر از   یسانت  ۲۰حداقل  

 است.  6 1-3شکل 

 . دیکابل برق / کابل موتور قرار ده از جدا به صورت کنترل را گنال یکابل س لطفا •

 . دی(متصل نکن R / S / T)  نورتریبرق ا ی ورود ی ها نال یرا به ترمدستگاه ها   ریسا لطفا •

 

 

  یکش میس ستمیالزامات س   26-3شکل
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   عملکرد و نمونه های عملکردی    4فصل

  شدن روشن اتیدر عمل هیقدرت اول 1-4
اینورتر، برای    LEDصفحه  .  دی را روشن کن  نورتر یا  ی ورود ACبرق   د یحتما کل  ه یاتصال کابل و منبع تغذ  یاز بررس  پس 

  کاراکتر   تغییرات  دیجیتالی   صفحه  شود و می  کشیده   داخل  به  شود. کنتاکتور معمولا می  اندازیراه  متحرک   صفحه   نمایش 

  به شرح  کارکرد اولیه فرآیند. استشده اندازیراه اینورتر که  دهد امر نشان می این د.دهنمایش می معین  فرکانس  را در

 :است زیر

 

 

 اینورتر  عملکرد در اولیه قدرت 1-4شکل
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 کارکرد اینورتر  2-4

 کانال فرمان کارکرد  1-2-4
 روش کنترل  فرمان 

 پنل 
  استفاده   پنل  روی  از کلیدهای                                           اینورتر  کنترل  برای

   (فرض کارخانهپیش )کنید

ترمینال  

 کنترل 

از    ای د،یاستفاده کن  مهیس  2حالت کنترل   جاد ی ا  یبرا FWD  ،REV  ،COM  نال یاز ترم

استفاده    می س  3حالت کنترل    جادی ا  ی برا  FWD  ،REVو    X1~X6  ی ها  انه یاز پا  یکی

 . دیکن

پورت 

 سریال 

  اینورتر   یا  (PC/PLC)سیستم اصلی    از  سریال  پورت  طریق   از  توقف   یا شروع برای -

 . کنید  زیرمجموعه استفاده اینورتر کنترل  برای اصلی

  چند   ورودی ترمینال  با یا  P0.03  عملکرد   کد   تنظیم   با   توان می  را  فرمان   های   کانال  -

 . کرد انتخاب(  P4.00-P4.07  عملکرد  کد) منظوره

 کانال فرمان کارکرد  1-4جدول 

  بیو آس زاتیتجه  بیتا از آس  دیرا انجام ده  یاب ی  بیع  ،رییتغ  هستند. لطفا قبل از  ضی قابل تعو  یسه کانال همگ  نیا:  نکته

 .شود  یریجلوگ یشخص  یها

 

 فرکانس  میکانال تنظ  2-2-4

 :دارد  وجود زیر  شرح  به  فرکانس   با  کانال  نوع 8

 کانال  عدد کانال  عدد

پنل کنترل  ومتر یتوسط پتانس 0    پنل                      کنترل کلید  با      1 

 UP/DOWN ترمینال با  3 کنترل پنل  قیبا کد عملکرد از طر تال یجی د  میتنظ 2

 VI ترمینال  ازطریق مقدارآنالوگ  5 ال یپورت سر قیاز طر یی بالا  وتریتوسط کامپ 4

 تعیین ترمینال پالس CI 7 ترمینال  ازطریق مقدارآنالوگ  6

 ی بیترک میتنظ 8

 فرکانس میکانال تنظ 2-4جدول
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 حالات کار اینورتر 3-2-4
 . اجرا هستند حال در  حالت و  کار  به  آماده  حالت که دارد  وجود حالت  دو  پس از روشن شدن اینورتر،

 توضیحات  وضعیت کاری

 کار  به  آماده  حالت

  در   کنترل  فرمان  دریافت  از  قبل  اینورتر   است،  روشن  برق   کلید  که  هنگامی

 اجرای  حین  در  توقف   فرمان  دریافت  یا.  بود  خواهد  کار  به   آماده  حالت

 . شد خواهد  کار به  آماده   و متوقف  اینورتر اینورتر،

 شود.  می  کار حالت وارد اینورتر اجرا، کنترل  فرمان  دریافت  از پس  اجرا حال در حالت

 نورتر یحالات کار ا 3-4جدول

 

 حالت عملکرد اینورتر 4-2-4
، PLC، اجرای حلقه بسرررته، اجرای JOGپنج حالت در حال اجرا بر اسررراس اولویت وجود دارد که عبارتند از اجرای 

 نشان داده شده است. 4-4  جدولاجرای سرعت چند مرحله ای و اجرای عادی همانطور که در  

 توضیحات  کاربری  حالت

 JOG اجرای :0

توقف،     فرکانس  مطابق  اینورتر  ،JOG  اجرای   فرمان  دریافت  از  پسدر حالت 

JOG  برای            دادن  مثال، فشار  عنوان  به  کند،  می  کار پنل    دادن   ازکنترل 

 (.کنید مراجعه  P3.06~P3.08  عملکرد  کد  )به  JOG فرمان

 اجرای :1

close loop 

 close  وارد  اینورتر  close loop (P7.00=1،) پرارامترکنترل  کردن  فعرال  برا

loop  تنظیم    شرررود،  می معنی  بررهPI برره  از   برای(.  P7  کررد  )مراجعرره  خروج 

کنیدو    تنظیم ( راF.27) منظوره  چند  ورودی  ترمینال لطفاً ،close loopردسررتو

 .دهید  تغییر تر  مدنظر پایین  حالت  به را  سوئیچ

 PLC اجرای: 2

 اجرای حالت  وارد اینورتر ،  PLC (P8.00 ≠0عملکرد ) پارامتر  کردن  فعال  با

PLC  بره )  کنرد  می  کرار  شرررده تعیین  پیش  از اجرای  حرالرت  برا  مطرابق  و  شرررود  می  

F.PB دیتر برو  نییپا  تیو به حالت اجرا با اولو  (کنید مراجعه. 

   سرعت اجرای: 3

 ای مرحله چند

  و (  3،  2،  1)عملکرد    منظوره  چنرد  ورودی  ترمینرال  صرررفر  غیر  ترکیرب  تنظیم  برا

 ای  مرحلره  چنرد  سررررعرت اجرای  حرالرت  وارد اینورتر  ،7-1  فرکرانس   چنرد  انتخراب

 (.کنید  مراجعه  P3.26~P3.32  عملکرد  کد  به )  شود  می

 .   Open loop عادی   اینورتر در حالت عادی اجرای: 4
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 کار  حال در اینورتر وضعیت منطقی رابطه نمودار 2-4شکل

 اجرایحالات اجرا کرد.  JOG فوق را می توان در کانال تنظیم فرکانس چندگانه به جز اجرای عملکردنوع حالت  5

PLC ،می تواند اجرای فرکانس نوسانی را انجام دهد عادی   اجرای سرعت چند مرحله ای و . 

 معرفی صفحه کلید   3-4

 کلید  صفحه رابط 1-3-4
در حال اجرا و    ی پارامترها  م یفرکانس، توقف، ترمز، تنظ  م یتنظ  نورتر،یا   یراه انداز  با استفاده از کیپد؛  تواند   ی کاربر م

 کنترل کند.  را کنترل نالیکنترل پنل و ترم قی را از طر یجانب زاتیکنترل تجه
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 دیاگرام پنل کنترل  3-4شکل

 کلید  صفحه  عملکرد 2-3-4
 توضیحات  نام

چراغ 

 وضعیت

 شود  یاجرا م  نورتریا د،یبا فشار دادن کل ،کبپددر حالت  اجرا

 محلی 

 ات یکنترل پنل عمل / از راه دور: خاموش   یمحل   

 ترمینال  کنترل روشن/ راه دور:  یمحل       

   اتارتباط کنترل چشمک زن / راه دور:  یمحل     

نشانگر 

 واحد

 دهد. می نشان را کلید صفحه در شده داده نمایش واحد

Hz 
 

 واحد فرکانس 

A 
 

 واحد جریان 

V 
 

 واحد ولتاژ

RPM 
 

 واحد سرعت 

 % 
 

 درصد 
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 توضیحات  نام

نمایش 

 دیجیتالی 

  های  داده  که  دارد   وجود LED دیجیتال ستون سگمنت 4اینورتر،  عملکرد  پنل  روی بر

  می   نمایش   را  آلارم  کدهای  و   خروجی  فرکانس  فرکانس،  تنظیم   مانند  مختلفی  نظارتی

 . دهد
نمایشگر  

 دیجیتالی 

حروف  

 متناظر 
نمایشگر  

 دیجیتالی 
 حروف متناظر 

نمایشگر  

 دیجیتالی 
حروف  

 متناظر 
0 0 1 1 2 2 

3 3 4 4 5 5 

6 6 7 7 8 8 

9 9 A A b b 

C C D d E E 

F F H H I I 

L L N N n n 

O O P P r r 

S S t t U U 

V V  - -  - - 

پتانسیومتر  

 دیجیتال 
 

 راست= افزایش. به گردش چپ=کاهش، به گردش

 فشار دادن پتانسیومتر= دکمه 

 دکمه

 عملیات 

 
 .دهید فشار را دکمه این اجرا برای کلید اجرا 

 
 عملکرد چندگانه 

  به عنوان عملکرد معکوس REV دیکل

خود  دی کل نیشود. همچن یم  فیتعر

تواند توسط   یشده است که م فیتعر

 .شود می پارامتر تنظ

 

 

 توقف/ 

 راه اندازی دوباره  

وضع  نورتریا اجرا،    تیدر  حال  فشار  در  با 

دکمه این    پیش   روش  با  اینورتر  دادن 

 . شود فرض متوقف می
تواند    ی م  د یخطا، فشار دادن کل  تیدر وضع

 . شود  یبازنشان 
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 برنامه ها  دسترسیورود و یا خروج از  منو/ عملکرد 

 
 افزایش داده ها یا کد توابع  دکمه افزایش 

 
 کاهش داده ها یا کد توابع   دکمه کاهش

 
 حرکت / سوییچ 

نویسی  حالت  در   ی م  دیکل  این  ،برنامه 

تغ را  کد  رقم    حالت   ؛دهد  رییتواند 

 تغییر میدهد. دیگراطلاعات ر

 
 ذخیره / سوییچ 

تواند  یم  دیکلاین   ،یسیدر برنامه نو

 ای یمرحله بعد برای ورود به سطح

.شود رزرو ماتیتنظ  

 د یعملکرد صفحه کل حاتی توض 5-4جدول

 

 حالت نمایش   4-4 
برای ویرایش  پارامترتوقف،  نمایش:  از  عبارتند  اینورتر  عملکرد  پنل  چهارحالت    عملکرد،   پارامترکد  نمایش 

 .عملکرد پارامتر نمایش و خطا هشدار نمایش

 پارامترتوقف نمایشگر  1-4-4

معمولاً  دهد  می  نشان   را  توقف  برحالت  نظارت  پارامترهای  نمایش  صفحه  شده است،  متوقف   اینورتر  که   هنگامی که 

 دهد.   ینشان م B 4-4( را به صورت شکل  b-01)پارامتر نظارت  م یفرکانس تنظ

اول گروه   یپارامتر نظارت 7 فرض ش یبه طور پ نورتریا ) د ی را فشار ده              دی کل گر،یپارامتر نظارت د ش ی نما  یبرا

b  توان با کد عملکرد  یپارامترها را م  ر یدهد. سا  یم  ش یرا نما  P3.41    وP3.42  مراجعه    5  کرد. لطفاً به فصل   ف یتعر

صورت   نیا  ریدر غ د،یرا فشار ده  دیکند، کل  یم  میکه فرکانس را تنظ  b-01  فرض   ش یپ  ش ی پارامتر نما  رییتغ  ی(. برادیکن

 شود.   یداده م شی پارامتر نظارت نما نیآخر
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در حال اجرا،نشان دادن   تیوضع

 عملکرد تیوضع یپارامترها

 

 ی پارامتر خراب شیتوقف، نما تیوضع

 

 

 ر یتصو هیاول یمقدارده یبرا

دیرا روشن کن شگرینما ایپو     

 ( C)اجرا حال در و (Bتوقف) (،Aاولیه ) حالت در پارامتر نمایش  4-4شکل

 

 

 پارامترحالت اجرا 2-4-4

  اجرا   حالت  بر نظارت پارامترهای   نمایشگر   و شود    ی معتبر وارد حالت در حال اجرا م ییفرمان اجرا  افت یپس از در  نورتریا

  که   همانطور.  ( استb0.00  نظارت  پارامتر)  خروجی  فرکانس  نمایشگر  بر   نظارت  فرض  پیش   پارامتر.  دهد  می   نمایش  را

 است.  شده داده   نشان C شکل  ،4-4 شکل  در

و   P3.41شده توسط کد عملکرد   فی دهد )تعر ش ی تواند پارامتر نظارت را در حال اجرا نما یم               دیدادن کل فشار

که    b0.00فرض    ش ی پ  ش یتا به پارامتر نما   دی را فشار ده                    دیشود، کل  یداده م  ش یکه پارامتر نما   یزمان .  (3.42

 داده خواهد شد.  شینما  نگ یتوریپارامتر مان  نیصورت آخر ن یا ریشود، در غ چ یاست، سوئ یفرکانس خروج
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 خطا  هشدار  شینما 3-4-4

 زند.  می چشمک  خطا چراغ و  کند می  وارد را خطا هشدار  دهد،  می  تشخیص را خطا سیگنال   اینورتر که هنگامی

 را                      دکمه  خطا،  پارامتر  بررسی  برای.  کنید  بررسی  را   مربوطه  خطای  پارامتر   توانید  می                        دکمه  دادن   فشار  با

 . دیفشار ده ،کد خطا  ش ی کردن به نما چیسوئ  یبرا

پس از  .  شود  ی بررس  P6  تا اطلاعات خطا پارامتر گروه  دی را فشار ده                   دیکل  یسی ورود به حالت برنامه نو  یبرا

 مجدد شود.   یراه انداز (الیکنترل/ پورت سر  نال یترم  قیاز طر ا ی) نورتریتا ا  دیرا فشار ده             دیکل ،یاب ی بیع

 

 هشدار خطا  شیحالت نما  5-4شکل

 

 : نکته

 رفع  را قبل از  نورتریاغیره،   و حد  از  بیش  ولتاژ حد،  از  بیش جریان   ،IGBT  حفاظت  مانند   جدی،  خطاهای  از  برخی   برای

 وجود دارد.  ب یصورت خطر آس نیا ر یدر غ  د،ینکن  یخطا دوباره راه انداز یقطع

 

 کد تابع  ریزیبرنامه  نحوه  4-4-4

  م ی)در صورت تنظ  دیشو   ی زیتا وارد حالت برنامه ر  دیرا فشار ده                     د یکل  خطا،  یا   اجرا  توقف،  هشدار  حالت  در

 (.دی مراجعه کن  9-4و شکل   P0.00 حاتی رمز عبور لازم است. لطفاً به توض
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  صورت   این  به   ترتیب .  است  شده   داده   نشان   6-4شکل  در  که است    یسطح  شی نما  ی شامل سه منو  ویرایش آن   حالت

.  د یرا فشار ده            د یورود به هر منو کل ی برا تابع ؛  کد  پارامتر               تابع کد  شماره                تابع کد  گروه : است

پارامتر به    ره یتا بدون ذخ  د، یپارامتر فشار ده  ره یذخ  یرا برا                  دی کل  د،یپارامتر کد تابع هست   شی نما  یدر منو  یوقت

 . دیبرگرد   یقبل یمنو

 
 پنل  ریزی برنامه نحوه نمایش  6-4شکل

 کلید  صفحه  عملکرد 5-4

 : است زیر  شرح  به مثال   عنوان به  داد، انجام  اینورتر روی بر  عملیات پنل طریق از توان می را مختلفی های  عملیات

 وضعیت  پارامترهای نمایش تغییر 1-5-4

  ش ی را نما نگیتوریداده شود. ابتدا کد پارامتر مان   ش ی نما bگروه   تیتا پارامتر نظارت بر وضع دیرا فشار ده              دیکل

  شی نما  7-4نشان داده شده در شکل  یپارامتر نظارت نیکند تا مقدار ا یم ر ییبه طور خودکار تغ  ه،یثان  1دهد، پس از  یم

 داده شود. 

 
 پارامتر نظارت شینما اتیعمل 7-4 شکل
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. پارامتر  دی فرض فشار ده ش یپارامتر نظارت پ ش ی نما تیوضع رییتغ یرا برا             دیهنگام مشاهده پارامتر نظارت، کل

فرض فرکانس    ش ی . در حالت در حال اجرا، پارامتر نظارت پکندیم  م ینظارت، فرکانس را در حالت توقف تنظ  فرض ش یپ

 است.  یخروج

 عملکرد  کد تنظیم 2-5-4

 . 8.5Hz به 500Hz از P3.06 عملکرد کد تنظیم از ای نمونه 

 
 ویرایش پارامتر  برای مثال 8-4 شکل

از منو  در:  نکته   دلایل .  نیست   تغییر  قابل   عملکرد  کد  که  است   معنی  این  به   نباشد،  زن  چشمک  پارامتر  اگر  سطح سه 

   :است زیر شرح  به احتمالی

شده، پارامتر در حال اجرا رکورد و   ییشناسا یواقع  تیوضعاست، مانند پارامتر   رییتغ رقابلیپارامتر کد تابع غ  نیا -

 . رهیغ

 کرد.   دنظری توان در حالت توقف تجد یکرد. فقط م ینیتوان در حالت اجرا بازب  یپارامتر کد تابع را نم نیا -

  ینیکد تابع قابل بازب  ی است، همه پارامترها  2  ا ی  1  رقم یکان  P3.01  کد تابع  ی پارامتر تحت حفاظت است. وقت  نیا -

  رات ییتا تغ  دی کن  میتنظ  0را    P3.01  رقم یکاناز عملکرد خطا است.    یریجلوگ  یحفاظت پارامتر برا  نی. استندین 

 در دسترس باشد. 
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 JOG یاجرا اتیعمل 3-5-4

 JOG یدر حالت کنترل پنل و در حالت توقف، فرکانس اجرا د ینمونه آورده شده است. فرض کن  کی  ریز در

  5Hz .است 

 
 JOG یاجرا اتیعمل 9-4 شکل

 گذرواژه تیاحراز هو اتیعمل 4-5-4

نشان    10-4شکل    در  تیاحراز هو  اتیعمل  .شده است  می تنظ  "2345"به عنوان    P0.00پارامتر رمز عبور    دیکن  فرض

 چشمک زن است.  ت یپررنگ نشان دهنده ب داده شده است. شکل 

 
 گذرواژه تیاحراز هو اتیعملمثال برای  10-4 شکل
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 پارامتر مربوط به خطا یبررس 5-5-4

 
 پارامتر مربوط به خطابررسی  از  ینمونه ا  10-4 شکل

 

 نکته: 

 P6.01از    محدودهشود.   ی بررس  P6تا پارامتر کد عملکرد گروه    د یرا فشار ده                د یکد خطا، کل  ش ی حالت نما  در -

  صورت بعد به    ه یثان   ۱دهد و    یم  شی را نما  تابعابتدا کد    LED،                    دی است. پس از فشار دادن کل  P6.06  تا

 دهد.   یم شیرا نما  تابعپارامتر کد  نیمقدار ا ،خودکار

 . دی کد خطا برگرد شیتا به حالت نما  دی را فشار ده              دی پارامتر خطا، کل بررسی  هنگام -

 

   و     با کلیدهای            فرکانس توسط کنترل پنل میتنظ   6-5-4

 است.  ریبه صورت ز اتی عمل،  P0.01=1 و  در حالت توقف است دستگاه  د یکن فرض

 انتگرال فرکانس میتنظ -

            . اگر ابدی یم  ش ی افزا صدگان و سپس به   دهگانبه  یکاناز رقم   LEDو نگه داشتن آن،               د یبا فشار دادن کل -

 . ابدی یم  ش ی افزا یکاندوباره از رقم  LED د،یو دوباره فشار ده  دیرا رها کن             دیکل

  ی م صدگان و سپس به   دهگانبه   یکان  شروع به کاهش از رقم  LEDو نگه داشتن آن،                 د یفشار دادن کل با -

 . ابد ی  یکاهش م یکان دوباره از رقم  LED  د،ی را فشار ده و دوباره  دی را رها کن               دی کند. اگر کل
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 پانل کنترل  کردن قفل  7-5-4

 شود.   یداده م  ش ی نما  "LOCC" با قفل شدن پنل،تا کنترل پنل قفل شود.  د یفشار ده ه یثان  ۵مدت را به                دیکل

 

 پانل  کنترل بازکردن قفل   8-5-4

 تا قفل صفحه کنترل باز شود.  دی فشار ده ه یثان  ۵را به مدت                دیکل
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تابع  یجدول پارامترها     5فصل  

 توضیح نشانه ها  1-5
 . داد تغییر توان می را پارامتر است، کار حال در یا  توقف  حالت در  AC درایو  که هنگامی: "○"

 . داد  تغییر توان نمی را پارامتر است، اجرا حال  در  AC درایو  که هنگامی: "×"

 نیست. تغییر  قابل و  است مربوط به پارامترکارخانه پارامتر: "*"

 پارامترهای استاندارد عملکردی 2-5
 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

 در حال اجرا ی پارامتر عملکرد اصل :   0گروه 

P0.00  0 حالت کنترل: V/F control  

1: Sensorless vector control 
1 0 ○ 

P0.01 
انتخاب کانل 

 کنترل فرکانس

0: پانل   یآنالوگ رو  ومتر یپتانس   

( استمعتبر  یتک ش ی کنترل )نما  

کنترل پنل یرو :1  ▲,▼ دیکل   

( استمعتبر  یتک شی)نما  

▲,▼   + پانل یرو تال یجی د  ومتریپتانس  

( معتبر  ییدوتا شی )نماکنترل پنل روی  

تنظیمات د یجیتال 1،کنترل پنل   :2

 داده شده 

3:   نالی، ترم2 تالیجید  ماتیتنظ 

داده شده   نییبالا/پا  

، پورت  3 تالیجی د ماتیتنظ :4

داده شده  ال یسر  

5:VIتنظیمات آنالوگ (VI-GND) 

6:CIتنظیمات آنالوگ (CI-GND) 

7: پالس تتنظیما   

یبیترک :8  (P3.00   مراجعه به ) 

1 0 ○ 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.02 
  فرکانس تنظیم

 حالت اجرایی

 P0.19 پایین حد  فرکانس

 P0.20 بالایی حد  فرکانس
0.01 HZ 50.00HZ ○ 

P0.03 
انتخاب منبع 

 فرمان 

 :0پنل کنترل حالت

 :1نالی حالت کنترل ترم

 :2الیکنترل پورت سرحالت 
1 0 ○ 

P0.04 چرخش  جهت 

 :0موافق جهت (           رقم یکان)

 :1معکوس جهت

 :0معکوس مجاز (     رقم دهگان)

 :1معکوس ممنوع

1 10 ○ 

P0.05 
 وقت تلف شده 

FWD/REV 
0～120.0s 01.0s 01.0s ○ 

P0.06 
  فرکانس حداکثر

 50.00Hz～500.00Hz 0.01 HZ 50.00HZ x خروجی

P0.07 
فرکانس جریان 

 50.00Hz～500.00Hz 0.01 HZ 50.00HZ x اولیه

P0.08 
حداکثرولتاژ 

 480V 1V～1 خروجی
ولتاژ نامی  

 x اینورتر 

P0.09 2.0 %0.01 %30.0～%0.00 گشتاور  شیافزا% x 

P0.10 
فرکانس قطع 

 گشتاور  شیافزا
0.00Hz～ فرکانس اجرای اولیه   
P0.07 

0.00  50.00HZ ○ 

P0.11 
 افزایشحالت 

 گشتاور 

 :0دستی

 :1خودکار
1 0 ○ 

P0.12  14.0～1.0 فرکانس حاملK 0.1K 8.0K x 

P0.13 
انتخاب حالت  

Acc/Dec 

0: Acc/Dcc خطی     

1: Acc/Dcc منحنی  
1 0 x 

P0.14 
زمان شروع  

 S ی منحن

10.0%～50.0% 

 )Acc/Dcc  (زمان  

P0.14＋P0.15《 90% 

0.1% 20.0% ○ 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  پارامتر نام  کد عملکرد 

P0.15 
زمان مرحله 

 S یصعود منحن

10.0%～80.0% 

 )Acc/Dcc  (زمان  

P0.14＋P0.15《 90% 

0.1% 60.0% ○ 

P0.16 
واحد زمان 

Acc/Dec 

0: ثانیه    

1: دقیقه    
0 0 x 

P0.17 Acc1  20.0 0.1 6000.0～0.1 زمان ○ 
P0.18 Dcc1  20.0 0.1 6000.0～0.1 زمان ○ 

P0.19 فرکانس  حدبالای 
فرکانس  پایین  ماگزیمم    ～حد 

  P0.06  فرکانس خروجی
0.01 HZ 50.00HZ x 

P0.20  0.00 حدپایین فرکانسHz～0.01 حد بالای فرکانس HZ 50.00HZ x 

P0.21 

 ن ییحد پا

در حال  فرکانس

 اجرا

 اجرا در پایینترین حد فرکانس :1

 توقف :2
1 0 x 

P0.22 
 ی منحن میتنظ

 V / F 

گشتاور ثابت  ی منحن :0  

  1 افتهیگشتاور کاهش   یمنحن :1

( برابر قدرت 1.2)  

  2 افتهیگشتاور کاهش   یمنحن :2

( برابر قدرت 1.7)  

3افتهیگشتاور کاهش   یمنحن :3  

( برابر قدرت 2.0)  

  :4 V/F    یسفارش  یمنحن 

1 0 x 

P0.23 
 V/F فرکانس

 P3مقدار 
P0.25～P0.07  

اولیه  یفرکانس اجرا  0.01 Hz 0.00 Hz x 

P0.24 
 V/F ولتاژ 

 V3 P0.26～100.0％ 0.1% 00.0% xمقدار 

P0.25 
 V/F فرکانس

 2P P0.27～P0.23 0.01 Hz 0.00 Hz xمقدار 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.26 
 V/F ولتاژ 

 2V P0.28～P0.24 0.1% 00.0% xمقدار 

P0.27 
 V/F فرکانس

 1P مقدار
0.00～P0.25 0.01 Hz 0.00 Hz x 

P0.27 
 V/F ولتاژ 

 V1 0～P0.26 0.1% 00.0% xمقدار 

 در حال اجرا یپارامتر عملکرد اصل:    1گروه 

P1.00 
  لتریثابت زمان ف

 ○ 30.00s 0.01s 0.20s～0.01 آنالوگ 

P1.01 
کانال  رسیدن به
VI 

0.01～9.99 0.01 1.00 ○ 

P1.02 
 حداقل 

 VI داده شده 
0.00～P1.04 0.01Hz 0.00V ○ 

P1.03 
به  فرکانس مربوطه

 داده شده VIحداقل
0.00Hz～0.01 حد بالای فرکانسHz 0.00Hz ○ 

P1.04 
 حداکثر  

VI  داده شده P1.04～10.00V 0.01V 10.00V ○ 

P1.05 

 فرکانس مربوطه

  VI کثربه حدا

 داده شده

0.00Hz～ بالای فرکانسحد   0.01Hz 50.00Hz ○ 

P1.06 
کانال  رسیدن به
CI 

0.01～9.99 0.01 1.00 ○ 

P1.07 
 حداقل 

 CI  0.00 داده شده～P1.09 0.01V 10.00V ○ 

P1.08 
به  فرکانس مربوطه

 داده شده CIحداقل
0.00Hz～0.01 حد بالای فرکانسHz 0.00Hz ○ 

P1.09 
 حداکثر  

CI  داده شده 
P1.07～10.00V 0.01V 10.00V ○ 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P1.10 

به  فرکانس مربوطه

داده  CIکثرحدا

 شده

0.00Hz～0.01 حد بالای فرکانسHz 50.00Hz ○ 

P1.11 
حداکثرفرکانس  

 پالس داده شده 
0.1～20.0K 0.1K 10.0K ○ 

P1.12 
حداقل پالس  

 داده شده 

0.0～P1.14  

 ○ 0.1K 0.0K حداکثر پالس داده شده 

P1.13 

 فرکانس مربوطه

  ل پالسبه حداق

 داده شده

0.00Hz～0.01 حد بالای فرکانسHz 0.00Hz ○ 

P1.14 
حداکثر پالس  

 داده شده 

P1.12 حداقل پالس داده شده～  

P1.11 حداکثرفرکانس پالس ورودی 
0.1K 0.1K ○ 

P1.15 

فرکانس مطابق با 

پالس حداکثر 

 داده شده

0.00Hz～0.01 حد بالای فرکانسHz 50.00Hz ○ 

 Start / Brakeپارامتر تابع :    2گروه 

P2.00  شروع حالت اجرا 

 از فرکانس شروع، شروع کنید  :0

سپس از فرکانس    د،یابتدا ترمز کن :1

   دیشروع کن  ،شروع

سرعت را ردیابی، سپس شروع   :2

 کنید 

1 0 x 

P2.01 20.00～0.40 فرکانس شروعHz 0.01Hz 0.50Hz ○ 

P2.02 
 یمدت زمان اجرا

 ○ 30.0s 0.1s 0.0s～0.0 فرکانس شروع

P2.03 
  DCترمز  انیجر

 ○ %0 %1 %15～0 شروع در

P2.04 
  DCزمان ترمز 

 ○ 60.0s 0.1s 0.0s～0.0 شروع در
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P2.05 حالت توقف 

0: Dec 

 توقف آزاد  :1

2: Dec+ DC ترمز 
1 0 x 

P2.06 

فرکانس شروع  

 در DCترمز 

 توقفحالت 
0.0～15.00Hz 0.0Hz 3.00Hz ○ 

P2.07 
  DCزمان ترمز 

 توقفدر حالت 
0.0～60.0s 0.1s 0.0s ○ 

P2.08 
  DCترمز  انیجر

 ○ %0 %1 %15～0 توقف  در

 پارامترهای کمکی حالت اجرا :   3گروه 

P3.00 
کانال  بیترک

 کنترل فرکانس

0: VI+CI 

1: VI-CI 

2: +VI+ داده شده  یپالس خارج  

پنل  کنترل داده شده از▼、▲د کلی  

3: -VI- داده شده یپالس خارج   

پنل  کنترل داده شده از▼、▲د کلی  

4: CI+  پالس خارجی داده شده  

5: CI - پالس خارجی داده شده    

6: +VI+ داده شده RS485  

پنل  کنترل داده شده از▼、▲د کلی  

7: -VI- داده شده RS485  

پنل  کنترل داده شده از▼、▲د کلی  

8: +CI+ داده شده RS485  

پنل  کنترل داده شده از▼、▲د کلی  

9: -CI- داده شده RS485  

پنل  کنترل داده شده از▼、▲د کلی  

10: +CI+ داده شده RS485  

 پالس خارجی داده شده 

1 0 x 
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11: -CI- داده شده RS485  

خارجی داده شده پالس   

12: +VI+ داده شده RS485  

 پالس خارجی داده شده 

13:  -VI- داده شده RS485  

 پالس خارجی داده شده 

14  : VI+CI   +▼、▲د یکل

(P0.02) داده شده تالیجمقدار دی +   

15: VI+CI    -▼、▲دیکل 

(P0.02) داده شده تالیجمقدار دی +   

16:) VI, CI(    ماگزیمم  

17: ) VI, CI   ( مینیمم  

18:) VI, CI, ماگزیمم    پالس )   

19:) VI, CI, مینیمم    پالس )   

20: VI, CI  

(قبل   VI ، 0در دسترس به جز )   

21: VI + پایین / بالا  ترمینال   

22: CI + پایین / بالا  ترمینال   

RS485 میتنظ+   :23   ق یدق  میتنظ

آنالوگ پانل  ومتریپتانس  

RS485 میتنظ - :24   قی دق م یتنظ

آنالوگ پانل ومتریپتانس   

25: RS485 + VCI میتنظ  

26: RS485 - VCI م ی تنظ   

27: RS485 + CCI م یتنظ   

28: RS485 - CCI م یتنظ   

29:VI   قیدق  م یتنظ  +

گ آنالوومتریپتانس  

CI قیدق میتنظ+   :30   ق یدقتنظیم    

آنالوگ رومتیپتانس  
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31: VI + آنالوگ  ومتریپتانس  

32: VI - آنالوگ   ومتریپتانس  

33: CI + آنالوگ ومتریپتانس   

34: CI - آنالوگ  ومتر یپتانس  

قی دق میتنظ :35  + RS485   می تنظ

نالیترم  UP/DOWN  

P3.01 پارامتر  هیاول میتنظ 

 LED کانیاعداد 

  ینیهمه پارامترها مجاز به بازب  :0

ستند ه  

  ینیهمه پارامترها مجاز به بازب  :1

پارامتر نیبه جز خود ا   ستندین   

  ینیپارامترها مجاز به بازبهمه   :2

P0.02  به جز پارامتر ستند ین   

این پارامتر و خود   

 LED  دهگان  اعداد

ت یعدم فعال  :0  

فرض کارخانه  شیپ ی بازنشان   :1  

2: پاک کردن سابقه خطا     

1 0 x 

P3.02  کپی پارامترها 

ت یعدم فعال  :0  

پلود پارامترآ ای  یبارگذار  :1   

دانلود پارامتر   ای  یریبارگ  :2  

حالت مد کنترل از   ی : فقط براتوجه

 راه دور معتبر است 

1 0 x 

P3.03 

کارکرد در حالت 

  یانرژ رهیذخ

 ک یاتومات

ت یعدم فعال  :0  

 x 0 1 فعال   :1

P3.04  عملکردAVR 

ت یعدم فعال  :0  

فعال همیشه   :1  

2: Dec  فعال تنها در 
1 0 x 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  تنظیم محدوده  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.05  0 %1 %150～0 نوسانفرکانس% x 

P3.06 
کارکرد   فرکانس

JOG 
0.10～50.00Hz 0.01Hz 5.00Hz ○ 

P3.07 زمان شتاب  JOG 0.1～60.0s 0.1s 20.0s ○ 

P3.08 
 زمان کاهش

JOG 
0.1～60.0s 0.1s 20.0s ○ 

P3.09 
پیکربندی  

 ارتباطات 

 baud rateانتخاب :  LEDرقم یکان
0: 1200BPS 

1: 2400BPS 

2: 4800BPS 

3: 9600BPS 

4: 19200BPS 

5: 38400BPS 

 قالب داده ها :  LED رقم دهگان

فرمت ، بررسیدون  ب  1-7-2 :0  

1-7-1 فرمت   :1  

فرد اولویت  یبررس   

 فرمت 1-7-1 :2

زوج   اولویتبررسی   

2-8-1بررسی، فرمت بدون   :3  

1-8-1 فرمت :4  

فرد  اولویت  یبررس  

1-8-1 قالب :5  

زوج   اولویتبررسی   

فرمت ، بررسیدون  ب  1-8-2 :6  

 ی ارتباط حالت:  LED رقم صدگان

0: MODBUS ،ASCII حالت     

1: MODBUS ،RTU    حالت

1 005 x 

P3.10  آدرس محلی 

0～248 

 آدرس پخش :0

248: آدرس میزبان     

1 1 x 
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 ویژگی  پیش فرض واحد حداقل  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.11 
زمان تشخیص اضافه 

 ی کاری ارتباط 
0～1000.0s 

نامعتبر  عملکرد :0.0  
0.1s 0.0s x 

P3.12 1000～0 یپاسخ محل ریتثخms 1s 5ms x 

P3.13 1.00 0.01 1.00～0.01 یچند مرحله ا نسبت x 

P3.14  20.0 0.1 6000.0～0.1 2زمان شتاب ○ 
P3.15  20.0 0.1 6000.0～0.1 2زمان کاهش ○ 
P3.16  20.0 0.1 6000.0～0.1 3زمان شتاب ○ 
P3.17  20.0 0.1 6000.0～0.1 3زمان کاهش ○ 
P3.18  20.0 0.1 6000.0～0.1 4زمان شتاب ○ 
P3.19  20.0 0.1 6000.0～0.1 4زمان کاهش ○ 
P3.20  20.0 0.1 6000.0～0.1 5زمان شتاب ○ 
P3.21  20.0 0.1 6000.0～0.1 5زمان کاهش ○ 
P3.22  20.0 0.1 6000.0～0.1 6زمان شتاب ○ 
P3.23  20.0 0.1 6000.0～0.1 6زمان کاهش ○ 
P3.24  20.0 0.1 6000.0～0.1 7زمان شتاب ○ 
P3.25  20.0 0.1 6000.0～0.1 7زمان کاهش ○ 

P3.26 
فرکانس چند 

 1 مرحله ای
1 فرکانس چند مرحله ای  0.1 Hz  5.00Hz ○ 

P3.27 
فرکانس چند 

 2 مرحله ای
2 فرکانس چند مرحله ای  0.1 Hz  10.00Hz ○ 

P3.28 
فرکانس چند 

 3 مرحله ای
3 فرکانس چند مرحله ای  0.1 Hz  20.00Hz ○ 

P3.29 
فرکانس چند 

 4 مرحله ای
4 فرکانس چند مرحله ای  0.1 Hz  30.00Hz ○ 

P3.30 
فرکانس چند 

 5 مرحله ای
5 فرکانس چند مرحله ای  0.1 Hz  40.00Hz ○ 

P3.31 
فرکانس چند 

 6 مرحله ای
6 فرکانس چند مرحله ای  0.1 Hz  45.00Hz ○ 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.32 
فرکانس چند 

 7 مرحله ای
7 فرکانس چند مرحله ای  0.1 Hz  50.00Hz ○ 

P3.33  500.00～0.00 1فرکانس پرشHz 0.1 Hz  0.00Hz x 

P3.34 
فرکانس رنج 

 1 پرش
0.00～30.00Hz 0.1 Hz  0.00Hz x 

P3.35  500.00～0.00 2فرکانس پرشHz 0.1 Hz  0.00Hz x 

P3.36 
فرکانس رنج 

 30.00Hz 0.1 Hz  0.00Hz x～0.00 2 پرش

P3.37 0000 1 9999～0000 رزرو x 

P3.38 
 DCترمز  ولتاژ

 x %0.0 %0.1 %15.0～00.0 صفردر فرکانس  

P3.39 65.535～0 کارکرد  تنظیم زمانK hour 0.001K 0.000K ○ 

P3.40 65.535～0 کارکرد زمان  کلK hour 0.001K 0.000K ○ 

P3.41 

بررسی زمان  سرعت 

 راه اندازی انتظار

((start 

00.0～60.0 0.1s 2.0s ○ 

P3.42 
 بررسی سرعت و 

  start)) راه اندازی
00.0～150.0% 0.1% 100.0% ○ 

P3.43 
 نمایش  پارامتر

 در حال اجرا
00～15 1 00 ○ 

P3.44 
 توقف نمایش  

 ○ 00 1 15～00 پارامتر 

P3.45 
ضریب نمایش اثر 

 ○ 29.0 0.1 60.0～0.1 واحد بدون

P3.46 
سوئیچینگ  کنترل 

JOG/REV 

0:  JOG    نقطه انتخاب عملیات  

معکوسانتخاب عملکرد    :1  

REV 

1 0 x 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

 نال یکنترل ترم عملکردپارامتر :    4گروه 

P4.00 

انتخاب 

عملکرد 

  یورود نالیترم

X1 

0: ترمینال بیکار  

1: 1 سرعت چند مرحله ای   ترمینال    

2: سرعت چند مرحله ای   2 ترمینال   

3:    مرحله ای سرعت چند   3ترمینال 

4:FWD JOG خارجی ورودی کنترل   

5: REV JOG خارجی ورودی کنترل   

 6 : Acc/Dec زمان  1ترمینال   

7: Acc/Dec زمان  2ترمینال   

8: Acc/Dec زمان  3ترمینال   

9: سیمه   3کنترل    

 10: (FRS) آزاد ورودی توقف 

11: فرمان توقف خارجی    

12: DC توقف فرمان ورودی ترمز   

DB دستور   

13: کارکرد اینورتر ممنوع   

14: (UP) فرمان افزایش فرکانس     

15: (DOWN) فرکانس    کاهش فرمان      

16: Acc/Dec ممنوعیت فرمان    

17: خارجی) پاک    ورودی بازنشانی   

 کردن خطا( 

18: ورودی خطای تجهیزات جانبی    

 )معمولاً باز( 

19: 1انتخاب کانال کنترل فرکانس    

20: 2انتخاب کانال کنترل فرکانس    

21: 3انتخاب کانال کنترل فرکانس    

22: نال یفرمان به ترم رییتغ   

1 0 x 
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23: انتخاب حالت کنترل دستور   

1کارکرد  

24: انتخاب حالت کنترل دستور   

2 کارکرد  

25: نوسان  انتخاب حالت فرکانس     

26: در   نوسان تنظیم مجدد فرکانس    

   حال کارکرد 

27: حلقه بسته نامعتبر    

28: PLC    حالت فرمان ساده توقف  

29: PLC   نامعتبر  

30: PLC تنظیم مجدد    

در حالت توقف    

31: CI تغییر فرکانس به     

32: شمارنده   گنالیس  یورود   

  پاک کردن ورودی شمارنده :33

34: ورودی وقفه خارجی    

35: فرکانس پالس ورودی    

معتبر است(   X6 )فقط برای      

36: تشآحالت     

P4.01 
انتخاب عملکرد 

 X2 یورود نالیترم
 x 0 1 بشرح فوق 

P4.02 
انتخاب عملکرد 

 X3 یورود نالیترم
 x 0 1 بشرح فوق 

P4.03 
انتخاب عملکرد 

 X4 یورود نالیترم
 x 0 1 بشرح فوق 

P4.04 
انتخاب عملکرد 

 X5 یورود نالیترم
 x 0 1 بشرح فوق 

P4.05 
انتخاب عملکرد 

 X6 یورود نالیترم
 x 0 1 بشرح فوق 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P4.06 
انتخاب عملکرد 

 X7 یورود نالیترم
 x 0 1 بشرح فوق 

P4.07 
انتخاب عملکرد 

 X8 یورود نالیترم
 x 0 1 بشرح فوق 

P4.08 

انتخاب حالت  

 کارکرد 

FWD/REV 

0: 1حالت کنترل دو سیمه    

1: 2حالت کنترل دو سیمه    

2: 1سیمه   سهحالت کنترل     

3: 2حالت کنترل سه سیمه    

1 0 x 

P4.09 رنج Up/Dn 0.0-99.99Hz/s 0.01 1.00Hz ○ 

P4.10 

 نالیترم انتخاب

کلکتور ی خروج

 دو طرفه باز

OC1 

:0 (RUN) اینورتر در حال کارکرد    

:1 (FAR) سیگنال ورود فرکانس   

  2:فرکانس سطح  صی تشخ گنال یس
(FDT1) 

  3:رزرو

  4:سیگنال پیش هشدار اضافه بار
(OL) 

  5:قفل ولتاژ کم یا تحت ولتاژ

(LU) 

6: متوقف شدن خطاهای خارجی   

(EXT) 

7: (FH)  فرکانس خروجی حد بالا 

8: (FL) یین اپفرکانس خروجی حد  

صفر کارکرد اینورتر در سرعت  :9  

 پایان مرحله کارکرد ساده :10
PLC 
11: PLC  پایان یک چرخه کارکرد 

  تنظیم تعداد ورودی :12

 تعداد ورودی مشخص  :13

14:)RDY) اینورترآماده کار است  

15:خطای اینورتر  

1 0 x 
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16: زمان کارکرد فرکانس شروع  

 17:  هنگام شروع DCزمان ترمز

 18:هنگام توقف  DCزمان ترمز 

 19: نوسانحد بالا/پایین فرکانس  

  20:تنظیم مقدار زمان کارکرد 

 ورودی 

21:  سیگنال هشدار فشار بالا  

22:  سیگنال هشدار فشار پایین  

23:   یحالت خواب با فرکانس خروج 

 صفر 

P4.11 

 نالیترم انتخاب

کلکتور ی خروج

 دو طرفه باز

OC2 

 x 0 1 بشرح فوق 

P4.12 
 انتخاب خروجی رله 

TA/TB/TC 
 x 15 1 بشرح فوق 

P4.13 
 انتخاب خروجی رله 

RA/RB/RC 
 x 0 1 بشرح فوق 

P4.14 
  صیمحدوده تشخ 

 فرکانس ورود 
0.00～400.00 Hz 0.01Hz 5.00Hz x 

P4.15 
 فرکانس  سطح

FDT1 
 0.01Hz 10.00Hz x حد بالای فرکانس～0.00

P4.16 FDT1  50.00～0.00 تاخیر Hz 0.01Hz 1.00Hz ○ 

P4.17 

خروجی  افزایش

 آنالوگ

(AO1) 

 رقم یکان: 

 فرکانس خروجی 

 ( فرکانس  بالای تا حد0～ )

1: جریان خروجی   

 برابر جریان نامی موتور( 2～0)

2: ولتاژ خروجی    

 برابر جریان نامی موتور( 1.2～0)

3: ولتاژ باس    

01 00 ○ 
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4: داده شده  PID 

5:  PID فیدبک 

6: VI（0～10V） 

7: CI(0～10V/4～20mA) 

P4.18  خروجی آنالوگ افزایش آنالوگ  ((AO1 0.01 1.00 ○ 

P4.19 
انتخاب خروجی 

 ( AO1) آنالوگ

 رقم یکان: 

 فرکانس خروجی 

 ( فرکانس بالای  تا حد0～ )

1: جریان خروجی   

 برابر جریان نامی موتور( 2～0)

2: ولتاژ خروجی    

 برابر جریان نامی موتور( 1.2～0)

3: ولتاژ باس    

4: داده شده  PID 

5:  PID فیدبک 

6: VI（0～10V） 

7: CI(0～10V/4～20mA) 

 رقم دهگان: 

0: 0～10V 

1: 0～20mA 

2: 4～20mA 

01 00 ○ 

P4.20 

خروجی   افزایش

  آنالوگ

((AO2 

0.50～2.00 1.00 0.01 ○ 

P4.21 
ترمینال 

 DOخروجی 

 رقم یکان: 

 فرکانس خروجی 

 ( فرکانس  بالای تا حد0～ )

1: جریان خروجی   

 نامی موتور(برابر جریان   2～0)

2: ولتاژ خروجی    

 برابر جریان نامی موتور( 1.2～0)

1 0 ○ 
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3: ولتاژ باس    

4: داده شده  PID 

5:  PID فیدبک 

6: VI（0～10V） 

7: CI(0～10V/4～20mA) 

P4.22 

حداکثر فرکانس  

 پالس یخروج

DO  

0.1K～20.0K (max 20KHz) 0.1KHz 0.1KHz ○ 

P4.23 
تعداد داده  میتنظ

 شده
F4.20～9999 1 0 ○ 

P4.24 
تعداد مشخص  

 ○ F4.19 1 0～0 داده شده

P4.25 

سطح تشخیص  

پیش هشدار 

 اضافه بار
20%～200% 1 130% ○ 

P4.26 
زمان تاخیر پیش 

 هشدار اضافه بار
0.0～20.0s 0.1s 5.0s ○ 

 عملکرد حفاظتی: پارامترهای   5گروه 
 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P5.00 

انتخاب حالت  

حفاظت از اضافه  

 بار موتور 

 توقف خروجی :0

 بدون فعالیت :1
1 0 x 

P5.01 

حفاظت  بیضر

از اضافه بار  

 موتور 
20～120% 1 100% x 

P5.02 

 توقفانتخاب 

 اضافه ولتاژ 

0:   ممنوع 

1: مجاز    
1 1 x 

P5.03 
نقطه توقف اضافه 

 ولتاژ 
380V：120～150%  

220V：110～130% 
1% 

140% 

120% 
○ 

P5.04 
سطح محدودیت 

 جریان خودکار
110%～200% 1% 150% x 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P5.05 

 افت یزانم

  حددر  فرکانس

 جریان  مجاز
0.00～99.99Hz/s 0.01Hz/s 10.00Hz/s x 

P5.06 

انتخاب حالت  

محدود سازی 

 خودکار جریان

0:    ثابت نامعتبر استسرعت  

 سرعت ثابت معتبر است  :1

2: اضافه  کننده  ی مسدودخروج 

انیجر  

 . معتبر است Acc/Dec :توجه 

1 1 x 

P5.07 

راه اندازی مجدد  

تنظیمات پس از 

 قطع برق

 غیر فعال  :0

1: فعال    
1 0 x 

P5.08 

زمان انتظار راه 

اندازی مجدد 

 پس از قطع برق 
0.0～10.0s 0.1s 0.05s  

P5.09 
زمان بازیابی 

 خودکار خطا

0～10 

معتبر   غیر خودکار بازیابی :0  

  صورت در خودکار بازیابی: توجه

  حد از بیش شدن گرم  یا  بار اضافه

 . نیست  معتبر

1 0 ○ 

P5.10 
فاصله زمانی 

 20.0s 0.1s 5.0s x～0.5 بازیابی خودکار 

P5.11 
 حفاظت از فاز

 یورود گم شده

 غیر فعال  :0

1: فعال    
1 0 ○ 

 عملکرد ثبت خطا  : پارامترهای  6گروه 

P6.00 
آخرین خطای 

 ثبت شده 
 *  0 1 آخرین خطای ثبت شده 

P6.01 
فرکانس خروجی 

 در آخرین خطا
 *  0.01Hz 0 فرکانس خروجی آخرین خطا 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P6.02 
فرکانس تنظیم  

 شده آخرین خطا
 *  0.01Hz 0 فرکانس تنظیم شده در آخرین خطا 

P6.03 
جریان خروجی 

 در آخرین خطا
 *  0.1A 0 جریان خروجی در آخرین خطا

P6.04 
ولتاژ خروجی در 

 آخرین خطا
 *  1V 0 ولتاژ خروجی در آخرین خطا 

P6.05 
 DCولتاژ باس 

 آخرین خطا در
آخرین خطا ولتاژ باس در  DC   1V 0  * 

P6.06 
ماژول در  دمای 

 آخرین خطا
 *  10C 0 دمای ماژول در آخرین خطا 

P6.07 
سابقه دومین 

 خطای ثبت شده 
 *  0 1 سابقه دومین خطای ثبت شده 

P6.08 
سابقه سومین  

 خطای ثبت شده 
 *  0 1 سابقه سومین خطای ثبت شده 

P6.09 
سابقه چهارمین  

 خطای ثبت شده 
 *  0 1 سابقه چهارمین خطای ثبت شده 

P6.10 
سابقه پنجمین 

 خطای ثبت شده 
 *  0 1 سابقه پنجمین خطای ثبت شده 

P6.11 
سابقه ششمین 

 خطای ثبت شده 
 *  0 1 سابقه ششمین خطای ثبت شده 

 تابع کنترل حلقه بسته  پارامترهای:    7گروه 

P7.00 
انتخاب کنترل  

 اجرا حلقه بسته

 معتبر :0

1:نا معتبر  
1 0 x 

P7.01 

انتخاب کانال 

داده  حلقه بسته 

 شده

داده شده  تالیجید :0  P7.05  

پنل▼ 、▲قی دق م یتنظ+  

VI 0 آنالوگ～V10   1ولتاژ:  

 داده شده 

CI 0 آنالوگ～V10 2: ولتاژ 

 داده شده 

1 0 x 
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3: آنالوگ پانل داده شده  رومتیپتانس  

 :4 داده شدهRS485 ارتباط   

پالس داده شده  ی ورود :5  

 CI :6 یساز  هیشب  ان یجر میتنظ

4 ~20mA 

P7.02 
انتخاب کانال 

 فیدبک 

0: VI آنالوگ  

0~10V  ولتاژ آنالوگ 

1: CI  ورودی آنالوگ 

（0～10V/0～20mA）  

2: VI+CI  

3: VI-CI 

4: Min｛VI，CI｝  

5: Max｛VI，CI｝  

6: CI  ورودی آنالوگ 

（4～20mA） 

1 0 x 

P7.03 
زمان ثابت فیلتر  

 ○ 50.00s 0.01s 0.50s～0.01 کانال داده

P7.04 
فیلتر  زمان ثابت 

 کانال بازخورد
0.01～50.00s 0.01s 0.50s ○ 

P7.05 
  تالیجید   میتنظ

 مقدار داده شده
0.001～20.000Mpa 0.001 Mpa 0.000Mpa x 

P7.06 
  یها یژگیو

 حلقه بسته  میتنظ

مثبت  اثر :0  

1: اثر منفی  
1 0 ○ 

P7.07 
کانال   شیافزا

 بازخورد 
0.01～10.00 0.01 1.00 ○ 

P7.08  0.001 فشارحد بالای～P7.09 0.001 0.001 ○ 
P7.09 حد پایین فشار P7.08～P7.27 0.001 1.000 ○ 

P7.10 
ساختار کنترل 

 PIDکننده 

:0  کنترل متناسب  

:1 کپارچه یکنترل    

:2  کنترل انتگرال متناسب  

3:لیفرانسیکنترل متناسب، انتگرال ود  

1 1 x 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.11 
 مناسب تقویت

Kp 
0.00～5.00 0.01 0.50 ○ 

P7.12  100.0～0.1 زمان ثابت انتگرالs 0.1 10.0s ○ 

P7.13  0.0 0.1 5.0～0.0 تقویت دیفرانسیل x 
P7.14 1.00～0.01 دوره نمونه گیریs 0.01 0.10 ○ 
P7.15  0.0 ％0.1 ％20.0～0.0 حد تحمل％ ○ 

P7.16 

 صیآستانه تشخ

قطع بازخورد  

PID 

0.0～20.0％ 0.01Hz 0.00Hz ○ 

P7.17 
 قطع عملانتخاب 

   PID  دبکیف
0～4 0.1% 0.0% ○ 

P7.18 

 ریزمان تاخ

قطع   اتیعمل

 PID دبکیف

0.01～5.00s 0.01s 1.00s ○ 

P7.19 0.001 سطح فشار～P7.20 0.001 Mpa 0.001Mpa ○ 

P7.20 

سطح فشار حالت 

 تعلیق

(Hibernation ) 
P7.19～P7.27 0.001 Mpa 1.000Mp a ○ 

P7.21 

زمان مداوم سطح 

 تعلیق

(Hibernation ) 
0～250s 1s 10s ○ 

P7.22 
 فرکانس تعلیق

(Hibernation ) 
0.00～400.0Hz 0.01H z 

20.00

Hz 
○ 

P7.23 

زمان مداوم 

 فرکانس تعلیق

(Hibernation ) 
0～250s 1s 10s ○ 

P7.24 
هشدار حدپایین 

 فشار
0.001～P7.25 0.001 Mpa 0.001Mpa ○ 

P7.25  هشدار حد فشار P7.24～P7.27 0.001 Mpa 1.000Mpa ○ 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.26 
آب با  نیحالت تام

 فشار ثابت

ثابت   ریآب با فشار غ  نیحالت تام :0  

آب با فشار ثابت    نیحالت تام :1

پمپ  کی  

آب با فشار ثابت    نیحالت تام :2

 دو پمپ 

آب با فشار ثابت    نیحالت تام :3

 سه پمپ 

آب با فشار ثابت    نیحالت تام :4

 چهار پمپ

1 0 x 

P7.27 
محدوده سنجش 

 فشار از راه دور
0.001～20.000Mpa 0.001 Mpa 1.000 Mpa ○ 

P7.28 
حالت عملکرد  

 چند پمپ

توالی ثابتسوئیچ  :0   

1: زمانبندی چرخش   
1 0 ○ 

P7.29 
چرخش در فواصل 

 ن یمع یزمان
0.5～100.0H 0.1H 5.0H ○ 

P7.30 
تخمین زمان تغییر 

 پمپ
0.1～1000.0s 0.1s 300.0s ○ 

P7.31 

 ریزمان تاخ

  نگیچییسو

 ی سی الکترومغناط

0.1～10.0s 0.1s 0.5s x 

P7.32 

نقش    PIDکنترل 

و  یمثبت و منف

فشار  یخطا تیقطب

 بازخورد

 رقم یکان: 

 PID :0عملکرد کنترل 

 PID :1واکنش کنترل 

 رقم دهگان: 

   0: فشار فیدبک کمتر از فشار 

 واقعی است 

  1: فشار فیدبک بیشتر از فشار   

   است واقعی

1 00 x 
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 ان: صدگرقم 

   0: فشار بیداری از خواب،فشار 

 واقعی است 

   1: فشار بیداری از خواب،فشار 

 است  تنظیم شده 

 

 :رگانهزا رقم

   0:یمشاهده پارامترها  یبرا

 ؛ دیفشار ده مانیتورینگ

به    Bگروه  ی مانیتورینگ پارامترها

 ند. و ش  یمشاهده م بیترت

  1: یمشاهده پارامترها  یبرا

 .  دیفشار ده مانیتورینگ

  Bگروه  نگ یتوریمان  یپارامترها

شده،    می فقط سه پارامتر فشار تنظ

و فرکانس    یخروج انیجر

 . نشان می دهندرا  یخروج

P7.33 

 دبکیف یخطا

  میتنظ بیضر

 فشار 

0.001～20.000Mpa 0.001 Mpa 0.000Mpa x 

P7.34 

حلقه بسته  

  شیفرکانس از پ

 شده  میتنظ

 0.00Hz 0.00Hz x فرکانس   یحد بالا  ～0رنج: 

P7.35 

حلقه بسته زمان  

 ینگهدار

  شیفرکانس از پ

 شده نییتع

0.0～200.0s 0.1s 0.0s x 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

 PLCاجرای  پارامترهای:  P8گروه 

P8.00 
انتخاب حالت  

 PLCکارکرد 

0000～1113 

 انتخاب حالت  :LEDیکان رقم 

    0: فعال

    1:  کامل چرخهتوقف بعد از یک 

   2: کارکرد در آخرین فرکانس بعد

   کاملچرخه از یک 

    3:مداوم  چرخه 

 : LEDرقم دهگان 

 مجدد   یحالت راه اندازانتخاب  

مجدد از مرحله اول  یراه انداز :0  

مجدد از فرکانس   یراه انداز :1

 مرحله وقفه 

  کارکرد مجدد از  یراه انداز :2

 مرحله وقفه 

 : LEDصدگان رقم

  پارامتر ره یانتخاب حالت ذخ 

ی ساز ره یبدون ذخ :0  

ی ساز رهیذخ :1  

 : LEDهزارگان رقم

 واحد زمان کارکرد 

ه یثان  :0  

1:قهیدق  

1 0000 x 

P8.01 1مرحله  میتنظ 

000～621 

 فرکانستنظیم  : LEDیکان رقم 

0: i  فرکانس چند مرحله 

(i=1～7 ) 

:1  P0.01 کد   فرکانس تعریف شده  

1 000 ○ 
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 : LEDرقم دهگان 

 انتخاب جهت کارکرد   

    0: به جلو

   1: معکوس

   2:توسط فرمان اجراکنترل شده 

 : LEDصدگان  رقم

   Acc/Decانتخاب زمان   

 Acc/Dec 1 :0زمان 

 :1 Acc/Dec 2 زمان    

 :2 Acc/Dec زمان    3  

 :3 Acc/Dec زمان    4  

 :4 Acc/Dec  زمان  5

 :5 Acc/Dec زمان    6  

 :6 Acc/Dec    7 زمان 

P8.02 
 زمان اجرای 

 ○ 10.0 0.1 6000.0～0.1 1مرحله  

P8.03  000 1 621～000 2تنظیم مرحله ○ 

P8.04 
 زمان اجرای 

 ○ 10.0 0.1 6000.0～0.1 2مرحله 

P8.05  000 1 621～000 3تنظیم مرحله ○ 

P8.06 
 زمان اجرای 

 ○ 10.0 0.1 6000.0～0.1 3مرحله 

P8.07  000 1 621～000 4تنظیم مرحله ○ 

P8.08 
 زمان اجرای 

 4مرحله  
0.1～6000.0 0.1 10.0 ○ 

P8.09  000 1 621～000 5تنظیم مرحله ○ 

P8.10 
 زمان اجرای 

 5مرحله  
0.1～6000.0 0.1 10.0 ○ 

P8.11  000 1 621～000 6تنظیم مرحله ○ 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

PA.12 
زمان اجرای 

 6مرحله 
0.1～6000.0 0.1 10.0 ○ 

PA.13  000 1 621～000 7تنظیم مرحله ○ 

P8.14 
 زمان اجرای 

 7مرحله  
0.1～6000.0 0.1 10.0 ○ 

 پارامتر تابع فرکانس نوسان :  P9گروه 

P9.00 
انتخاب فرکانس  

 نوسان 

   0:عدم فعالیت 

   1:فعال 
1 0 x 

P9.01 
حالت کارکرد  

 فرکانس نوسان 

000～110 

 :  حالت شروع LEDیکان  رقم

  0:خودکار شروع

 1: حالت دستی توسط ترمینال

 :  LEDدهگان  رقم

 کنترل دامنه نوسان 

  0:متغیر  نوسان دامنه   

   1:دامنه ثابت نوسان

1 00 x 

P9.02 
فرکانس نوسان از  

 شده تعیینپیش 
.0 00～500.00Hz 

0.01Hz 

0.1s 
0.00Hz ○ 

P9.03 

زمان انتظار 

فرکانس نوسان از  

 پیش تنظیم شده

0.0～3600.0s 0.1s 0.0s ○ 

P9.04 0.0 %0.1 %50.0～0.0 دامنه نوسان% ○ 
P9.05 0.0 %0.1 %50.0～0.0 فرکانس ضربه% ○ 

P9.06 
چرخه فرکانس  

 ○ 999.9s 0.1s 10.0s～0.1 نوسان

P9.07 
 صعود زمان

 دلتا  موج
0.0～98.0% 0.1% 50.0% ○ 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P9.08 

ترمینال انتخاب 

پایین  /بالا

 کنترل فن و

 یکان:   رقم

  0:کارکرد فن در زمان کارکرد  

 اینورتر 

   1: برق   کارکرد فن حین وصل بودن

2: کند یفن در فرکانس صفر کار نم  

 ان:  دهگ رقم

   0: پارامتر فرکانس  می تنظ نگهداری

قطع برق  ایپس از توقف کار   

  1:پارامتر   ماتیتنظپاک شدن  

قطع   ا یپس از توقف کار  ،فرکانس 

 برق  

 : گانصد رقم

  0:فرمان اجرای ترمینال، زمانی معتبر 

 که برق وصل باشد  

  1 :فرمان اجرای ترمینال، زمانی که

   نامعتبر استبرق وصل باشد،   

1 0 ○ 

P9.09 
زمان فیلتر ترمینال  

 چند منظوره 
 0～  ○ 1 1   4رنج:  

P9.10 
استفاده از  درصد

 ○ %30.0 %0.1 %100.0～0 ترمز  مقاومت

P9.11 
آستانه مقدار فشار 

 بیش از حد
0～780V 1V 780V ○ 

P9.12 
ولتاژ   یمصرف انرژ

 باس ترمز 
0～780V 1V 

640V 

 یا
358V 

○ 

P9.13 

 و G/P نوع تنظیم

انتخاب نوع  

 موتورتکفاز 

 :یکانرقم 

0: G نوع  

1: P    نوع  

 : رزرو شده گانرقم ده

0000 0000 ○ 
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 : رزرو شده گانرقم صد

 ز: نوع موتور تک فا ن:گارقم هزار

  یموتور ناهمزمان سه فاز معمول :0

ولت(  220)  

موتور ناهمزمان تک فاز   :1

 )خازن حذف(

موتور ناهمزمان تک فاز )بدون   :2

 حذف خازن(

P9.14  0000 0000 9999～0000 رمز کاربر ○ 
 رداری کنترل بُپارامترهای :  PAگروه 

PA.00 

تنظیم عملکرد 

خودکار پارامتر 

 موتور 

0: ت یفعال عدم   

1: استاتیک  خودکار تنظیم    
1 0 x 

PA.01  400～0 ولتاژ نامی موتورV 1 
بستگی به 

 x مدل 

PA.02 
جریان نامی 

 موتور 
0.01～500.00A 0.01A 

بستگی به 

 x مدل 

PA.03  500～1 فرکانس نامی موتورHz 1Hz 
بستگی به 

 x مدل 

PA.04 
سرعت چرخش  

 r/min 1r/min 9999～1 موتور نامی 
بستگی به 

 x مدل 

PA.05 
تعداد قطب های  

 موتور 
2～16 1 

بستگی به 

 x مدل 

PA.06 
 استاتور القاء

 5000.0mH 0.1mH～0.1 موتور 
بستگی به 

 مدل 
x 

PA.07 
 روتور القاء

 5000.0mH 0.1mH～0.1 موتور 
بستگی به 

 مدل 
x 

PA.08 

متقابل  ءالقا

روتور و 

 استاتور موتور 
0.1～5000.0mH 0.1mH 

بستگی به 

 مدل 
x 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

PA.09 
مقاومت 

 Ω 0.001Ω 50.000～0.001 استاتور موتور 
بستگی به 

 مدل 
x 

PA.10 
مقاومت روتور 

 موتور 
0.001～50.000 Ω 0.001Ω 

بستگی به 

 مدل 
x 

PA.11 

ضریب حفاظت 

   گشتاور
 اضافه جریان 

0～15 1 15 x 

PA.12 

  تنظیم ضریب

 انحراف تناسب

 سرعت 
50～120 1 85 x 

PA.13 

  میتنظ بیضر

انحراف   یانتگرال

 Fسرعت 
100～500 1 360 x 

PA.14 
گشتاور   افزایش

 x 100 1 150～100 رداری بُ

PA.15 0 0 0 رزرو x 

PA.16 4 1 15～0 رزرو x 

PA.17 150 1 150～100 رزرو x 

PA.18 150 1 150 رزرو x 

PA.19 0 1 2～0 رزرو x 

 AI  منحنی  تنظیمات و AIAO تصحیح :  PFگروه 

PF.00 رزرو --- ---- ---- ---- 
 پارامترهای عملکردی 

b-00 0.01 ی فعل یفرکانس خروج  خروجی فرکانسHz ----  * 
b-01   0.01 فرکانس تنظیم شده فعلی  تنظیم فرکانسHz ----  * 
b-02  1 میزان تاثیرگذاری ولتاژ خروجی فعلی   ولتاژ خروجیV ----  * 
b-03  0.1 میزان تاثیرگذاری جریان خروجی فعلی  خروجیجریانA ----  * 
b-04  ولتاژ حال حاضر باس بار  ولتاژ باس بارDC   1V ----  * 

b-05  دمای هیت سینک  دمای ماژولIGBT 10C ----  * 
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عملکرد کد   ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  

b-06 1 سرعت  فعلی موتور  سرعت موتورr/min ----  * 
b-07  1 یک زمان کارکرد مداوم  زمان کارکردH ----  * 

b-08 
وضعیت ترمینال  

 وروردی/ خروجی 
 ---- ---- وضعیت ترمینال وروردی / خروجی 

 * 

b-09  ورودی آنالوگVI  مقدار ورودی آنالوگVI 0.01V ----  * 
b-10  ورودی آنالوگCI CI مقدار ورودی آنالوگ     0.01V ----  * 

b-11 
ورودی پالس 

 خارجی
 ---- 1ms میزان ورودی پهنای پالس خارجی 

 * 

b-12  0.1 جریان نامی اینورتر  جریان نامی اینورترA ----  * 
b-13  1 ولتاژ نامی اینورتر  اینورتر ولتاژ نامیV ----  * 

b-14  تنظیم فشار 
فشار  تنظیم کنترل منبع آب هنگام   

 خط لوله 
0.001Mpa ---- 

 * 

b-15  فشار فیدبک 
کنترل  خط لوله ی  فشار فیدبک

 منبع آب 
0.001Mpa ---- 

 * 

b-16 1 نمایش بدون واحد  نمایش بدون واحد ----  * 
 

 شود:   یداده م شینما ریبه صورت ز نگی توریپارامتر مان ی/ خروج یورود نالیترم تی وضعنکته: 
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ی عملکرد   یکد ها شرح    6فصل  

 ( P0در حالت اجرا )گروه  یعملکرد یا هیپا یپارامترها 1-6

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.00 
انتخاب حالت  

 کارکرد 

0:V/F کنترل     

1:    رسنسوبدون  یردارکنترل بُ 
1 0 ○ 

0: V/F  کنترل 

 بدون سنسور بُرداری کنترل  :1

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.01 
انتخاب حالت  

 کارکرد 
0～8 1 0 ○ 

 ؛ پتانسیومتر آنالوگ روی کنترل پنل :0

 برای تنظیم کردن فرکانس کارکرد استفاده کنید.   ▼ ,▲پنل کنترل. از کلیدهای  ▼ ,▲کلیدهای  :1

) فرکانس تنظیم شده اولیه( برای تغییر فرکانس تنظیم   P0.02تنظیم دیجیتال فرکانس پنل کنترل. برای تغییر پارامتر  :2

 از کنترل پنل استفاده کنید.  ،شده

بالا/پایین.  از ترمینال  :3 )فرکانس تنظیم شده اولیه(    P0.02  برای تغییر پارامتر  UP/DOWN  تنظیم دیجیتال ترمینال 

 برای تغییر فرکانس تنظیم شده استفاده کنید. 

)فرکانس تنظیم شده اولیه( را از طریق پورت  P0.02پورت سریال. )حالت کنترل از راه دور( پارامتر تنظیم دیجیتال  :4

 سریال تنظیم کنید. 

5:  VI آنالوگ داده شده  (VI-GND)  :نال یآنالوگ ترم   یفرکانس توسط ولتاژ ورود  میتنظ  VI  رنج    . شود  یکنترل م

  تعریف می  P1.00~P1.05 باکدتابع VIباشد. رابطه متناظر بین فرکانس تنظیم شده و ولتاژ ورودی   می 10V~0ولتاژ 

 شود.  

:6  CI آنالوگ داده شده(CI-GND) : ترمینالتوسط ولتاژ/جریان ورودی آنالوگ  فرکانس تنظیم CI شود.   کنترل می  
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  می   DC 4~20mA  (JP3 jumpe A)  و رنج جریان ورودیDC  0~10V  (JP3 jumper V  ) رنج ولتاژ ورودی

 .تعریف شده است P.1.06-P1.10 تابعورودی با کد  CI باشد. رابطه متناظر بین فرکانس تنظیم شده و

 می تواند از طریق ترمینال  تنها توسط ترمینال پالس)سیگنال پالس فرکانس کنترل شده  میتنظترمینال پالس داده شده.  :7

X4  تابعوارد شود.( رابطه متناظر بین فرکانس تنظیم شده. پالس ورودی با کد P1.11-P1.15  .تعریف شده است 

 مراجعه کنید(  P3.00ترکیب داده شده.  )به پارامتر عملکرد   :8

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.02 
تنظیم فرکانس  

 کارکرد 
P0.19 حد پایین～P0.20 0.01 حد بالایHZ 50.00HZ ○ 

  ی م نییرا تع  تالیجی مجموعه د  ه یفرکانس اول  P0.02پارامتر    (P0.01=1, 2, 3, 4)انتخاب کانال کنترل فرکانس    میتنظ

 کند. 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.03 
انتخاب حالت فرمان 

 اجرا
0～2 1 0 ○ 

 . کنید استفاده اینورتر عملکرد  برای ،پنل  درکنترل RUN  ،STOP/RESET ،JOGکلیدهای از :0

 . کنید استفاده غیره  و FWD, REV, X1~X6 کنترل ترمینال  از اینورتر کارکرد  برای  کنترل ترمینال.حالت  :1

 . دی در حالت کنترل از راه دور فعال کن RS485 الی پورت سر ق یرا از طر نورتری. االیحالت کنترل پورت سر  :2

داد. لطفاً از   رییکارکرد تغ ایدر حالت توقف  P0.03پارامتر  رییتوان با تغ یحالت فرمان در حال اجرا را م نکته: 

 .دی استفاده کن اطیعملکرد با احت نیا

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.04 0 1 11～00 جهت حرکت  میتنظ ○ 
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 جهت حرکت  میتنظ

0:    حرکت رو به جلو

1: حرکت معکوس     
 LEDیکان رقم 

0:    رو به جلو حرکت

1: حرکت معکوس     
 LEDدهگان رقم 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.05 
 زمان تلف شده

FWD/REV 
0.0～120.0s 0.1s 0.01s ○ 

فرآ  شکل  حرکت  نیب  گ نیچی سوئ  ند یدر  مطابق  انتقال  زمان  معکوس،  و  جلو  زمان    t1،1-6  به  عنوان  شده به    تلف 

FWD/REV است.  0در طول زمان انتقال   نورتریا یفرکانس خروجشود.  یم  فی تعر 

 
 FWD/REVزمان تلف شده  1-6شکل

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.06 
ماگزیمم فرکانس 

 خروجی
50.00Hz～500.00Hz 0.01Hz 50.00Hz x 

P0.07 
فرکانس کارکرد  

 1.00Hz～500.00Hz 0.01Hz 50.00Hz x هیپا

P0.08 
ماگزیمم ولتاژ  

 1Hz～480V 1V خروجی
ولتاژ نامی 

 x اینورتر

  شده   داده  نشان  Fmaxبا    2-6  شکل  در  که  است  مجاز  خروجی  فرکانس   بالاترین  اینورتر  خروجی  فرکانس   حداکثر

 .است
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   همان  کلی،  طور  به   . است  اینورتر   خروجی  ولتاژ  بالاترین  به   مربوط   خروجی  فرکانس   کمترین  پایه  کارکرد  فرکانس

 . است  شده داده نشان   FB با  2-6 شکل   در  که است موتور  فرکانس نامی

  ولتاژ   همان کلی، طور به .  است  اینورتر خروجی  اصلی کارکرد فرکانس به   مربوط  خروجی ولتاژ  خروجی  ولتاژ حداکثر

 . است شده   داده نشان   Vmaxبا  2-6 شکل  در  که  است موتور  نامی

 
 Fmax/FB/Vmax0V 2-6شکل

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.09  2.0 %0.1 %30.0～%0.0 افزایش گشتاور% x 

  است  شده  داده نشان 3-6 شکل در  که پایین فرکانس  ناحیه در را خروجی ولتاژ پایین، فرکانس  گشتاور جبران منظور به

 . افزایش دهید 

 

 افزایش گشتاور  3-6شکل
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.10 
فرکانس قطع 

 گشتاور  شیافزا
0.0Hz～ فرکانس کارکرد اولیه 
P0.07 

0.00 50.00Hz ○ 

  با  پارامتر این .است  شده  داده  نشان  Fz با  6.3 در شکل که دهد  می نشان را دستی افزایش گشتاور قطع فرکانس تابع  این

 . است  سازگار P0.22  توسط  شده  تعریف  V/F حالت هر

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.11 
 شیافزا حالت

 گشتاور 
0～  1  1 0 ○ 

شود. اما    یم  فی ، که ثابت است، تعر P0.09گشتاور با پارامتر  شی ، ولتاژ افزایدست  تیدر حالت تقوی.  دست  تیتقو :0

 در بار سبک آسان است.   یسی موتور به اشباع مغناط  دنیرس

به تغ  ش ی ولتاژ افزا  ،حالت  نیخودکار. در ا  ش یافزا  :1 با توجه  کند. هرچه    یم  رییاستاتور موتور تغ  ان یجر  رییگشتاور 

 شود.   یم شتر یکننده ب ت یباشد، ولتاژ تقو شتر یاستاتور ب  انیجر

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.12  1.0 فرکانس حاملK～ 14.0K 0.1K 8.0K x 

  ان یموتور، جر ی فرکانس حامل و صدا نیگذارد. رابطه ب  یم   ریحرارت تثث اتلافموتور و نویز  فرکانس حامل عمدتا بر  

 : نشان داده شده است ریز صورتبه  ،و تداخل  ینشت

 شیافزا کاهش  فرکانس حامل

 ↓ ↑ نویز 

 ↑ ↓ نشت جریان

 ↑ ↓ تداخل 

 :نکته

  پیشنهاد     36  از  فراتر  اینورتر  فرکانس   بالاترین  به  حامل   فرکانس  نسبت  بهتر،  کنترل   ویژگی آوردن  دست  به  منظور به   -   1

    .شود می

 شود.   جادی تفاوت ا یمقدار فعل شیکه فرکانس حامل کم است، ممکن است در نما  یهنگام -2
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.13 
انتخاب حالت  

Acc/Dcc 
0～ 1 1 0 x 

0:Acc/Dec  یابد  می  کاهش  یا  افزایش  6-4 شکل  در شده   داده نشان   ثابت شیب  با  خروجی فرکانس  .خطی . 

  می   کاهش  یا   افزایش   6-5شکل  در   شده   داده   نشانS   منحنی  عنوان   به   خروجی   فرکانس.  S -  Acc/Dec منحنی:  1

 . یابد

 
 خطی   Acc/Dec 4-6شکل                                            S - Acc/Dec منحنی 5-6شکل

) Acc (Acceleration): اب شت      |      Dec (Deceleration): (کاهش شتاب * 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.14 
زمان مرحله شروع  

 S ی منحن

10.0%～50.0% 

（Acc/Dec time） 

P0.14+P0.15《 90% 

0.1% 20.0% ○ 

P0.15 
 یصعود منحن زمان

S 

10.0%～50.0% 

（Acc/Dec time） 

P0.14+P0.15《 90% 

0.1% 20.0% ○ 

P0.14 ،P0.15 حالت در فقطAcc/Dec  منحنی S  است موثر (P0.13 = 1 .) 

 . است  افزایش  حال در 0 از منحنی نشان داده شده است. شیب    6-5,(3)ر شکلد  S منحنی شروع مرحله  زمان

 ماند.   می ثابت   منحنی ان داده شده است. شیب نش  6-5,(2) شکل در S منحنی  صعود زمان

 . یابد  می کاهش 0  به  منحنی نشان داده شده است. شیب   6-5,(1) در شکل  Sزمان مرحله پایان منحنی 

 :نکته

 . است مناسب   غیره و  نقاله نوار  و  آسانسور  مانند بار انتقال  توقف  و  شروع رای ، ب S منحنی Acc/Dcc حالت*  
 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.16 
 واحد زمان

Acc/Dcc 
0～ 1 0 0 x 
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 ثانیه  :0

 دقیقه  1:

 نکته:

 موثر است.    JOGبه جز حالت کارکرد   Acc/Dccیند برای تمام فرایند های  آاین فر * 

 . کنید انتخاب  زمان واحد  عنوان  به  را ثانیه  کنید سعی *  لطفاً

 
 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.17  زمانAcc 0.1～6000.0 0.1 20.0 ○ 

P0.18 زمان Dec 0.1～6000.0 0.1 20.0 ○ 

  کل ش   در که یابد می  حد بالای فرکانس افزایش  به  0 از که است اینورتر خروجی فرکانس  زمان :  Acc زمان شتاب یا

 است.   شده داده   نشان   t1به عنوان 6-6

به   6-6 شکل  در که است  0 به بالا  حد فرکانس  از اینورتر  خروجی فرکانس  کاهش  زمان : Decکاهش شتاب یا  زمان

 .است شده  داده  نشان   t2عنوان 

 
 Acc/Decزمان  6-6شکل

 نکته:

  با   دیگر   Acc/Dec  زمان  .است  شده  تعریف  Acc/Dec  ،1  فقط  اینجا  در  .است  Acc/Dec  زمان   7  دارای  * اینورتر

   .است شده   تعریف P3.14 ～ P3.25 عملکرد پارامتر

  فرض   پیش  تنظیمات   واحد .  کرد  انتخاب   Acc/Dec ،7تا  1   زمانهای  تمام  برای  P0.09  با  را  زمان   واحد   توان  * می

 . است ثانیه  کارخانه
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عملکرد کد   ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  

P0.19 بالای فرکانس حد 
  ماگزیمم～حد پایین فرکانس

 P0.06 خروجی  فرکانس 
0.01Hz 50.00Hz x 

P0.20  0.00 حد پایین فرکانسHz～ بالای فرکانس حد  0.01Hz 0.00Hz x 

P0.21 
حالت کارکرد 

 x 0 1 1 ～0 حدپایین فرکانس 

فرکانس حد     ب یبه ترت   FH   ،FLکند.    یرا مشخص م  یفرکانس خروج   نییحد بالا و پا  P0.19   ،P0.20هایپارامتر

 نشان داده شده است.    2-6در شکل   نییبالا و فرکانس حد پا

،  شده میدر زمان کاهش سرعت تنظ  نورتریا  یاست، فرکانس خروج  نییکمتر از حد پا  یواقع  م یکه فرکانس تنظ  یهنگام

کند. اگر    یکار مفرکانس    نییبا حد پا  نورتریباشد، ا  P0.21=0، اگر  نییبه فرکانس حد پا  دنی. با رسابدی  یمکاهش  

P0.21=1 دهد.  یکاهش م  0را به  یفرکانس خروج نورتریباشد، ا 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P0.22  تنظیمات منحنیV/F 0～4 1 0 x 

P0.23 
    V/F فرکانس

  F3 مقدار
P0.25～P0.07 0.01 فرکانس کارکرد پایهHz 0.00Hz x 

P0.24 
 V/Fولتاژ 

 V3 P0.26～100.0％ 0.1% 0.0% x مقدار

P0.25 
 V/Fفرکانس

 F2 P0.27～P0.23 0.01Hz 0.00Hz x مقدار

P0.26 
 V/F ولتاژ

 V2 مقدار
P0.28～P0.24 0.1% 0.0% x 

P0.27 
 V/Fفرکانس

 F1 0.00～P0.25 0.01Hz 0.00Hz x مقدار

P0.28 
 V/F ولتاژ

 V1 0～P0.26 0.1% 0.0% x مقدار

  ی منحن  1ثابت و    ی منحن  4تواند    یکند. کاربر م  یم  فیرا تعر  نورتر یا  ر یانعطاف پذ  V/F  م یپارامتر عملکرد حالت تنظ  نیا

 مختلف را برآورده کند.  یها بار ازیانتخاب کند تا ن P0.22پارامتر  قیرا از طر یسفارش 
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P0.22=0 ،یمنحن V/F نشان داده شده است.  7- 6شکل در   0 یمنحن  عنوان گشتاور ثابت به 

P0.22=1 ،1.2  ی منحن افته یبرابر قدرت کاهش V/F  نشان داده شده است.  7-6شکل در    1 یمنحن  عنوانگشتاور به 

P0.22=2 ،1.7  یمنحن  افتهیبرابر قدرت کاهش V/F  نشان داده شده است.  7-6شکل در    2 یمنحن  عنوانگشتاور به 

P0.22=3 ،2.0  ی منحن افته یبرابر قدرت کاهش V/F نشان داده شده است.   7-6شکل در   3  یمنحن عنوان  بهگشتاور 

  برای   بار ویژگی  به  توجه باتواند   یشود، کاربر م  یباعث کاهش بار گشتاور مانند فن ها و پمپ ها م نورتری که ا یهنگام

 . کند انتخاب  را V/F 1/2/3 کارکرد منحنی حالت ،انرژی در  جویی صرفه

 

 
   V/C منحنی 7-6شکل                                            شده یسفارش V/F منحنی 6-8شکل

P0.22=4ی، منحن V/F  نشان داده شده است.  8-6شده به صورت شکل   سازی ی سفارش 

ن   فیتعر  (V3,F3),(V2,F2),(V1,F1)  یبازنگر  قیرا از طر  V/F  یتواند منحن  یم  کاربر را    ژهیبار و  یازهایکند تا 

 در دسترس است.   یسفارش   یمنحن ی گشتاور برا شیبرآورده کند. افزا

Vb  V1 × (P0.09)  =گشتاور  شی افزا  
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 ( P1)گروه  عملکرد تنظیم فرکانس  یپارامترها 2-6

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P1.00 
  لتریثابت فزمان 

 آنالوگ 
0.01～30.00s 0.01s 0.20s ○ 

  لتر یف  یزمان مقدار نمونه بردار  ،زمان ثابت  شود،  می   استفاده  فرکانس خارجی    آنالوگ   کانال   تنظیم  حالت  زمانیکه از

  زمان   مدت  این  ،شود  ی م  م یفرکانس تنظ  یداری باعث ناپا  یتداخل جد  ایاز راه دور    یکش  م یکه س یهنگاماست.   نورتریا

   .شود جلوگیری  خرابی از تا دهید  افزایش  را

  زمان   هرچه.  بود  خواهد   کندتر  واکنش   بود؛ اما  خواهد  تر  قوی  تداخل  ضد   توانایی  باشد،  تر   طولانی  فیلتر   زمان  هرچه

 .دارد  یترفیضد تداخل ضع ییاما توانا تر،عیباشد، واکنش سر  تر  کوتاه فیلتر

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P1.01  تقویت کانال  VI  0.01～9.99 0.01 1.00 ○ 

P1.02  حداقلVI  0.00 داده شده～P1.04 0.01Hz 0.00V ○ 

P1.03 
فرکانس متناظر با 

 داده شده  VIحداقل 
 ○ 0.01Hz 0.00Hz حد بالای فرکانس～0.00

P1.04  حداکثرVI  داده شده P1.04～10.00V 0.01V 10.00V ○ 

P1.05  0.01 حد بالای فرکانس～0.00 فرکانس متناظرHz 50.00Hz ○ 

P1.06  تقویت کانال  CI 0.01～9.99 0.01 1.00 ○ 

P1.07  حداقلCI 0.00 داده شده～P1.09 0.01V 0.00V ○ 

P1.08 
فرکانس متناظر با 

 داده شده CIحداقل 
 ○ 0.01Hz 0.00Hz حد بالای فرکانس～0.00

P1.09  حداکثرCI داده شده P1.07～10.00V 0.01V 10.00V ○ 

P1.10  0.00 فرکانس متناظر～ بالای فرکانسحد   0.01Hz 50.00Hz ○ 

P1.11 
حداکثر فرکانس  

 ○ 20.0K 0.1K 10.0K～0.1 پالس داده شده 

P1.12 
حداقل پالس داده 

 شده

0.0～P1.14 ماگزیمم پالس  ) 

 داده شده(
0.1K 0.0K ○ 

P1.13 

فرکانس متناظر با 

حداقل پالس داده 

 شده

 ○ 0.01Hz 0.00Hz حد بالای فرکانس～0.00
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P1.14 
حداکثر پالس داده 

 شده

P1.12(حداقل پالس داده شده) 

～ P1.11 فرکانس حداکثر  )

 پالس ورودی( 
0.1K 0.1K ○ 

P1.15 

فرکانس متناظر با 

حداکثر پالس داده 

 شده

 ○ 0.01Hz 50.00Hz حد بالای فرکانس～0.00

  بین   رابطه  کنید،  می  انتخاب   باز  حلقه  فرکانس  تنظیم  کانال   عنوان   به   را  پالس  فرکانس  یا  VI ،  CIورودی  که   هنگامی 

 : است زیر  شرح  به فرکانس تنظیم  و  شده  داده فرکانس

 
 

 است:  زیر  شرح  به فرکانس تنظیم و  VI  بین رابطه
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 است:  زیر شرح  به فرکانس تنظیم و  CI  بین رابطه

 
 

 است:  زیر شرح   به فرکانس  تنظیم بین فرکانس پالس ورودی و رابطه
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 (P2)گروه  Start/Brakeعملکرد  یپارامترها 3-6

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P2.00 
شروع  انتخاب حالت 

 کارکرد 
0～2 1 0 x 

که به عنوان فرکانس    یزمان به مدت،    و در فرکانس شروع   آغاز شده   ،(P2.01از فرکانس شروع)  نورتریاکارکرد    :0

 دهد.   یبه کار ادامه م، شده است  فی ( تعرP2.02) شروع

آغاز به    ، و سپس از فرکانس شروع  کند   ی ( ترمز مP2.04و زمان ترمز )    DC (P2.03)ترمز  ان یابتدا با جر  نورتریا  :1

 کند.  یکار م

دوباره پس    یراه انداز و یبرق پس از قطع لحظه ا یاب یباز  ی سرعت، که برا یاب یپس از رد نورتریاراه اندازی دوباره؛    :2

 .شود ی م یراه انداز "ا مجددخطا دردسترس است،   یاز بازنشان 

 

 مجدد  یسرعت راه انداز یابیرد 9-6شکل                          فرکانس شروع و مدت زمان اجرا 10-6شکل

 نکته:

و زمان به حرکت درآوردن موتور سنکرون    یعموم  ی در کاربردها  0شود از حالت    ی م  شنهاد یپ  : 0حالت    کار  به   * شروع

 . دیاستفاده کن 

حرکت  که موتور    یهستند در زمان   REV  ای  FWD  یکوچک که دارا  ینرسیا  یبارها  ی برا:  1* شروع به کار حالت  

 . ستیمناسب ن  ی زیاد نرسیا ی بارها  یمناسب است. اما برانمی کند،  

مجدد در هنگام توقف بدون    یبرق و راه انداز  یلحظه امجدد پس از قطع    یراه انداز  ی: برا2حالت  با    یانداز  راه*  

 موتور مناسب است. 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P2.01 20.00～0.40 فرکانس شروعHz 1 0 ○ 

P2.02 
زمان کارکرد  

.0 فرکانس شروع  0 ～30.0s 0.1s 0.0s ○ 

  زمان   مدت نشان داده شده است.      10-6شکل  در  Fs  ا عنوانب   نورتری ا  یهنگام راه انداز  هی فرکانس اول  ، شروع فرکانس 

 است.  شده  داده  نشان 10-6 شکل  در که  است  شروع فرکانس در اینورتر کارکرد  زمان  مدت ،شروع فرکانس کارکرد

 نکته:

 .شود  نمی  فرکانس محدودحد پایین  با  شروع  * فرکانس 

 
 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P2.03 
در   DCجریان ترمز 

 حین شروع
0～15% 1% 0% ○ 

P2.04 
در   DCزمان ترمز 

.0 حین شروع  0 ～60.0s 0.1s 0.0s ○ 

وجود    DCترمز، است هیثان 0.0ترمز  DCزمان هنگامیکه است.  نورتریا ینام ان ینسبت به جر یدرصد  DCترمز  انیجر

 . ندارد

 

 

 
 1حالت شروع  11-6شکل                                  DCو ترمز  DCتوقف  12-6شکل
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P2.05  0 1 2～0 توقفحالت x 

 . دهد   می  کاهش  0 به  شده  تنظیم  کاهش سرعت زمان  در را  خروجی فرکانس اینورتر توقف، فرمان دریافت از پس  :0

  می  متوقف  مکانیکی   اینررسی با   برررار  و  کند  می  متوقف  بلافاصله را خروجی  اینررورتر  توقف،  فرمان  دریافت   از پس :1

 . گویند می  توقف، توقف شفت آزاد این  به   . شود

  فرکانس  به  که   هنگامی   دهد،   می  کاهش   Dec  زمان   در  را  خروجی  فرکانس   اینورتر  توقف،  فرمان  دریافت  از  پس   :2

 کند.   می DC ترمز به شروع اینورتر  رسد، می  DC ترمز شروع

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P2.06 

فرکانس شروع  

هنگام  DC ترمز

 توقف 
0.0～15.00Hz 1% 0% ○ 

P2.07 
 DC ترمز زمان 

 ○ 60.0s 0.1s 0.0s～0.0 هنگام توقف

P2.08 
 DC ترمز  انیجر

 ○ %0 %1 %15～0 هنگام توقف

وجود    DCترمز، است هیثان 0.0ترمز  DCزمان هنگامیکه است.  نورتریا ینام ان ینسبت به جر یدرصد  DCترمز  انیجر

 . ندارد
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 (P3)گروه Start/Brakeعملکرد  یپارامترها 4-6

عملکرد کد   ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  

P3.00 0 1 20～0 کانال کنترل فرکانس  بیترک x 

، می توان ترکیب کانال کنترل فرکانس را از طریق پارامتر فوق    8)انتخاب کانال کنترل فرکانس( =    P0.01هنگامی که  

(P3.00تنظیم ک )د. ر 

0   :VI + CI 

1   :VI - CI 

 پنل  کنترل  ▼ 、▲+  کلید های   V1پالس خارجی داده شده  +    : 2

 پنل  کنترل  ▼、▲کلید های    -  V1 - پالس خارجی داده شده     :3

 +CI:   پالس خارجی داده شده  4

 -CI:   پالس خارجی داده شده  5

6   :RS485  داده شده + V1+   پنل کنترل ▼、▲کلید های 

7   :RS485   داده شده- V1 -  پنل کنترل   ▼、▲کلید های 

8  : RS485    داده شده + CI+   پنل  کنترل  ▼ 、▲ کلید های 

9    :RS485   داده شده- CI  -    پنل  کنترل ▼、▲کلید های 

10 :RS485    داده شده + CI+   پالس خارجی داده شده 

11 :RS485    داده شده- CI -   پالس خارجی داده شده 

12 :RS485    داده شده +VI +  پالس خارجی داده شده 

13 :RS485    داده شده- VI-   پالس خارجی داده شده 

14 :VI+CI  +   پنل کنترل ▼、▲کلید های   +P0.02  دیجیتالی داده شده 

15 :VI+CI  -  پنل  کنترل ▼、▲کلید های   +P0.02  دیجیتالی داده شده 

  （VI, CI（حداکثر  : 16

   （VI, CI（حداقل   :17

 （VI, CI, PLUSE（:   حداکثر18

 （VI, CI, PLUSE（:   حداقل19

20 :VI ،در دسترس بودن CI به جز ،VI ؛قبل 

21 :VI  + /پایین ترمینال بالا 

22  :CI +  ترمینال بالا/ پایین 
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 آنالوگ پانل.   ومتریپتانس قیدق  می تنظ+  RS485 میتنظ :23

 ; RS485 میآنالوگ پانل تنظ ومتر یپتانس: 24

 ;RS485 + VCI میتنظ: 25

 ;  VCI - RS485  میتنظ: 26

 ;CCI + RS485  میتنظ: 27

 ;CCI - RS485 میتنظ: 28

29 :VI + ؛ آنالوگ ومتر یپتانس قی دق  میتنظ 

 ؛آنالوگ ومتر یپتانس  ق یدق  میتنظ+   CI قی دق میتنظ: 30

31 :VI  +؛آنالوگ  ومتریپتانس 

 ؛VI آنالوگ ومتر یپتانس: 32

33 :CI  +؛آنالوگ  ومتریپتانس 

 ؛CI آنالوگ ومتر یپتانس: 34

 . UP/DOWN نالیترم ق یدق  میتنظ+  RS485 میتنظ: 35

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.01 
 هی مقدار اول میتنظ

 پارامتر

 :LED 0～2 یکان رقم

 :LED 0～2رقم دهگان 
1 0 x 

 دهد.   یکاهش م 0به  Decشده  م یرا در زمان تنظ یفرکانس خروج نورتریفرمان توقف، ا افتیپس از در: 0

شود.    یمتوقف م  یکیمکان  ینرسیکند و بار با ا  یرا متوقف م یفورا خروج نورتریفرمان توقف، ا  افتیپس از در :1

 شود.   یمنامیده  شفت آزادبه عنوان توقف  نیا

که به فرکانس شروع    ی دهد، زمان   یکاهش م  Decرا در زمان    یفرکانس خروج  نورتریفرمان توقف، ا  افت یپس از در  :2

 کند.  ی م DCشروع به ترمز  نورتری ا د،یرس DCترمز 

 م ی تنظمحدوده 

 LED یکان رقم

 هستند   بازبینی  به مجاز پارامترها  همه  :0

 پارامتر خود این جز به  نیستند   بازبینی  به  مجاز پارامترها  همه : 1

 پارامتر  این خود و P0.02 پارامتر جز به  نیستند   بازبینی  به مجاز پارامترها  همه  :2

 LEDرقم دهگان 

 فعالیت  عدم : 0

 کارخانه  فرض بازنشانی به پیش  : 1

 خطا  سابقه  کردن پاک : 2
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 :نکته

  بازبینی   به  مجاز  ،عملکرد  کد  پارامترهای  تمام  یعنی  است،  0  عملکرد   کد   پارامتر  این  کارخانه   فرض  پیش  تنظیمات    *

 هستند. 

 . گردد می  باز 0 به خودکار طور به  عملکرد  کد  این از مکان  هر  کارخانه،  فرض پیش بازنشانی از پس  * 

 

عملکرد کد   ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  

P3.02  0 1 2～0 کپی پارامترها x 

 فعالیت  عدم  :0

 دور   راه از کنترل در  عملکرد  کد  پارامتر آپلود: پارامتر آپلود  :1

 .دانلود می شود دور   راه از کنترل از را عملکرد  کد  پارامتر: دانلود پارامتر  :2

 :نکته

دانلوداز  بعد.  است  دسترس  در  دور  راه  از  کنترل  برای  فقط  ویژگی  این یا  و    0  به  خودکار  طور  به  پارامترها  ،آپلود 

 . شوند می  بازگردانده

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.03 0 1 1～0 ی خودکار انرژ رهیکارکرد در حالت ذخ x 

 فعالیت  عدم  :0

 فعال  :1

را به طور    ی داده و ولتاژ خروج  ص یبار را تشخ   ان یجر  نورتریکند، ا  ی بدون بار کار م  ا یکه موتور با بار سبک    ی هنگام

با بار ثابت و سرعت کارکرد   ییتابع عمدتا در برنامه ها  نیشود. ا ییصرفه جو  یکند تا در مصرف انرژ  یم میمناسب تنظ

 شود.   یثابت استفاده م

 
 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.04  عملکردAVR 0～20 1 0 x 

 فعالیت  عدم  :0

 همیشه فعال   :1

 : غیر فعال فقط در کاهش شتاب 2
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نوسان است، از ا  نورتر یا  یکه ولتاژ ورود   ی خودکار ولتاژ است. هنگام  م یتابع تنظ  نیا ثابت نگه    ی عملکرد برا  نیدر 

 . دیاستفاده کن  نورتریا یداشتن ولتاژ خروج

( Dec)ت  نامعتبر باشد، زمان کاهش سرع  AVRدر حال کاهش سرعت است تا متوقف شود، اگر عملکرد    نورتر یا  یوقت

  ان یبا جر  داری موتور به طور پاسرعت  موثر باشد،    AVRخواهد کرد. اگر    د یرا تول  یبالاتر   ان ی. اما جرشودیتر مکوتاه

 شود.   یتر م یطولان  Decاما زمان  ابد،ی  یکاهش مکارکرد پایین تری 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.05 0 %1 %150～0 جبران فرکانس لغزش% x 

  ناهمزمان   موتور   لغزش   فرکانس  تواند  می   که   کند،  تنظیم  مناسب  بار   به   توجه   با   را   خروجی  فرکانس  تواند   می  عملکرد   این

  افزایش  عملکرد  با  ارتباط  در  عملکرد   این  از  اگر .کند  کنترل  پایدار  مقدار  در  را  سرعت  تا  کند  جبران  پویا  طور  به  را

  داده   نشان  13-6  شکل  در  که  برسد،  بهتر  پایین  سرعت   با  گشتاور  ویژگی  به  تواند   می  کنید،  استفاده   خودکار  گشتاور

 است.  شده 

 
 جبران فرکانس لغزش 13-6شکل

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.06 
فرکانس کارکرد  

JOG 
0.10～50.00Hz 0.01Hz 5.00Hz ○ 

P3.07  زمان شتابJOG 0.1～60.0s 0.1s 20.0s ○ 
P3.08  زمان کاهشJOG 0.1～60.0s 0.1s 20.0s ○ 

  اینورتر  باشد،  داشته  وجود  JOG  فرمان  ورودی  که   زمانی  تا  مرحله،  هر  در  .دارد  را  اولویت  بالاترین  JOG  فرکانس

 نشان داده شده است.  14-6شکل   در خواهد کرد که  رییتغ JOGبه فرکانس  JOG Acc/Decبلافاصله با زمان 

   .است  حد بالای فرکانس  تا 0 از اینورتر شتاب زمان  JOG Acc زمان

 . است 0 به بالا حد فرکانس از اینورتر سرعت   کاهش  زمان  JOG Dec زمان
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 JOGعملکرد  14-6شکل

 :نکته

 . است دسترس  در سریال  پورت کنترل  حالت و  ترمینال  پنل، کنترل حالت در  JOG اجرای *

 . دهد  می  کاهش  را خود  با زمان کاهش سرعت، سرعت  اینورتر ،JOG اجرا حال  در  فرمان لغو از * پس 

 
 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.09 005 1 155～000 ارتباطات  یکربندیپ x 

 کند.  یکربندیحالت ارتباط را پ، فرمت داده و (baud rate)باود یزانم  P3.09 م یبا تنظ کاربر می تواند 

 ارتباطات  یکربندیپ

0: 1200BPS  

1: 2400BPS  

2: 4800BPS 

3: 9600BPS  

4: 19200BPS  

5: 38400BPS 

 LEDرقم یکان 

(baud rate ) 

 بدون بررسی:    2-7-1: فرمت  0

 ؛ مکان توقف بدون بررسی - 2  مکان داده، - 7مکان اولیه،  -1

 :توازن فردبررسی   1-7-1: فرمت 1

 ؛مکان توقف بررسی توازن فرد - 1  مکان داده،  - 7مکان اولیه،   - 1

 بررسی توازن زوج:   1-7-1:  فرمت 2

 ؛مکان توقف بررسی توازن زوج -  1  مکان داده، -7 مکان اولیه،   -1

 بدون بررسی:   2- 8-1: فرمت 3

 ؛ توقف بدون بررسی -2  داده، مکان  -8  اولیه، محل -1

 LEDرقم دهگان 

 ) قالب داده(
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 بررسی توازن فرد:  1-8-1فرمت  :4

 ؛توقف بررسی توازن فرد - 1  مکان داده،  -  8  محل اولیه، -1

 بررسی توازن زوج:  1-8-1: فرمت 5

 ؛ توقف  بررسی توازن زوج - 1  مکان داده،  -  8  محل اولیه، -1

 بررسی توازن زوج:   1-8-1: فرمت 6

 .توقف بدون بررسی - 1  مکان داده،  -  8 محل اولیه،  -1

0 :MODBUS حالت ASCII :ارتباطی پروتکل MODBUS ، داده انتقال ASCII 

1 :MODBUS حالت RTU :ارتباطی پروتکل MODBUS ، داده انتقال RTU 

 LEDرقم صدگان 

 )حالت ارتباط( 

 

 ویژگی  فرضپیش  حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.10 1 1 248～0 آدرس محلی x 

 . شود می  استفاده سریال  پورت ارتباط حالت  در اینورتر  آدرس  گذاری علامت  برای  عملکرد این

  ی معن  نیبه ا کند،  دریافت  0 را آدرس دستور  اگر کند، می  کار (فرعی) Slave عنوان به   اینورتر وقتی.  0پخش  آدرس

 . ستی ن  زبان یبه م ییبه پاسخگو  یازیفرمان پخش است و ن  افتیدر حال در نورتریاست که ا 

  زبان یم   نورتر یا  د،ی کن  م یرا تنظ  P3.10=248کند،    ی کار م  زبان یم کی به عنوان   نورتریکه ا  ی . هنگام  248  زبان یآدرس م

 برسد.   ینیارسال کند تا به تعامل چند ماش  زیر مجموعه ی نورترهایا گر یتواند دستور پخش را به د یم

 
 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.11 
اضافه    صیزمان تشخ

 ارتباط زمان 
0.0～1000.0s 0.1s 0.0s x 

باشد  سریال  پورت  ارتباط  که  هنگامی ب   نیشده ا  میمقدار تنظ  از  زمان  مدت  اگر  ،ناموفق    این   به  اینورتر  ،شود  شتریتابع 

   .دارد  وجود ارتباطی خطای یک  که  رسد  می  نتیجه

  عملکرد   این  زیرا  دهد،  نمی  تشخیص   را  سریال  پورت  ارتباطی  سیگنال  اینورتر  است،  0  شده   تنظیم  مقدار  که  اییآنج  از

 . است نامعتبر 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.12 1000～0 ی پاسخ محل ریتثخms 1s 5ms x 

دستور تا پاسخ دادن به   یو اجرا  ییبالا انهیفرمان از را افتی در الیاست که از پورت سر یمدت زمان  ،یپاسخ محل ریتثخ

 است.  دستی   بالا  رایانه

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.13 1.00 0.01 1.00～0.01 ینسبت چند مرحله ا x 

تنظ  اسیمق  بیضر  میتنظ  یکد تابع برا  نیا شود.   یاستفاده م  الیپورت سر  قیاز طر  نورتریا  یافتیفرکانس در  میفرمان 

با ا  نورتریدر حال اجرا ا  یفرکانس واقع   ق ی از طر  یافتیفرکانس در  می ضرب در فرمان تنظ  اسیمق  بی ضر  نیبرابر است 

 . الیپورت سر

استفاده    نورتر یفرکانس در حال اجرا چند ا  اس یمق  م یتنظ  یپارامتر برا  ن یتوان از ا  یم  ،ینیتعامل چند ماش  ی حالت اجرا  در

 متفاوت است.  کارکرد . که فرکانس ردک

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.14 2زمان Acc/ 0.1～6000.0 0.1 20.0 ○ 

P3.15 2زمان Dec/ 0.1～6000.0 0.1 20.0 ○ 

P3.16 3زمان Acc/ 0.1～6000.0 0.1 20.0 ○ 

P3.17 3زمان Dec/ 0.1～6000.0 0.1 20.0 ○ 

P3.18 4زمان Acc/ 0.1～6000.0 0.1 20.0 ○ 

P3.19 4زمان Dec/ 0.1～6000.0 0.1 20.0 ○ 

P3.20 5زمان Acc/ 0.1～6000.0 0.1 20.0 ○ 

P3.21 5زمان Dec/ 0.1～6000.0 0.1 20.0 ○ 

P3.22 6زمان Acc/ 0.1～6000.0 0.1 20.0 ○ 

P3.23 6زمان Dec/ 0.1～6000.0 0.1 20.0 ○ 

P3.24 7زمان Acc/ 0.1～6000.0 0.1 20.0 ○ 

P3.25 7زمان Dec/ 0.1～6000.0 0.1 20.0 ○ 

حین کار  را در    Acc/Decنوع زمان   7  ～  1تواند    یم  نیکند. ا فیرا تعر   Acc/Decتواند هفت نوع زمان    یتابع م  نیا

 (. دیمراجعه کن P4.00~P4.05کنترل انتخاب کند )لطفاً به  نالیمختلف ترم ب یترکبا 

) Acc (Acceleration): شتاب       |      Dec (Deceleration): کاهش شتاب(* 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.26 1 یفرکانس چند مرحله ا 1 یفرکانس چند مرحله ا  0.01Hz 5.00Hz ○ 

P3.27 2 یفرکانس چند مرحله ا 2 یفرکانس چند مرحله ا  0.01Hz 10.00Hz ○ 

P3.28 3 یفرکانس چند مرحله ا 3 یفرکانس چند مرحله ا  0.01Hz 20.00Hz ○ 

P3.29 4 یفرکانس چند مرحله ا 4 یفرکانس چند مرحله ا  0.01Hz 30.00Hz ○ 

P3.30 5 یفرکانس چند مرحله ا 5 یفرکانس چند مرحله ا  0.01Hz 40.00Hz ○ 

P3.31 6 یفرکانس چند مرحله ا 6 یفرکانس چند مرحله ا  0.01Hz 45.00Hz ○ 

P3.32 7 یفرکانس چند مرحله ا 7 یفرکانس چند مرحله ا  0.01Hz 50.00Hz ○ 

 P.00  به   لطفاً)  کرد  استفاده  PLC  ساده  حالت  و   ای  مرحله  چند  سرعت  حالت  در   توان  می   را  تنظیم   های  فرکانس   این

～ P4.05 گروه و P8 کنید  مراجعه .) 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.33 500.00～0.00 پرش 1فرکانسHz 0.01Hz 0.00Hz x 

P3.34  30.00～0.00 1رنج فرکانس پرشHz 0.01Hz 0.00Hz x 

P3.35 500.00～0.00 پرش 2فرکانسHz 0.01Hz 0.00Hz x 

P3.36  30.00～0.00 2رنج فرکانس پرشHz 0.01Hz 0.00Hz x 

   .شود یاستفاده م یکیبار مکان   دی از فرکانس تشد یریجلوگ یبرا  نورتریا یتابع برا نیا

انجام دهد. حداکثر    14-6نقطه فرکانس نشان داده شده در شکل    ی کیتواند پرش را در نزد  یم  نورتریا  می تنظ  فرکانس

 کند.  م یمحدوده پرش را تنظ  3تواند  یم

 
 JOGعملکرد  15-6شکل
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.37 0000 1 9999～0000 رزرو x 

P3.38 
در   DCترمز  انیجر

 فرکانس صفر 
0.0%～15.0% 0.1% 0.0% x 

که فرکانس   یتا موتور هنگام  دهدی  م یرا به خروج  DCولتاژ    نورتری است که ا  یمعن   نیبه ا  صفر  در فرکانس  DCترمز  

بزرگتر   انیکنند، اما جر  می ترمز بزرگتر تنظ  یرو یبه دست آوردن ن   ی را برا  P3.38توانند    ی ترمز کند. کاربران م  ،است  0

 خواهد بود. 

 
 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.39  65.535～0 تنظیم زمان کارکردK / hour 0.001K 0.000K ○ 

P3.40  65.535～0 مجموع کارکردK / hour 0.001K 0.000K ○ 

  P4.08～P4.09دهد )به    یشاخص را نشان م  گنالیس  نورتریشده، ا  میتنظاجرای  کل زمان کارکرد به زمان    دنیبا رس

 (.  دی مراجعه کن

 کند.   یم ف یکارخانه تا کنون تعر لیرا از زمان تحو نورتریا  کارکردکل زمان  P3.40عملکرد  کد

 
 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.41 0.1 60.0～0.00 استارت مجدد  یزمان انتظار براs 2.0s ○ 

P3.41 مجدد اندازی راه که هنگامی. شود   می استفاده  0 فرکانس در مجدد   اندازی راه  برای انتظار  زمان تنظیم برای  

 . کنید تنظیم مجدد اندازی راه برای  را پارامتر نشد، انجام 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.42 100.0 %0.1 %150.0～0.00 مجدد  یراه انداز یخروج انیجر% ○ 

P3.42 شود  می استفاده  محافظت  برای  مجدد اندازی راه خروجی جریان  حداکثر کردن محدود  برای . 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.43 00 1 15～00 پارامتر در حال اجرا ش ی نما ○ 

-bر نظارت  ررمربوط به پارامت  15-0شود.   یاستفاده م نورتریهنگام کار ا LEDداده شده  شی ر نماررپارامت ی تابع برا نیا
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شود. کاربران   یداده م ش ی نما  LED یرو یخروج انی، جرP3.43=03  میاست. به عنوان مثال، هنگام تنظ b-15تا  01

 کنند. را کنترل  ارامترهاسایر پ  ►► د یتوانند با فشار دادن کل یم

 
 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.44 00 1 15～00 توقف  پارامتر ش ی نما ○ 

-bر نظارت  ررمربوط به پارامت  15-0شود.   یاستفاده م نورتریهنگام کار ا LEDداده شده  شی ر نماررپارامت ی تابع برا نیا

شود. کاربران   یداده م ش ی نما  LED یرو یخروج انی، جرP3.43=03  میاست. به عنوان مثال، هنگام تنظ b-15تا  01

 . کنندسایر پارامترها را کنترل   ►► د یتوانند با فشار دادن کل یم

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.45 29.0 0.1 60.0～0.1 واحد  ریغ شینما بیضر ○ 

 شود.  ی استفاده م یو فرکانس خروج b-06نظارت   یپارامترها ی رابطه تناسب یتابع برااین 

b-06 یفرکانس خروج = داده شده   ش ی مقدار نما×P3.45. 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P3.46 
  نگیچی کنترل سوئ

JOG/REV 
0～1 1 0 ○ 

 است:  ر یبه شرح ز  ماتی. تنظدیرا انتخاب کن JOG / REV دیکل

 JOG یحالت اجرا: 0

 REVحالت در حال اجرا  :1
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 (P4)گروهد کنترل ترمینالعملکر یپارامترها 5-6

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P4.00 ترمینال ورودی عملکرد انتخاب X1 0～30 1 0 x 

P4.01 ترمینال ورودی عملکرد انتخاب X2 0～30 1 0 x 

P4.02 ترمینال ورودی عملکرد انتخاب X3 0～30 1 0 x 

P4.03 ترمینال ورودی عملکرد انتخاب X4 0～30 1 0 x 

P4.04 ترمینال ورودی عملکرد انتخاب X5 0～30 1 0 x 

P4.05 عملکرد ترمینال ورودی انتخاب X6 0～30 1 0 x 

P4.06 ترمینال ورودی عملکرد انتخاب X7 0～30 1 0 x 

P4.07 ترمینال ورودی عملکرد انتخاب X8 0～30 1 0 x 

P4.08 ترمینال ورودی عملکرد انتخاب X1 0～30 1 0 x 

 را  P4.00～P4.07  مقدار  تواند  می  .دهد  می  ارائه  را  مختلفی  عملکردهای  X1～X8  منظوره  چند  ورودی  ترمینال

  ،   X7-FWD  ترمینال   . کند  تنظیم  است،  شده   داده  نشان 1-6   جدول   در  که  X1～X8  ترمینال  عملکرد  تعریف  برای

 . X8 -REV ترمینال 

 

 
   چند منظوره یانتخاب ورود  1-6جدول 

 عملکرد مقدار  عملکرد مقدار 

 1 ای مرحله  چند  سرعت  ترمینال  1 ترمینال خالی  0

  3 ای مرحله  چند  سرعت  ترمینال  3 2 ای مرحله  چند  سرعت  ترمینال  2

 یخارج REV/JOGکنترل  یورود 5 یخارج FWD/JOGکنترل    ی ورود 4

  Acc/Decزمان 2ترمینال  Acc/Dec 7زمان  1ترمینال  6

 مه یس 3کنترل  Acc/Dec 9زمان  3ترمینال  8

 ی فرمان توقف خارج 11 (FRSتوقف آزاد ) ی ورود 10

 ممنوع  نورتریکارکرد ا DB 13با دستور    DCترمز  ی توقف ورود 12

 ( DOWN)  فرمان کاهش فرکانس 15 ( UPفرکانس ) ش ی افزا دستور 14

 )پاک کردن خطا( یخارج ستیر یورود Acc/Dec 17  ت یممنوعدستور   16

 1انتخاب کانال کنترل فرکانس  19 )معمولاً باز(  یجانب زاتیتجه یخطا یورود 18

 3انتخاب کانال کنترل فرکانس  21 2انتخاب کانال کنترل فرکانس  20
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 عملکرد مقدار  عملکرد مقدار 

 1 انتخاب حالت کنترل دستور کارکرد 23 نال یفرمان به ترم چیسوئ 22

 یانتخاب حالت شروع فرکانس نوسان  25 2 انتخاب حالت کنترل دستور کارکرد 24

 حلقه بسته نامعتبر  27 کارکرد مجدد فرکانس   میتنظ 26

 نامعتبر   PLC 29 ساده  PLC مکث حالتدستور   28

 CI فرکانس بهتغییر  31 در حالت توقف  PLC مجدد  میتنظ 30

 پاک کردن شمارنده  ی ورود 33 شمارنده   رهاساز گنالیس ی ورود 32

 35 یوقفه خارج یورود 34
  X6 ی)فقط برا یفرکانس پالس ورود

 معتبر است(

   حالت آتش 36

 : 1-6شرح عملکرد ذکر شده در جدول 

 ی کنترل سرعت چند مرحله ا نال یترم  :3～1

استفاده  همزمان با  به طور   Acc/Decو انتخاب زمان   یکنترل  انهیپا  3  نیاز ا  ON/OFF  یبیبا انتخاب ترک تواندیمکاربر  

 کند.   می را تنظ یامرحله  7سرعت  ی، فرکانس اجرا2-6جدول از 

 
   چند منظوره یانتخاب ورود  2-6جدول 

 

 K1 K2 K3 تنظیم فرکانس Acc/Decزمان 

 خاموش  خاموش  خاموش  کارکرد  معمولی  فرکانس Acc/Dec 1 زمان

 خاموش  خاموش  روشن  1 ای مرحله  چند  فرکانس Acc/Dec 1 زمان

 خاموش  روشن  خاموش  2 ای مرحله  چند  فرکانس Acc/Dec 2 زمان

 خاموش  روشن  روشن  3 ای مرحله  چند  فرکانس Acc/Dec 3 زمان

 روشن  خاموش  خاموش  4 ای مرحله  چند  فرکانس Acc/Dec 4 زمان

 روشن  خاموش  روشن  5 ای مرحله  چند  فرکانس Acc/Dec 5 زمان

 روشن  روشن  خاموش  6 ای مرحله  چند  فرکانس Acc/Dec 6 زمان

 روشن  روشن  روشن  7 ای مرحله  چند  فرکانس Acc/Dec 7 زمان

ساده اجرا کرد. در    PLCو حالت    یچند مرحله ا   ،یتوان در حالت، دو مرحله ا  یفوق را م  یچند مرحله افرکانس  

 .  دیریدر نظر بگ ریمثال به شرح ز   یرا برا یسرعت چند مرحله ا  نجایا



                                         NE300                                                            V2.0 راهنمای استفاده از اینورتر 

115 

 

 شده است:   ف یتعر ر یرا به صورت ز  X1 ،X2  ،X3کنترل  نال یترم

P4.00 = 1 ،P4.01= 2   ،P4.03= 3  ،کهX1 ،X2   ،X3  شود   ی استفاده م ی به سرعت چند مرحله ا  ی اب یدست یبرا

 نشان داده شده است.   18-6در شکل 

 

 
 کارکرد با سرعت چند مرحله ای   16-6شکل

  معکوس   یا جلو به  کارکرد   تواند  می K7 ، K8که بگیرید، نظر  در19-6  شکل  مانند  را ترمینال کنترل   حالت مثال برای

 . کند کنترل را

 

 
 ی سرعت در حال اجرا چند مرحله ا یکش مینمودار س 17-6شکل                                   یجانب زاتیتجه 18-6شکل           

 

 . JOGP/JOGR یخارج JOGکنترل  یورود    :5～4

معکوس است. فرکانس    JOGعملکرد    JOGRرو به جلو است،    JOGP  ،JOG (P0.03 = 1)  نال یدر حالت کنترل ترم

 مشخص شده است.  P3.06 ～ P3.08 با  Acc/Dec JOGو زمان  JOGاجرا 
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 . Acc/Dec انتخاب ترمینال زمان  :8～6

   چند منظوره یانتخاب ورود  3-6جدول 

 3ترمینال  2ترمینال  1ترمینال  Acc/Decانتخاب زمان 

 خاموش  خاموش  خاموش  Dec 1/ زمان  Acc 1زمان 

 خاموش  خاموش  روشن  Dec 2/ زمان  Acc 2زمان 

 خاموش  روشن  خاموش  Dec 3/ زمان  Acc 3زمان 

 خاموش  روشن  روشن  Dec 4/ زمان  Acc 4زمان 

 روشن  خاموش  خاموش  Dec 5/ زمان  Acc 5زمان 

 روشن  خاموش  روشن  Dec 6/ زمان  Acc 6زمان 

 روشن  روشن  خاموش  Dec 7/ زمان  Acc 7زمان 

   . کرد انتخاب  اساس این بر  توان می را Acc/Dec 1～7 زمان Acc/Dec  زمانی ترمینال ON/OFF ترکیب  با

 . کنید  مراجعه P4.08 به  کنترل سه سیمه.  لطفاً :9

  این   اما  .است  شده  تعریف  P2.05  توسط   که   است   آزاد  توقف   همان   عملکرد   این(.  FRS)  آزاد  توقف  : ورودی 10

 . است مناسب  دور  راه از کنترل برای  که شود می  کنترل ترمینال  توسط

 کنترل فرمان در حال اجرا موثر است.  یفرمان در تمام حالتها ن ی. ایفرمان توقف خارج: 11

توقف به    نیدر ح  DC  ترمز  یاجرا  یبرا  یکنترل  نالی. استفاده از ترمDBبادستور    DCترمز  یتوقف فرمان ورود  :12

 .  قی دق ت یموتور و موقع یبه توقف اضطرار یاب یمنظور دست

 شده است.   فیتعر P2.06 ～ P2.08ترمز و زمان ترمز توسط  انیفرکانس شروع ترمز، جر

  نورتر یشود و ا  یدر حالت فعال متوقف م  نورتری، اموثر باشد  نالیترم  نیکه ا  یممنوع است. هنگام  نورتریکارکرد ا  :13

  ی استفاده م  ،دارند  ی منیبه اتصال ا  ازیکه ن   ییدر برنامه ها   عمدتاً عملکرد    نیشود. ا  ی در حالت توقف از کارکرد منع م

 شود. 

  نال یکاهش فرکانس توسط ترم   ای  ش ی (. افزاDOWNفرمان کاهش فرکانس )  ،(UP)فرکانس    ش ی فرمان افزا  14～15:

 . ردیکنترل پنل را در حالت کنترل از راه دور بگ یتواند جا  یشود. م  یکنترل م
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و   د یبجز فرمان توقف، دور نگه دار  یموتور را از نفوذ هرگونه فرمان ورود  نکه یا  یممنوع. برا  Acc/Dec دستور : 16

 . دیکار کن  یبا سرعت فعل

 .نامعتبر است  Dec  یعملکرد در روند متوقف شدن معمول :نکته

 نیرا توسط ا  نورتریتوان ا  یکه هشدار خطا وجود دارد، م  یخطا(. هنگام  ی)پاکساز  یمجدد خارج  می تنظ  یورود:  17

 در کنترل پنل است.  ENTER/DATA دی عملکرد مانند کل نیکرد. ا ست یر نال یترم

باز(. خطا  یجانب  زات یتجه  ی خطا  یورود   :18 ا  ی م  ی جانب  زات یتجه  ی)به طور معمول  توسط    ی برا  نال یترم  ن یتواند 

  گنال یس  افت یپس از در  نورتریشود بکار برده شده است. ا   یکه وارد م  یجانب  زاتینظارت بر تجه   نورترجهتیا  یراحت

 دهد.  یم  ش ی را نما یجانب زاتیتجه ی هشدار خطا یعنی، ' E-13' ، یجانب زاتیتجه یخطا

با ترک  یانتخاب کانال کنترل فرکانس. فرکانس کانال کنترل را م  19～21:   ی کنترل  انه یپا  3  نیا  ON/OFF  بیتوان 

شده   م یکه بعدا تنظ یکیشده، آن   فی تعر P0.01عملکرد و عملکرد   نیا یداد. برا  رییتغ 4-6نشان داده شده در جدول 

 ارجح است.  یبه قبل

 انتخاب کانال  یفرکانس کنترل حالت منطق 4-6جدول 

 انتخاب کانال کنترل فرکانس 
انتخاب  1 نالیترم

 کانال کنترل فرکانس 

انتخاب کانال   2 نالیترم

 کنترل فرکانس

انتخاب کانال  3 نالیترم

 کنترل فرکانس

 خاموش  خاموش  خاموش  شده   م یحفظ فرکانس تنظ

 خاموش  خاموش  روشن  داده شده  تال یج یعملکرد د  کد

 خاموش  روشن  خاموش  داده شده  UP/DOWNترمینال 

 خاموش  روشن  روشن  پورت سریال داده شده 

VI  روشن  خاموش  خاموش 

CI  روشن  خاموش  روشن 

 روشن  روشن  خاموش  پالس

 روشن  روشن  روشن  (P3.01 مراجعه به)ترکیب داده شده 

  ترمینال تغییر   کنترل  حالت  کار بهدر حال    کنترل   موثر است که حالت  تابعهنگامی این    .ترمینال  چ بهرسوئی  فرمان  :  22

 . کند  می
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 کنترل در حال کارکرد.   حالت  انتخاب 23～24:

  تغییر  6-5 جدول در  شده  داده نشان   کنترلی و ترمینال د  این ON/OFF ترکیب  با  توان می  را اجرا حال در کنترل  حالت

 به قبلی ارجح است. ،آن یکی که بعدتر تنظیم شده  P0.03تعریف شده  تابعو   تابعبرای این   .داد

 2انتخاب حالت کنترل کارکرد  1انتخاب حالت کنترل کارکرد  انتخاب حالت کنترل کارکرد 

 خاموش  خاموش  حفظ حالت کنترل کارکرد 

 خاموش  روشن  حالت کنترل پنل کنترل 

 روشن  خاموش  نال ی حالت کنترل ترم

 روشن  روشن  ال یکنترل پورت سر حالت

 . نوسانی انتخاب حالت شروع فرکانس :25

)به گروه  موثر خواهد بود   زیموثر است فرکانس نوسان ن   نالی ترم  نیکه ا  یهنگام  ،یفرکانس نوسان   یحالت شروع دست  در

P9 دیمراجعه کن .) 

   کارکرد نوسانیمجدد فرکانس   میتنظ: 26

  ی هاداده ،نالیترم نی، با بستن اخودکار باشد ای  یدر حالت دست نکه یصرف نظر از ا ،یفرکانس نوسان  کارکردحالت  در

 ی دوباره راه انداز  نالیترم نیبا قطع ا ،. فرکانس نوسان در حال اجراکندیفرکانس نوسان را پاک م ی کارکردشده ثبت

 ( P9شود. )مراجعه به گروه  یم

 حلقه بستن نامعتبر  :27

با  کارکرد  به حالت    نورتریتواند حلقه بسته در حال اجرا را باطل کند و ا  یتابع م  نیحالت در حال اجرا حلقه بسته، ا  در

   کند. یم  رییتر تغ نییپا تیاولو

  ر ییتغ  نییحالت حلقه بسته و حالت عملکرد سطح پا نیتوان آن را ب  ی( مP7.00 = 1حلقه بسته ) اتیفقط در عمل نکته:

 داد. 

 PLCدستور مکث ساده   :28

در    نورتریشود و ا  یدر حال اجرا متوقف م  PLCعملکرد موثر است،    نیکه ا  هنگامی  ،ساده  PLC  کردحالت کار  در

Hz0 و به کار   کند   ی سرعت را شروع م یاب یطور خودکار ردبه    نورتر یعملکرد نامعتبر است، ا  ن یا  زمانیکه کند.    ی کار م

PLC به گروه  یادامه م( دهدP8 دی مراجعه کن.)  
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29 PLC:  نامعتبر 

تر    نییپا  تیبه حالت کار با اولو   نورتریدر حال اجرا را باطل کند و ا  PLCتواند    یتابع م  نی، اPLC  کارکردحالت    در

 کند.  یم  چیسوئ

 در حالت توقف   PLCمجدد  میتنظ: 30

اPLCحالت توقف حالت کار    در ا  نال یترم   نی، چون  ثبت شده در حالت توقف، مانند    یداده ها   نورتریموثر است، 

 (. دیمراجعه کن P8کند )به گروه  یرا پاک م رهیو غ  کرد، زمان اجرا و فرکانس کارPLC یمرحله اجرا

 . کندمی ر ییداده شده تغ  CIموثر باشد، کانال کنترل فرکانس با توجه به   تابع  نیا اگر  .CIفرکانس به  ر ییتغ :31

 شمارنده  رهاساز گنالیس  یورود :32

 ن یاست. ا 200Hz پالس   ی به پورت ورود ی وجود دارد، حداکثر فرکانس پالس ورود نورتریدر ا یشمارنده داخل کی

 (. دیمراجعه کن P4.21 ،P4.22کند )به   رهیرا در هنگام قطع برق در حافظه ذخ یشمارش شده فعل  یتواند داده ها یم

 شمارنده   یورود  یپاکساز :33

   . دیپاک کن 0 یرا رو یداخل  شمارنده

 یوقفه خارج ی ورود :34

کند و در فرکانس    ی را متوقف م  یکند، خروج  ی م  افتیدر  یوقفه خارج  گنالیس  نورتریکه ا  ی، هنگامکارکردحالت    در

و دوباره به  کند    یسرعت  را به طور خودکار اجرا م  یاب یحالت رد  نورتریوقفه، ا  گنالیکند. پس از لغو س  یصفر کار م

 دهد.   یکار خود ادامه م

 فرکانس پالس یورود : 35

کند )به    یم  افتیدر  س داده شده،پالس را به عنوان فرمان فرکان  گنالیس  نالیترم  نیمعتبر است. ا  X4  نالیترم  یبرا  فقط

P1.11～P1.15 دیمراجعه کن .) 

 حالت آتش :36

از   یعار ط یمح  کی در   منیا هی از تخل نانیاطم ی. برارندیگ  یم  دهینادر آتش سوزی را هشدا  ایکنترل   گنالیس نورترهایا

 داد.  شیافزا ،ندینب بی که آس ی قابل اعتماد را تا زمان  کردتوان زمان کار یدود، م
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P4.08 
انتخاب حالت  

FWD/Rerunning 
0～4 1 0 x 

 حالت کنترل :  4

 کنترل دو سیمه   1حالت  :0

 
 کنترل دو سیمه 1حالت   19-6شکل

 کنترل دو سیمه   2حالت  :1

 
 کنترل دو سیمه 2حالت   20-6شکل

 کنترل سه سیمه   1حالت  :2

Xi  چند منظوره    یورود  یها  نال یاز ترم  یکیX1~X6   حالت کنترل    یعنیشود،    فیتعر  9عملکرد    یبرا  دیاست که با

 . یمهس 3

 
 کنترل سه سیمه 1حالت   21-6شکل
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 کنترل سه سیمه   2حالت  :3

Xi  چند منظوره    یورود  یها  نال یاز ترم  یکیX1~X6   حالت کنترل    یعنیشود،    فیتعر  9عملکرد    یبرا  دیاست که با

 . یمهس 3

 
 کنترل سه سیمه 2حالت   22-6شکل

 :نکته

هشدار    * حال    درحالت  در  کنترل  حالت  اگر  ترم  اجراتوقف،  کنترل  حالت  عنوان  ترم  نال یبه  و  شود    نال یانتخاب 

FWD/REV  بلافاصله پس از   نورتریموثر باشد، ا( تنظیم مجدد خطاreset،) کند.  یشروع به کار م 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P4.09 رنج UP/DOWN 0.01～99.99Hz/s 0.01 1.00Hz/s ○ 

 . کند می  تعیین را UP/DOWN ترمینال توسط شده  تنظیم  فرکانس  تغییر  میزان  عملکرد کد این

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P4.10 
  یخروج نالیترم یانتخاب خروج

 OC1کلکتور باز دو طرفه 
0～22 1 0 x 

P4.11 
  یخروج نالیترم یانتخاب خروج

 OC2کلکتور باز دو طرفه 
0～22 1 0 x 

P4.12 
رله   یانتخاب خروج

TA/TB/TC 
0～22 1 0 x 

P4.13 
رله   یانتخاب خروج

RA/RB/RC 
0～22 1 0 x 

OC1 است.  یاریاخت ی عملکرد پارامترها  یبرا 6-6کلکتور باز، جدول  یخروج نالی ترم 
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 ترمینال خروجی  عملکرد  انتخاب 6-6جدول 

 عملکرد مقدار  عملکرد مقدار 

 ( FARفرکانس ) دریافتی  گنال یس 1 (RUNاینورتر )کارکرد  حالت 0

 معکوس 3 ( FDT1سطح فرکانس )  صی تشخ گنال یس 2

 ( LU)  کمل ولتاژقف 5 (OLهشدار اضافه بار ) پیش گنال یس 4

 ( FH)فرکانس خروجی  بالایحد  7 (EXT) یخارج ی توقف خطاها 6

 0 در سرعت  نورتریکارکرد ا 9 ( FL)حد پایین فرکانس خروجی  8

 PLC چرخه کارکرد انیپا 11 ساده  PLCمرحله کارکرد  انیپا 10

 شمارشگر مشخص   ورودی  13 ورودی شمارشگر    میتنظ 12

 خطای اینورتر   15 ( RDYکارکرد ) یآماده برا نورتریا 14

 هنگام شروع  DC زمان ترمز 17 زمان اجرای فرکانس شروع  16

   یفرکانس نوسان  نییحد بالا/پا 19 هنگام توقف   DCزمان ترمز  18

 سیگنال هشدار فشار بالا  21 تنظیم زمان اجرا 20

   ن ییهشدار فشار پا گنال یس 22

 : است ر یبه شرح ز 6-6شرح عملکرد ذکر شده در جدول  

 . دهد یم  نشان شاخص را  گنالی، س کارکرد(. در حالت RUN) کرد کار تدر حال نورتریا :0

 . دیمراجعه کن  P4.12(. لطفا به FARفرکانس ) دریافتی  گنالیس :1

 . دیمراجعه کن  P4.11～P4.12(. به FDT1)سطح فرکانس  ص یتشخ  گنالیس: 2

 رزرو شده  :3

شده    فی اضافه بار تعر  صی از سطح تشخ  نورتریا  یخروج  ان یکه جر   هنگامی.  (OLهشدار اضافه بار )  پیش   گنالیس  :4

P5.02 شده   فیاضافه بار تعر ییاز زمان شناسا شتر یکند و زمان ب   یتجاوز مP5.03 ی منشان   راشاخص   گنالیس  ،است  

 دهد. 

باس    ی ، زمان کرد(. در حالت کارLU)  کمقفل ولتاژ  :5 را    "E-11"  نورتریکمتر از حد محدود است، ا  DCکه ولتاژ 

 دهد.  یم  را نشانشاخص   گنالیدهد و س یم  ش ی نما
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به  شاخص را    گنالی(، سE-13دهد )  یرخ م  یخارج  یکه هشدار خطا  یهنگام.  (EXT)  یخارج  یتوقف خطاها  :6

 دهد.   یم قرار یخروجعنوان 

بالا  یوقت(.  FH)فرکانس خروجی    بالایحد    :7 به فرکانس حد    کارکردشود و فرکانس    یم  م یتنظ  ییفرکانس حد 

 دهد.  یمرا نشان  شاخص   گنالیرسد، س یم  ییبالا

فرکانس کارکرد  هنگامی که فرکانس روی حد پایین فرکانس تنظیم شده باشد و  (.  FL)فرکانس خروجی    پایینحد    :8

 کند. یم د یشاخص را تول  گنالیس،  به حد پایین فرکانس برسد

  گنال یسدهد، اما همچنان در حالت کار است،    یم  یخروج  0Hz  نورتریکه ا  یدر سرعت صفر. هنگام  نورتریاکارکرد    :9

 کند.  یم د یشاخص را تول

  ی م  د یشاخص را تول  گنالیسشود،    یتمام م  یساده فعل  PLCکه مرحله    یساده. هنگام  PLCمرحله    یاجرا  انیپا  :10

 است(.  500msتک پالس، عرض   گنالی)سکند. 

کند.   یم  دیشاخص را تول گنالیسرسد،  یم  انیبه پا PLCچرخه ساده   کیکه  ی. هنگامPLC یچرخه اجرا انیپا: 11

 است(. 500msتک پالس، عرض  گنالی)س

 .ورودیشمارشگر   م یتنظ :12

 ( دیمراجعه کن P4.21 ～ P4.22)به  .شمارشگر مشخص  ورودی :13

  نورتر ی است که ولتاژ باس ا  یمعن  نیشود، به ا یم  یخروج  گنالیس  نیکه ا  ی(. هنگامRDYکار )  یآماده برا  نورتریا:  14

 . شروع به کار کندتواند   ی م نورتری ست، انیمعتبر    نورتریممنوعه ا  نالینرمال است و ترم

 کند.  یم  دیشاخص را تول گنال یسدهد،    یرخ مت اجرا که خطا در حال ی. هنگامنورتریا یخطا :15

 . زمان اجرای فرکانس شروع :16

 شروع. هنگام   DCزمان ترمز  :17

 هنگام توقف.  DCزمان ترمز  :18
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اگر محدوده نوسان فرکانس نوسان محاسبه شده   ،یفرکانس نوسان   ی در حالت اجرا  . یفرکانس نوسان   ن ییحد بالا/پا:  19

  گنال یشود، س  شتری ب   P0.20تر فرکانس    نییکمتر از حد پا  ای  P0.19فرکانس    ییاز حد بالا  یبر اساس فرکانس مرکز

 کند.   یم د یشاخص تول

 
 یفرکانس نوسان نییحد بالا/پا  23-6شکل

رسد،    ی( مP3.39شده )  می تنظ  کارکرد( به زمان  P3.40)  نورتریا  کردکل زمان کار  ی. وقتدی کن  میزمان ورود را تنظ  :20

 نشان می دهد. شاخص را   گنال یس

بالا.    گنالیس:  21 بسته،  هشدار فشار  بیشتر  خط  فشار  که  هنگامی در کنترل حلقه    اینورتر   است،  فشار  بالای  حد  از  لوله 

 دهد.  می  خروجیهشدار  گنال یس

  اینورتر   است،  فشار  پایین  حد   از   لوله کمتر   خط   فشار   که   هنگامی. در کنترل حلقه بسته،  نییهشدار فشار پا  گنال یس  :22

 دهد.   می خروجیهشدار گنال یس

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P4.14 
ورود  صیمحدوده تشخ 

 فرکانس
0.00～400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz x 

تابع    نیا در محدوده    نورتر یا  یکه فرکانس خروج  یشده است. هنگام  لیست   6-6است که در جدول    1تابع مکمل 

 .  دهد یم  یرا خروج 24-6پالس نشان داده شده در شکل  گنال یشده باشد، س  می فرکانس تنظ "- + "  صی تشخ
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 ورود فرکانس  صیمحدوده تشخ 24-6شکل

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  تنظیم محدوده  نام پارامتر  کد عملکرد 

P4.15 
ورود  صیمحدوده تشخ 

 فرکانس
0.00～400.00Hz 0.01Hz 5.00Hz x 

P4.16 ریتاخ FDT1 0.00～50.00Hz 0.01Hz 1.00Hz ○ 

P4.13～P4.14  شده است.   لیست  6- 6هستند که در جدول  2مکمل تابعP4.15～P4.16  هستند که    3مکمل تابع

 هستند.    کسانیهر دو  کاربرد در  شده است.  لیست 6- 6در جدول 

شاخص    گنال یرود، س  ی( فراتر مFDT1)  ن یشده مع  ن ییفرکانس تع  ک یاز    یکه فرکانس خروج  ی به عنوان مثال، هنگام

تا زم از    یبه فرکانس مشخص  یکه فرکانس خروج  یان را  ( که در  FDT1-FDT1  ری)تثخ  ابد یکاهش    FDT1کمتر 

 دهد.   یم ی نشان داده شده است، خروج  25-6شکل 

 
 سطح فرکانس صیتشخ 25-6شکل
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P4.17 
آنالوگ  یانتخاب خروج

(AO1 ) 
0～7 01 00 ○ 

P4.18  1.00 0.01 2.00～0.50 آنالوگ ○ 

P4.19 
آنالوگ  یانتخاب خروج

(AO2 ) 
0～7 01 00 ○ 

P4.20 
داده شده  آنالوگ  یخروج 

(AO2 ) 
0.50～2.00 0.01 1.00 ○ 

 

 یخروج نالینشانگر ترم 7-6جدول 

 نشانگر محدوده   عملکرد مقدار 

 ～0حد فرکانس  فرکانس خروجی  0

 0-2×جریان نامی جریان خروجی  1

 ولتاژ نامی موتور ×1.2-0 ولتاژ خروجی  2

 800V-0 ولتاژ باس بار  3

4 PID  10～0 داده شدهV 

 PID   0～10V  بازخورد 5

6 VI 0～10V 

7 CI 0～10V/4 ～20mA 

 

 توصیف عملکرد دهگان مقدار

0 0～10V 0～10V ی ولتاژ خروج   

1 0～20mA 20～0یخروج انیجرmA، پرش AO1  1به 

2 4～20mA 20～4یخروج انیجرmA، پرش AO1  1به 

کند، با    م یاختلاف متر را تنظ  ایدهد    رییرا تغ  یریمحدوده اندازه گ، اگر کاربر بخواهد  AOآنالوگ    یدر مورد خروج

 . افتیتوان به آن دست  یم  یخروجتقویت سیگنال  میتنظ

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P4.21  ترمینال خروجیDO 0～7 0.01Hz 5.00Hz ○ 

 . کنید  مراجعه 7-6 جدول به لطفاً
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عملکرد کد   ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  

P4.22 
فرکانس خروجی حداکثر 

 DOپالس  

0.1K～20.0K 

(max20KHz) 
0.01Hz 5.00Hz ○ 

P4.23 
 شمارشگر   عدادت

 داده شده
F4.20～9999 1 0 ○ 

P4.24 
 شمارشگر مشخص 

 شده  داده 
0～F4.19 1 0 ○ 

P4.21 ،P4.22  فهرست شده اند.  6- 6هستند که در جدول  12،13مکمل تابع 

  نال ی)ترم  OC(، تحریک گنالیس  یتابع ورود  نال ی)ترم Xiاز  ی پالس ورود گنال یبه تعداد س :داده شده  شمارشگر تعداد  

 دهد.   یم یشاخص خروج  گنالیس ک ی ،رله ا یکلکتور باز دو طرفه(  یخروج

نشان داده    27-6، که در شکل  P4.21=8  یعنیشاخص ،    گنال یس  کی   OCکند،    یپالس را وارد م  گنالیس  Xi  یوقت

   دهد.  یم  یشده است، خروج

شاخص    گنالیس  کی رله    ای  Xi   ،OCاز  یپالس ورود   گنالی س   به اینکه چه تعدادکند    یمشخص داده شده: اشاره م  تعداد

 کند.  یشمارش م  به تعداد ورودی مشخص  دنیتا رسرا، 

مجموعه به  که    یدهد، تا زمان   یم  یشاخص را خروج  گنالیس  ک یرله    ،کند  یپالس پنجم را وارد م  گنالیس  Xi  یوقت

  ن ییتعداد مشخص شده بزرگتر از تعداد تعوقتی  نشان داده شده است.    27-6، که در شکل  P4.22=5  یعنی،  برسد 8عدد  

 است، تعداد مشخص شده نامعتبر است. شمارنده شده 

 
 داده شدهداده شده و تعداد مشخص  شمارشگر تعداد  26-6شکل
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P4.25 
سطح تشخیص پیش  

 هشدار اضافه بار
20%～200%  1 130% ○ 

P4.26 
زمان تاخیر پیش هشدار 

 اضافه بار
00～20.0s 0.1s 5.0s ○ 

  =یواقع  ص ی سطح تشخ  ان یجر)شود  بیشتر    P4.23شده توسط    م یتنظ  پیوسته  ان یجر  ص ی سطح تشخاز    ی خروج  ان یاگر جر 

معتبر نشان داده شده    گنال ی، کلکتور باز سP4.24شده توسط    نییتع  ری، پس از زمان تثخ(× P4.23نورتریا  ینام  انیجر

 (.دی مراجعه کن  P4.11. )به صادر می کند 27-6 کل در ش 

 

 
 اضافه بارهشدار  27-6شکل
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 ( P5)گروهحفاظتید عملکر یپارامترها 6- 6

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P5.00 0 1 1～0 انتخاب حالت حفاظتی اضافه بار موتور x 

 کند.  یم  فیتعر  انیرا در صورت اضافه بار، اضافه جر نورتریپارامتر حالت حفاظت ا نیا

شود و موتور به توقف    یمتوقف م  کباره یبه    نورتریا  ی، خروجانیدر صورت اضافه بار، اضافه جر:  یتوقف خروج  :0

 رود.  ی آزاد م

 . دیاستفاده کن  اطیعملکرد با احت نیموتور، لطفاً از ا ی ریبارگ ی: بدون حفاظت از اضافه بار براتیعدم فعال:  1

 
 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P5.01 100 1 %120～20 حفاظت از اضافه بار موتور بیضر x 

  ی خروج  ان یکه جر  ی شود. هنگام  ی موتور استفاده م  یریبارگ  ی برا  یحفاظت رله حرارت  ت یحساس  م یتنظ  ی پارامتر برا  نیا

مانند    ،کرد  افتیدر  حیتوان از موتور محافظت صح  یپارامتر م  نیا  می با تنظ  ،مطابقت ندارد  نورتریا  ینام  انیموتور با جر

 . 28-6شکل 

 
 

 

 ی حفاظت رله حرارت  28-6شکل
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 : نکته

  . افتد می  کار از حرارتی رله حفاظت آورد، می  در حرکت به   را اتصال حال در موتور  چند اینورتر یک که * هنگامی

 . کنید نصب   موتور ورودیترمینال   هر  در را حرارتی رله موتور، از موثر  محافظت   برای لطفاً

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P5.02 
 یانتخاب خاموش

 اضافه ولتاژ 
0～1  1 1 x 

P5.03 
   یخاموش نقطه

 اضافه ولتاژ 
380V: 120～150% 

220V: 110～130% 
1% 

140% 

120% 
○ 

 ممنوع :0

 مجاز   :1

کاهش سرعت موتور ممکن است کمتر از نرخ    یبار، نرخ واقع  ی نرسیا  ر یتثث  لیبه دل   نورتر،یکاهش سرعت اروند  در  

  شی که باعث افزا گرداندیبرم نورتریرا به ا  ی کیالکتر  یلحظه موتور انرژ  ن یباشد. در ا ی کاهش سرعت فرکانس خروج

 . شودیولتاژ باس بار م

  نورتر، یکاهش سرعت ا  یاجرا ند یشود در فرآ   ی م یحفاظت اضافه ولتاژ راه انداز د، ینده ام اگر اقدامات لازم را انج 

  شده توسط   ف یداده و آن را با نقطه توقف اضافه ولتاژ تعر صی تابع حفاظت از توقف اضافه ولتاژ ولتاژ باس بار را تشخ

P5.03    کاهش    نورتریکند، اگر از نقطه توقف اضافه ولتاژ فراتر رود، ا  یم  سهیولتاژ استاندارد باس بار( مقا)نسبت به

تر از نقطه توقف اضافه ولتاژ، روند    نییمجدد ولتاژ باس بار پا  صی کند. پس از تشخ  یرا متوقف م  ی فرکانس خروج

 .شود ی مجدداً شروع م،  29-6 شکل همانند کاهش سرعت 

 
 توقف اضافه ولتاژ 29-6شکل
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P5.04 
 جریان تیسطح محدود

 خودکار
110%～200%  1% 150% x 

P5.05 
  حدافت فرکانس در  نرخ

 جریان  مجاز
0.00～99.99Hz/s 0.01Hz/s 10.00Hz/s ○ 

P5.06 
 تیحالت محدود انتخاب

  انیخودکار جر
0～2  1 1 x 

 جلوگیری  منظور  به  بار  جریان  بلادرنگ  نظارت  با  که  بار است    انیمحدود کردن جر جریان،    خودکار  محدودیت  عملکرد

( P5.04)    خودکار  جریان  مجاز  حد  از  تا  کند  محدود  خودکار  طور  به  را  بار  جریان  حد،  از  بیش   جریان  از  ناشی  خطای  از

   .است مناسب بار  شدت تغییر  یا بیشتر اینرسی با  کاربردها از برخی یروش برا نیا .نکند   تجاوز

فعل  P5.04  عملکرد   کد را تعر  انیجر  کردن   عمل محدود  یمقدار آستانه  تنظ  یم  فی خودکار  شده    میکند. محدوده 

  ت یاعمال محدود  نیرا در ح یفرکانس خروج مینرخ تنظ P5.05است. کد تابع  نورتریا ینام  انینسبت به جر  یدرصد

 . کند  یم عیینت انیجرخودکار 

بس   انیجر  ت یخلاص شدن از حالت محدود  یبرا  یفعل  ،(P5.05نرخ افت فرکانس )  اگر کوچک باشد،    اریخودکار 

ب   میمحدوده تنظ  دیتشد   یافت فرکانس برا  میزانبار شود. اگر  یباعث خطا  تیممکن است در نها از حد    شیفرکانس 

 شود.  نورتریبزرگ باشد، ممکن است باعث حفاظت از اضافه ولتاژ ا

خودکار   انیجر  تیمعتبر است. انتخاب حالت محدود Acc/Decدر حالت   شهیخودکار هم ان یجر تیعملکرد محدود

(P5.06تع )ریخ ایخودکار در حالت کار با سرعت ثابت معتبر است   ان یجر تیعملکرد محدود  ا یکند که آ یم نیی . 

P5.06=0  در سرعت ثابت در حال اجرا نامعتبر است.  ان یجرخودکار  تیمحدود 

P5.06=1  در سرعت ثابت در حال اجرا معتبر است.  ان یجرخودکار  تیمحدود 

ثابت  یبرا  انیجر خودکار    یت محدود  عملکرد فرکانس خروج  ی سرعت  به  ن   ازین   داریپا  یکه  مناسب    را یز  ست،یدارد 

 کند.  رییخودکار تغ  انیجر  تیاعمال محدود  ن یممکن است در ح  یفرکانس خروج

  ی به طور خودکار خروج نورتر یباشد، ا  ینام ان یبرابر جر 2از   ش ی ب   یخروج انی که جر ی ، زمان P5.06 = 2که  ی هنگام

  از  نورتری، اP3.37شده توسط   نییو پس از زمان تع ابدی  یکاهش م   0.00Hzبه   یکند، فرکانس خروج  یرا مسدود م

0Hz  ی اضافه بار است و نم  دارای    نورتریشود که ا  یم  ستفادها  یعملکرد در مواقع  نیمجدد خواهد شد. ا  یراه انداز  

 .ره یتوان آن را متوقف کرد، مانند خطوط لوله، تسمه نقاله و غ
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P5.07 
مجدد   یراه انداز

 پس از قطع برق  ماتیتنظ
0～1  1 0 x 

P5.08 
  یانداز راه انتظار زمان

 مجدد پس از قطع برق
0.0～10.0s 0.1s 0.5s x 

P5.07 = 0،مجدد.  یراه انداز یاز قطع برق لحظه ا بعد 

P5.07 = 1،مجدد.  یراه انداز یاز قطع برق لحظه ا بعد 

ا لحظه  قطع  )نما   ی در صورت  ا  نورتر،ی ا  کرد( در حالت کار' LED 'E-11  شیبرق  برق،  بازگشت  طور    نورتریبا  به 

کند. در   ی اجرا م P5.08شده توسط   نییزمان تع ی را پس از انتظار برا یاب یمجدد سرعت رد  یخودکار حالت راه انداز

شود. اگر دستور توقف در آن زمان    ینم  یراه انداز  هدوبار  نورتریاگر دستور اجرا وارد شود، ا  یطول زمان انتظار، حت

 کند.  یرا لغو م  یاب یمجدد سرعت رد  یراه انداز نورتریوارد شود، ا

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  پارامتر نام  کد عملکرد 

P5.09 
مجدد   یراه انداز

 پس از قطع برق  ماتیتنظ
0～10 1 0 x 

P5.10 20.0～0.5 مدت زمان خود بازیابیs 0.1s 0.5s x 

  در   نوسان بار متوقف شود.   ل یبه دل  نورتری ا  یخطا رخ دهد و خروج  یممکن است به طور تصادف  نورتر،یکار ا  طیدر  

  شده   هدایت   تجهیزات  توقف کارکرد   از   جلوگیری  برای   خطا   بازیابی  خود  عملکرد  از  است   ممکن  کاربر   همین حین،

کند. اگر    یرا اجرا م  ی اب یمجدد سرعت رد ینورتر حالت راه اندازیا  ،یاب یخود باز  ند ی در فرآکند.    استفاده  اینورتر   توسط

و    کندیمجدد شود، حفاظت خطا را اجرا م  یاندازراه  تی با موفق  P5.10شده توسط    نییتع  یها نتواند در زمان  نورتریا

 . کندیرا متوقف م یخروج

 نکته:  

مجاز   زاتیتوسط تجه   یاب ینداشته باشد و عملکرد خود باز  ی نقص اساس نورتریشود که ا  ی استفاده م  یبه شرط* این تابع 

 باشد. 

 . ستیاز حد معتبر ن ش ی گرم شدن ب  ا یاضافه بار  لیحفاظت از خطا به دل  یبرا تابع  نیا * 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P5.10 
حفاظت فاز از دست رفته  

 ی ورود
0～1 1 0 ○ 

 ؛غیرفعال: 0

 .فعال :1

 نکته:

 .E-26ش ینما با ، فاقد حفاظت Uفاز

 . E-27 ش ی نمابا ، فاقد حفاظت Vفاز 

 . E-28 ش ی نمابا ، فاقد حفاظت Wفاز 
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 ( P6)گروهد ثبت خطا عملکر یپارامترها 7- 6

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P6.00 ثبت شده  یخطا نیآخر ثبت شده  یخطا نیآخر  1 0 * 

P6.07 یرکورد شکست قبل ندومی یرکورد شکست قبل ندومی  1 0 * 

P6.08 یرکورد شکست قبل نیسوم یرکورد شکست قبل نیسوم  1 0 * 

P6.09 یرکورد شکست قبل نیمچهار یرکورد شکست قبل نیمچهار  1 0 * 

P6.10 یرکورد شکست قبل نپنجمی یرکورد شکست قبل نپنجمی  1 0 * 

P6.11 ی رکورد شکست قبل نیمشش ی رکورد شکست قبل نیمشش  1 0 * 

 بدون خطا : 0

1～17 : E-01～E-17  مراجعه کنید. 7 خطا. به فصل 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P6.01 
 فرکانس خروجی در

 آخرین خطا

 فرکانس خروجی در

 آخرین خطا
0.01Hz 0 * 

P6.02 
 تنظیم شده درفرکانس 

 آخرین خطا

فرکانس تنظیم شده در 

 آخرین خطا
0.01Hz 0 * 

P6.03 
جریان خروجی در آخرین 

 خطا

جریان خروجی در آخرین 

 خطا
0.1A 0 * 

P6.04 1 ولتاز خروجی در آخرین خطا ولتاز خروجی در آخرین خطاV 0 * 

P6.05 
 در DCولتاژ باس بار 

 آخرین خطا

 در  DCولتاژ باس بار

 آخرین خطا
1V 0 * 

P6.06 10 دمای ماژول در آخرین خطا دمای ماژول در آخرین خطاC 0 * 
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 ( P7پارامتر عملکرد کنترل حلقه بسته )گروه 8- 6

 سیستم کنترل فیدبک آنالوگ: 

، یک سیستم  CIسنسور فشار توسط    20mA  ～  4ورودی  مقدار فیدبک  و    VIفشار ورودی مقدار داده شده توسط  

 تشکیل می دهند.   30-6داخلی نشان داده شده در شکل   PIکنترل فیدبک آنالوگ را از طریق تنظیم کننده 

 
 ی داخل PI یساز هی کنترل بازخورد شب ستمینمودار س 30-6شکل

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.00 
انتخاب کنترل کارکرد 

 بستهحلقه 
0～1 1 0 x 

 ؛ نامعتبر: 0

 معتبر  :1

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.01 
انتخاب کانال حلقه بسته  

 داده شده
0～2 1 0 x 

 ؛ داده دیجیتال: 0

1: VI    آنالوگV 101～  ولتاژ داده شده . 

2 :VI   آنالوگV 101～ 20～4 یا   ولتاژ داده شدهMa  .مقدار  حلقه بسته، بخشیدن به برای سرعت جریان داده شده

 است.  یسرعت چرخش حداکثر فرکانس خروجتناظر با م  V10آنالوگ 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.02  0 1 6～0 انتخاب کانال فیدبک x 

   10V～0آنالوگ  VIولتاژ ورودی  : 0

 10V～0 آنالوگ CIولتاژ ورودی  : 1

2:VI+ CI 

3: VI - CI 

4:Min {CI,VI} 

5:Max {CI,VI} 

برد سیستم20mA～4آنالوگ    CI  ولتاژ ورودی:  6  .  JP3  برای پرش به سمت  "I  ،"  فیدبک  به طوری که ورودی

 را انتخاب کند.  20mA～4جریان 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.03 
کانال   لتریزمان ثابت ف

 داده شده
0.01～50.00s 0.01s 0.50s ○ 

P7.04 
کانال   لتریف ثابتزمان 

 دبک یف
0.01～50.00s 0.01s 0.50s ○ 

  P7.04  و   P7.03موارد خارجی بر روی کانال داده شده و فیدبک، معمولا بر تداخل می افزایند. با تنظیم ثابت زمان  

شود.    تر میکندبرروی فیلتر کانال، هرچه فیلتر طولانی تر باشد قابلیت ضد تداخل قوی تر خواهد بود، اما پاسخگویی  

 کمتر باشد، پاسخگویی سریعتر خواهد بود اما  قابلیت ضد تداخل ضعیف تر می شود.  کردنهرچه زمان فیلتر 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.05 
   تالیج ید ماتیتنظ

 مقدار داده شده 
0.001～20.000Mpa 0.001Mpa 0.000Mpa x 

  ، شود  ی کنترل حلقه بسته استفاده م  ستم ی به عنوان مقدار داده شده س  P7.05شده    فیمقدار تعر،  P7.01=0که    یی از آنجا

را با    ستمیحلقه بسته، مقدار داده شده س  ستمیکنترل س  یبرا  الیپورت سر  ایتواند هنگام استفاده از کنترل پنل    یکاربر م

 دهد.  ر ییتغ P7.05در   بازبینی
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.06 0 1 1～0 حلقه بسته  میتنظ مشخصات ○ 

 : گنالیس  نیشده ب   نییتع شیو رابطه از پ  فیدبک گنال یس  فی تعر یمورد استفاده برا یپارامترها

 . تیحداکثر ظرفبه   متناظر  فیدبک گنالیمشخصه مثبت: س : 0

 به مقدار حداقل.   متناظر  فیدبک گنال ی: سیمشخصه منف :1

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.07 0 1 1～0 کانال بازخورد  افزایش سیگنال x 

  کانال   سیگنال  تنظیم  پارامترهای  با کانال،  سیگنال  تنظیم  پارامترهای  با  کانال  سیگنال  سطح   و  فیدبک  کانال  هنگامی که

 فیدبک سازگار نیست. 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.08  0.001 0.001 10.00～0.01 حدبالای فشار ○ 

P7.09  حد پایین فشار P7.08～P7.27 0.001 1.000 ○ 

است    P7.09از مقدار    شتریشده ب   می که فشار تنظ  یشود، هنگام  یاستفاده م  نییفشار حد بالا و پا  م یتنظ  یپارامتر برا  نیا

است   P7.08شده کمتر از مقدار   میکه فشار تنظ   ی هنگام  د،ی ر یدر نظر بگ P7.09  ی شده را برا می حداکثر مقدار فشار تنظ

 . دی کن می ظتن P7.08مقدار ی حداقل فشار را برا

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.10  ساختار کنترلPID 0.01～10.00 1 1 x 

 . شود می  استفاده داخلی PID کننده کنترل   ساختار انتخاب  برای پارامتر این

 ؛تناسب کنترل  :0

 ؛انتگرال کنترل  :1

 ؛ انتگرال تناسب، کنترل، : 2

 . دیفرانسیل انتگرال، تناسب، کنترل : 3
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.11 تناسبسیگنال  شیافزا (KP) 0.00～5.00 0.01 0.50 ○ 

P7.12 100.0～0.1 زمان انتگرال ثابتs 0.1 10.0s ○ 

P7.13 10.0 0.1 5.00～0.00 ل ی فرانسید سیگنال شیافزاs x 

 باشد.   ستمیس  میو تنظ یواقع  یمطابق با تقاضا دیبا ی،داخل  PIDکنترلر  ماتیتنظ

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.14 1.00～0.01 یریدوره نمونه گs 0.01 0.10 ○ 

 . دبکیف زان یم ی ریدوره نمونه گ

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.15 0.0 %0.1 %20.0～0.0 انحراف حد% ○ 

که مقدار بازخورد    یهنگام  .است  شده  داده  نشان  37-6  شکل  در  که  همانطور  مجاز،  انحراف  حداکثر   حلقه  تنظیم  نقطه

  دقت   هماهنگی  به  منطقی  استفاده  با   تابع  این  .کند   می  متوقف  را  تنظیم  PIDکننده    میتنظ  شود،  حفظ  محدوده  این  در

 کند.  می  کمک آنها بین  تضاد  ثبات  و  سیستم خروجی

 
 انحراف  حد  31-6شکل
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.16 
 PIDآستانه تشخیص قطع ارتباط 

 فیدبک 
0.0～20% 0.1% 0.0% ○ 

P7.17  انتخاب اقدام فیدبکPID  0 1 4～0 قطع شده ○ 

P7.18  زمان عمل قطع ارتباط فیدبکPID 0.01～5.00s 0.01s 1.00s ○ 

چند   بعد  P7.18تجمیعی  ریکند، زمان تثخ یم نییرا تع صی آستانه تشخ  P7.16 ریز PIDکه مقدار بازخورد  ییاز آنجا 

 شود. یم فیتعر نیپس از بازخورد آفلا P7.17. عمل با انتخاب پارامتررسد که بازخورد قطع شده است ی، به نظر مهیثان 

 (P7.22کند ) یدر فرکانس خواب کار م نورتریا :0

 کند.  ی کار م P0.02  میدر فرکانس تنظ نورتریا :1

 کند.  یدر فرکانس بالا )حداکثر فرکانس( کار م نورتریا :2

 . E-31 ی و نشان دادن خطا نورتر یتوقف ا :3

 (. P7.22کند ) یدر فرکانس خواب کار م نورتریا :4

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.19 0.001 فشار حد～P7.20 0.001Mpa 0.001Mpa ○ 

 . تعریف می کندحد فشار  یورود به حالت کار بر ای  خواب حالت  از را سیستم پارامتر این

 مقدار آب  شی افزا  ایکاهش    ی را برا  لولهشده است، فشار آب    نییاز آنجا که فشار خط لوله کوچک تر از مقدار تع

 . دهدمی  نشان   )فعال(گریبه حالت د غیرفعالفرکانس به طور خودکار از حالت  لیآب تبد  نیتام ستمیس

 
 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.20 سطح فشار خواب بلند مدت P7.19～P7.27 01 00 ○ 

 شود.   یم  بلند مدت خوابمقدار حد تنش حالت  ک یوارد  ستم ی کند که س یپارامتر مشخص م نیا

آب با عملکرد فرکانس خواب    نیتام  یها  ستمی شده است و فرکانس س  می از مقدار تنظ  شتریآنجا که فشار خط لوله ب  از

مدت توص  میتنظ  بلند  است،  واقع  فی شده  م  یآب  کاهش  شدت  لوله کش  ا ی  ابدی  یبه  آب   ،ابدی  یم  شیافزا  ی فشار 

 انتظار، بیداری وارد شوید.  توقف، خواب، حالت در به طور خودکار شود که   آب باعث می تامین سیستم  فرکانس

برای دستیابی سیستم تامین آب به شرایط خواب بلند مدت و بیداری، تاخیر خواب بلند مدت و بیداری را با تنظیم کردن  

 تعیین کنید.  P7.23و   P7.21پارامترهای 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.21 250～0 خواب بلند مدت زمان مداومs 1s 10s ○ 

 شود.   یحفظ م مداوم  در زمان  بلند مدت فشار شبکه لوله در سطح فشار خواب   ،بلند مدتپارامتر در خواب  می تنظبا 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.22 400.0～0.0 فرکانس خواب بلند مدتHz 0.01Hz 20.00Hz ○ 

 کند.  ی م میرا تنظبلند مدت  ورود به حالت خواب زان یپارامتر حداقل ماین 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.23 250～0 بلندمدتفرکانس خواب  وستهیزمان پs 1s 10s ○ 

 برسد.   بلند مدت خواب فرکانس به  که  هنگامی است، اینورتر عملکرد زمان تنظیم این پارامتر

 
 نمودار خواب طولانی  32-6شکل

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.24  0.001 هشدار حد پایین فشار～P7.25 0.001Mpa 0.001Mpa ○ 

P7.25  هشدار حد بالای فشار P7.24～P7.27 0.001Mpa 0.001Mpa ○ 

ا  ک ی که فشار    یی از آنجا و فرکانس  لوله تحت فشار کمتر  بالا  نورتری شبکه  تمام    ایشده    م یتنظ  یی به فرکانس حد 

هشدار را    گنال یتواند س  ی دهد که خط لوله تحت فشار، مبدل فرکانس م  ی رسد، نشان م  یفرکانس پمپ م  اتیعمل

 . است فشار ثرحداک هشدار، باشدشده   میتنظ 21 یرو P4.11 ای  P4.10اگر صادر کند. 
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  نشان  برسد،  شده  تنظیم  فرکانس پایین  حد  به   اینورتر فرکانس و   باشد  فشار  بالای  حد  از  بیشتر   لوله  خط  فشار  که  هنگامی 

  تعیین   برای  توان  می  تابع  این  از  .دهد  خروجی  را  هشدار  سیگنال  تواند  می  فرکانس  مبدل   لوله،  خط  فشار  که  دهد  می

 هشدار حد پایین فشار است.  خروجی باشد،  شده تنظیم  22 روی P4.11 یا P4.10 اگر . کرد استفاده لوله خط انسداد 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.26 
 آب با فشار  پمپحالت 

 ثابت  
0～4 1 0 x 

 ؛ بدون حالت پمپ آب با فشار ثابت :0

 ؛ حالت یک پمپ تامین آب با فشار ثابت  )انتخاب برد تامین آب با فشار ثابت( :1

 ؛ پمپ تامین آب با فشار ثابت )انتخاب برد تامین آب با فشار ثابت( 2 حالت :2

 ؛ پمپ تامین آب با فشار ثابت )انتخاب برد تامین آب با فشار ثابت( 3 حالت :3

 . پمپ تامین آب با فشار ثابت )انتخاب برد تامین آب با فشار ثابت( 4 حالت :4

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.27 20.000～0.001 دامنه فشار سنج از راه دورMpa 0.001Mpa 0.001Mpa ○ 

 است.  20mAیا  10Vاین تنظیم پارامتر برابر با استفاده واقعی از محدوده اندازه گیری، متناظر با 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.28  0 1 1～0 حالت عملکرد چند پمپه ○ 

P7.29 100.0～0.5 ن یمع یچرخش در فواصل زمانH 0.1H 5.0H ○ 

 عملکرد چند پمپ برای هر پمپ با ظرفیت سیستم مشابه. حالت 

پمپ. شروع پمپ    یمنها  ایثابت به اضافه   ی تغییرتوال  کیشده در   ییفشار شناسا  راتییثابت: با توجه به تغ  یتوال  رییتغ  :0

 ؛ 0از  یعموم

حاصل شود که هر پمپ   نانیمجدد هر پمپ است تا اطم فی پس از تعر ینیروش در واقع در زمان مع نی: اتغییر زمان :1

استفاده    بدون  طولانی  مدت  برای   پمپ   خرابی  از  هدف جلوگیری  . کار داشته باشد  ی برا یتواند فرصت و زمان مساو  یم

 شده است.  ف یتعر  P7.29پارامتر  عملکرد با یزمان بند  ماندن می باشد. 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.30 100.0～0.1 زمان نظارت تغییر پمپs 0.1s 300.0s ○ 

هنگام افزایش یا استنباط شماره پمپ استفاده می شود. تنظیم مقادیر کم پارامترها   این پارامتر برای تعیین زمان پایداری،

 دهد. باعث ایجاد شوک فشار سیستم می شود، اما فشار سریعتر پاسخ می  

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.31  10.0～0.1 زمان تاخیر تغییر الکترومغناطیسیs 0.1s 0.5s x 

استفادهپارامترها مورد    به   شبکه  فرکانس   از  تغییر   نگامه  الکترومغناطیسی،  سوئیچ  سیستمرتثخی  زمان  تعریف   برای   ی 

  و   اینورتر خروجی ترمینال بین  مدار  شدن  کوتاه از جلوگیری منظور شبکه به   فرکانس  به  متغیر  فرکانس  یا متغیر  فرکانس

 . الکترومغناطیسی سوئیچ تثخیر از ناشی  تغذیه منبع

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.32 
  ینقش مثبت و منف PIDکنترل 

   بازخورد فشاری خطا تیو قطب
00～11 1 00 x 

P7.33 
  بیبازخورد ضر یخطا

 فشار  میتنظ
0.001～20.000Mpa 0.001Mpa 0.000Mpa x 

 

PID  فشار بازخورد  یخطا تیو قطب ینقش مثبت و منفکنترل 

0: PID  عملکرد رو به جلو 

1: PID  عملکرد معکوس 
 یکان

است یاز فشار واقع شتریفشار بازخورد ب :0   

1: است یبازخورد کمتر از فشار واقع فشار    
 دهگان

است  یفشار واقع ، شروع بکارفشار  :0  

است  تنظیم شدهفشار  ، شروع بکارفشار  :1  
 صدگان 

به   Bنظارت گروه    یو پارامترها  دی نظارت فشار ده  یمشاهده پارامترها   یبرا  :0

 .شوند یمشاهده م بیترت

  Bگروه    نگیتوریمان  ی. پارامترهادینظارت فشار ده  یمشاهده پارامترها  یبرا  :1

 .کنند یرا مشاهده م یو فرکانس خروج انیشده، جر میفقط سه پارامتر فشار تنظ

 هزارگان
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کرد    م یتنظ  P7.33و    P7.32توان با   یخط لوله را م  یشده و انحراف فشار واقع می است، فشار تنظ  داری پا  PIDکه    زمانی

  ی م  می نظت " 1"روی یتیده ب  P7.3شده باشد،  م یاز فشار تنظ  شتری خط لوله ب  یکه فشار واقع یتا خطا را حذف کرد، زمان 

  ی تی ده ب  P7.33است،    شتر یشده ب م یخط لوله از فشار تنظ  یکه فشار واقع  ی زمان   ،یفشار واقع  می = فشار تنظ  P7.33و    شود 

 است.  یفشار واقع -شده   م یفشار تنظ=  P7.33شود و   یم م یتنظ "0" روی

 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P7.34 
  شده نییتع شیفرکانس از پ

 حلقه بسته
 0.00Hz 0.00Hz x حدبالای فرکانس～0

P7.35 
فرکانس از  یزمان نگهدار

 شده حلقه بسته  نییتع شیپ
0.0～200.0s 0.1s 0.0s x 

 کند.  داریحلقه بسته را به سرعت وارد مرحله پا اتمیتواند تنظ ی تابع مکد این 

کند.   یفرکانس کار م با این  یک بازه زمانی یدهد و برا یشتاب م  P7.34حلقه بسته شده  نییتع ش یبه نقطه از پ نورتریا

 . کند  یبه صورت حلقه بسته عمل م  نورتریپس از آن زمان، ا

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                                         NE300                                                            V2.0 راهنمای استفاده از اینورتر 

144 

 

 ( P8)گروه PLCپارامتر عملکرد  9- 6

تواند به طور خودکار فرکانس و جهت کار را در    ی م  نورتریاست. ا  ی مولد سرعت چند مرحله ا  ک یساده    PLCتابع  

 را برآورده کند.  33-6در شکل   شده داده   نشان تکنیک های دستورالعملدهد تا   ر ییشده تغ م یتنظکارکرد  زمان

 

 
 ساده PLC کارکرد  33-6شکل

a1～a7  ،d1～d7    زمانAcc    وDec    نشان داده شده است، که با پارامتر زمان    33-6  درشکلدر هر مرحلهAcc/Dec 

P0.17 ،P0.18  وP3.14～P3.25 شوند.   یم ف یتعر 

F1～F7،  T1～T7    فرکانس در حال اجرا و زمان اجرا هستند که توسط تابع در کدP8.01～P8.14  شده اند.   فیتعر 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P8.00 
انتخاب حالت کارکرد 

PLC 

0～3      :LED رقم یکان   

 رقم دهگان                   0,1

رقم صدگان                    0,1  

 رقم هزارگان              0,1

1 0000 x 

 PLCانتخاب حالت کارکرد   LED:اعداد یکان 

 عدم فعالیت  :0

 بعد از یک چرخه متوقف شود  :1

 اینورتر پس از یک چرخه به طور خودکار متوقف می شود. پس از دریافت یک فرمان کارکرد جدید که در شکل

 داده شده است، مجدداً راه اندازی می شود. نشان   34-6
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 پس از یک چرخه PLC توقف 34-6شکل

 کارکرد در حداکثر فرکانس پس از یک چرخه  :2

اینورتر پس از یک چرخه در فرکانس و جهت مرحله نهایی کار خود را ادامه می دهد پس از دریافت دستور توقف  

 تعیین شده متوقف می شود.  dec ، در زمان6-35نشان داده شده در شکل 

 
 شود  یاجرا م کلیس کی پس از  ییدر فرکانس نها PLC توقف 35-6شکل

 وسته یچرخه پ: 3

که فرمان توقف را که در  یکند تا زمان  یچرخه شروع م کی  انیرا پس از پا دی چرخه جد کی به طور خودکار  نورتریا

 کند.  افت ینشان داده شده است در  36-6شکل 
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 PLC سیکل پیوسته  36-6شکل

 

 PLCمجدد   ی: انتخاب حالت راه اندازLEDگان رقم ده

 شود.   یقطع برق، از مرحله اول مجدداً راه انداز ا یاز دستور توقف، خطا  یپس از توقف ناش  :0

شده از  ل یتکم  ی زمان اجرا  نورتریخطا، ا  ایاز توقف فرمان   یپس از توقف ناش  .مرحله شکست از فرکانسشروع مجدد   :1

نشان داده شده است،   37- 6مرحله شکست را ثبت خواهد کرد و در زمان استراحت مرحله شکست که به صورت شکل  

 .شود یاجرا م

 
 PLC اجرای مجدد  1حالت   37-6شکل
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 PLC حالتپارامتر  رهیانتخاب حالت ذخ :LED گانرقم صد

برق ذخ  PLC  کرد حالت کار  نورتر ی. اسازی  ره یبدون ذخ  :0  ی کند و از مرحله اول راه انداز  ی نم  ره یرا پس از قطع 

 شود.   یمجدد م

مرحله   ی را پس از قطع برق، از جمله فرکانس در حال اجرا و زمان اجرا PLC کردحالت کار نورتری. اسازی  ره یذخ :1

 کند.  یم  رهیاستراحت، ذخ

 

 PLC ی: واحد زمان اجراLED گانهزار رقم

 دوم  :0

 قه یدق :1

در هنگام انتخاب واحد زمان    PLCشود به طور معتبر، عملکرد    یاجرا م  PLCزمان مرحله    ف یتعر  یفقط بر رو   واحد

 شود.   یم  نییتع P0.16کاهش سرعت توسط 

 

 :نکته

*PLC است که مرحله نامعتبر است.  ی معن نیبه ا  ،کند یم  می را تنظ 0 ینیمعمدت   یبرا 

  ی به گروه پارامتر عملکرد ات،ی، کنترل عملخرابیدرآورد،   قی توان به حالت تعل  ی را م  PLC  ند یفرآ  نال،یترم  ق یاز طر  *

 . دیمراجعه کن P4 نالیمربوط به ترم

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P8.01  000 1      621～0 1تنظیم مرحله ○ 

P8.02  10.0 0.1 6000.0～0.1 1زمان کارکرد مرحله ○ 

P8.03  000 1      621～0 2تنظیم مرحله ○ 

P8.04  10.0 0.1 6000.0～0.1 2زمان کارکرد مرحله ○ 

P8.05  000 1      621～0 3تنظیم مرحله ○ 

P8.06  10.0 0.1 6000.0～0.1 3زمان کارکرد مرحله ○ 

P8.07  000 1      621～0 4تنظیم مرحله ○ 

P8.08  10.0 0.1 6000.0～0.1 4زمان کارکرد مرحله ○ 

P8.09  000 1      621～0 5تنظیم مرحله ○ 

P8.10  10.0 0.1 6000.0～0.1 5زمان کارکرد مرحله ○ 



                                         NE300                                                            V2.0 راهنمای استفاده از اینورتر 

148 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P8.11  000 1      621～0 6تنظیم مرحله ○ 

P8.12  10.0 0.1 6000.0～0.1 6زمان کارکرد مرحله ○ 

P8.13  000 1      621～0 7تنظیم مرحله ○ 

P8.14  10.0 0.1 6000.0～0.1 7زمان کارکرد مرحله ○ 

 

 : حالت شروع LEDیکان رقم 

 شده است   فیتعر P3.26～P3.32که توسط  i (i=1   7)فرکانس چند مرحله : 0

 P0.01شده توسط کد  ف یفرکانس تعر: 1

 انتخاب جهت کارکرد :  LEDگان رقم ده

 به جلو : 0

 معکوس: 1

 کنترل شده توسط فرمان : 2

 Acc/Decانتخاب زمان :  LEDصدگان رقم 

 Acc/Dec 1 زمان: 0

 Acc/Dec 2 زمان: 1

 Acc/Dec 3 زمان: 2

 Acc/Dec 4 زمان: 3

 Acc/Dec 5 زمان: 4

 Acc/Dec 6 زمان: 5

 Acc/Dec 7 زمان: 6
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 (P9)گروه فرکانس نوسان پارامتر عملکرد 10- 6

استفاده  ، دارد  یچیپ می و س  حرکتبه  ازیکه ن  ییو در کاربردها   رهیو غ ییایمی ش  افیال ،ینساج عیفرکانس نوسان در صنا 

 نشان داده شده است.   45-6به صورت شکل  ی شود. کاربرد معمول یم

 است:  ریفرکانس نوسان معمولاً به شرح ز ند یفرآ

و سپس مقداری   شتابگیری تعیین شده شتاب میگیرد ( در زمان  P9.02) فرض  ش ی به فرکانس نوسان از پتا رسیدن     ابتدا

وارد    تی، در نهاAcc/Decشده    می(، سپس پس از رفتن به فرکانس مرکز نوسان در زمان تنظ P9.03)  در انتظار میماند

نوسان  فرکانس  )  ی چرخه  نوسان  دامنه  در  اجرا  حال  )P9.04در  ضربه  فرکانس   ،)P9.05  نوسان فرکانس  چرخه   ،)

(P9.06( و زمان صعود موج دلتا )P9.07 را تا در )تعیین    در زمان کاهش سرعت متوقف شدن یفرمان توقف برا  افتی

 شده را دریافت کند. 

  ی ناش   PLC  یاجرا ای ی با سرعت چند مرحله ا کارکرد ،یمعمول   کارکردشده  م یمرکز نوسان از فرکانس تنظ فرکانس

   شود. یم

 به طور خودکار نامعتبر خواهد بود.  کارکرد حلقه بسته، فرکانس  ای JOG یشروع حالت اجرا  با

 نامعتبر خواهد بود.   PLCمرحله   ضی کند، فرکانس نوسان در هنگام تعو یکار م یبا فرکانس نوسان  PLCکه  یهنگام

تنظ به  توجه  تنظ  Acc/Dec   PLCمی با  فرکانس  نوسان   رود،یم  PLC  شده   م یبه  فرکانس  راه  ی سپس    ی اندازمجدداً 

 متوقف شود.  PLCدر زمان کاهش سرعت   تا  ابدییشد، سرعت آن کاهش م  افت یفرمان توقف در ی. وقتشود یم

 

 
 کارکرد فرکانس نوسانی 39-6شکل
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P9.00  0 1 1～0   فرکانس نوسانانتخاب x 

 عدم فعالیت  :0

 فعال  :1

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P9. 00  
فرکانس  حالت کارکرد

   نوسان
0～1 1 0 x 

کنترل پنل    یرو LED. د یرا روشن کن نورتری ا یورود ACبرق  د یکل ه،ی اتصال کابل و منبع تغذ یقطع ی پس از بررس

است که   ی معن نیدهد، به ا  یم  ش ی شده را نما م یکه فرکانس تنظ یدهد. هنگام یم  ش ی را نما ایشروع پو  یمنو نورتریا

 شده است:   لیتکم  هیاول  یمقدارده

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P9. 10  
فرکانس  حالت کارکرد

   نوسان
0000 ～ 1111  1111  0000  x 

 

 : حالت شروع LEDیکان رقم 

(کار P9.03)  یمدت  ی( براP9.02)شده    نییتع  ش یشروع خودکار: پس از شروع ، فرکانس نوسان از پ:  0

 شود.  ی کند، سپس بطور خودکار وارد حالت کارکرد فرکانس نوسان م یم

کرد فرکانس  ر( معتبر است، به حالت کاXiچند منظوره)  نال یکه ترم   ی: هنگام  نال یتوسط ترم   یحالت دست:  1

و در فرکانس    شودی  نامعتبر است، از حالت فرکانس نوسان خارج م  نالیکه ترم  یشود. هنگام  ینوسان وارد م

 . کند یکار م P9.02شده نوسان  م یتنظ ش یاز پ

 انتخاب جهت کارکرد :  LEDگان رقم ده

 د ی مراجعه کن  P9.04کند، به  یم  رییبا توجه به فرکانس مرکز تغ AW. دامنه نوسان ر یدامنه نوسان متغ: 0

 شده است.  ف یتعر P9.04با حداکثر فرکانس و کد عملکرد  AWدامنه ثابت نوسان. دامنه نوسان : 1
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P9.02 
  شیفرکانس نوسان از پ

 شده  میتنظ
0.00～500.00Hz 0.01Hz 

0.1s 
0.00Hz ○ 

P9.03 
انتظار فرکانس  زمان

 شده  میتنظ شینوسان از پ
0.0～3600.0s 0.1s 0.0s ○ 

P9.02   برای تعریف فرکانس کارکرد قبل از حالت کارکرد فرکانس نوسان استفاده می شود. هنگامی که حالت شروع

تعیین مدت زمان کارکرد در فرکانس نوسان از پیش تعیین شده استفاده می    P9.03خودکار انتخاب می شود،   برای 

 مراجعه کنید.  38-6نامعتبر است. به شکل   P9.03حالت شروع دستی انتخاب می شود،  وقتی شود. 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P9.04 0.0 % 0.01 %50.0～0.0 ه نوسانندام % ○ 

 : ریدامنه نوسان متغ

AW = ی فرکانس مرکز ×P9.04   :دامنه نوسان ثابت 

AW   حداکثر در حال اجرا فرکانس =P0.06 × P9.04. 

 :نکته

 حد بالا/پایین فرکانس محدود می شود.  نوسان با   فرکانس  *

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P9.05  0.0 % 0.01 %50.0～0.0 فرکانس ضربه % ○ 

P9.05=0 .فرکانس ضربه وجود ندارد ، 

 
 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P9.06  999.9～0.1 فرکانس نوسان چرخهs 0.1s 10.0s ○ 

 نوسان در حال اجرا است.   فرکانس چرخه کامل از کیزمان   ف یتعر ی کد تابع برا نیا
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P9.07  50.0 %0.1 %98.0～0.0 زمان صعود موج دلتا% ○ 

اجرا نوسان   یزمان  فرکانس  صعود  اجراهی)ثان   P9.06 P9.07=یمرحله  زمان  فرود=   ی(،   P9.06 (1 P9.07)مرحله 

 (. هی)ثان 

 نکته:

را همزمان انتخاب    S  یمنحن  Acc/Decتواند حالت    یفرکانس نوسان در حال اجرا انتخاب شده است، کاربر م  یوقت

 نوسان شود. باعث کارکرد روان تر فرکانس    تواند کار می  این کند.

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P9.08 
انتخاب ترمینال بالا/ پایین  

 وکنترل فن  
000～111 1 0 ○ 

 

 یکان  رقم 

 . شود می  خاموش فن شدن  قطع از بعد   دقیقه  1 از بعد اینورتر، فن عملکرد: 0

 روشن کردن عملکرد فن  : 1

 گان  رقم ده

(، اینورتر مقدار فرکانس را  P0.01 = 3پایین تنظیم می شود )  هنگامی که فرکانس توسط ترمینال بالا/:  0

پس از خاموش شدن ذخیره می کند. هنگامی که اینورتر راه اندازی مجدد می شود، فرکانس اولیه، آخرین  

 فرکانس ذخیره شده است.  

اینورتر پس از خاموش    ،(P0.01 = 3پایین تنظیم می شود )  هنگامی که فرکانس توسط ترمینال بالا/:  1

 است.  0Hzشدن مقدار فرکانس را ذخیره نمی کند. تنظیم فرکانس اولیه  

 گان  صدرقم 

براساس    نورترای  برق،  وصل  و  قطع  از  پس شود.    یم  می تنظ  (P0.03=1)  نالیتوسط ترم  نورتریاجرا/ استاپ ا:  0

 متوقف خواهد شد.   ایاجرا  نال ی ترم ماتیتنظ

متوقف    نورتر ای  برق،  وصل   و   قطع  از   پس شود.    ی م  م یتنظ  ( P0.03=1)   نالیتوسط ترم  نورتریاجرا/ استاپ ا  :1

 خواهد شد. 
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P9.09 
چند   نالیترم  لتریزمان ف

 منظوره 
0～4 1 1 ○ 

شدن بهبود         لتر یمقدار، اثر ف  ش ی شود. با افزا  ی ( استفاده مX1-X8چند منظوره )  ی ها  ترمینال  گنالیس  لتر یف  ی پارامتر برا  نیا

  نال یشود و زمان پاسخ ترم   یشدن بدتر م  لتریشود. با کاهش مقدار، اثر ف   ی تر م  یطولان   نالی، اما زمان پاسخ ترمابدی  یم

 شود.   می تنظ 0  یرو د یبا P9.09دارد، پارامتر  یبه اقدام فور ازیکنترل حرکت که ن  یها  رنامهاز ب  ی. در برخشود ی کوتاه م

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P9.10 
میزان استفاده از مقاومت 

 ○ %30.0 %0.1 %100.0～0 ترمز 

این پارامتر برای تعیین مقدار سوئیچینگ واحد ترمز مصرف کننده انرژی استفاده می شود. وقتی ولتاژ باس بیش از  

P9.11  با توجه به درصد    مقاومت انرژی( باشد،    ی)ولتاژ باس بار ترمز مصرف . با  شروع به کار می کند  P9.10ترمز 

 P9.10تنظیم درصد بالا، اثر ترمز واضح است و جریان ترمز زیاد خواهد بود. کاربران باید تنظیمات مناسب پارامترهای  

 را تنظیم کرده و مقاومت ترمز را انتخاب کنند. 

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P9.11 
  فشارآستانه  زانیم

 ○ 780V 1V 780V～0 از حد شیب

P9.12 
باس بار ترمز   ولتاژ

 ی مصرف کننده انرژ 
0～780V 1V 780V ○ 

 شود.   یاستفاده م کننده انرژی ولتاژ باس شروع ترمز مصرف  میتنظ  یپارامتر برا نیا

اینورتر قدرت فاز380V   برای  بار    ،سه  باس  اینورتر قدرت  660Vولتاژ قطع کننده  برای  ولتاژ قطع  تکفاز    220V  و 

 می باشد.  358V کننده باس بار

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P9.13 
و انتخاب  G/Pنوع  میتنظ

 نوع موتور تک فاز
0000～1111 0000 0000 ○ 
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 : یکانرقم 

 Gنوع   :0

 P  نوع :1

   : رزرو شدهدهگانرقم 

 : رزرو شده گانرقم صد

 فاز: تک گانرقم هزار

 نوع موتور: 

 (220V) یفاز معمول تک  )آسنکرون( موتور ناهمزمان :0

 خازن(حذف موتور ناهمزمان تک فاز ) :1

 موتور ناهمزمان تک فاز )بدون حذف خازن(  :2

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

P9.14  0 1 9999～1 رمز کاربری ○ 

   P9.14 = 0000مشاهده و اصلاح پارامتر عملکرد برای افراد غیر مجاز استفاده می شود. وقتی  انعت ازاین تابع برای مم

 نامعتبر است.    تابعاین 

لطفاً   عملکرد،  این  به  نیاز  صورت  به    4در  را  عبور  رقم  رمز  کلید  عنوان  دادن  فشار  از  پس  سپس  کنید،  وارد 

ENTER/DATA  بلافاصله معتبر خواهد شد. برای تثیید آن ، رمز 

رقمی   4پس از اینکه رمز . دی رمز عبور شو دیی تث تیتا وارد وضع د یرا فشار ده MENU/ESCاصلاح رمز عبور: کلید  

،  را انتخاب کنید  P9.14  (P9.14 = 0000)کد عملکرد    اصلی به درستی وارد شد، به حالت ویرایش پارامتر می رود.

تثیید آن کلید   برای  و  وارد کنید  معتبر    ENTER/DATAیک رمز عبور جدید  بلافاصله  را فشار دهید، رمز جدید 

 است.  2644رمز عبور فوق العاده کاربر . خواهد بود

 

 

 



                                         NE300                                                            V2.0 راهنمای استفاده از اینورتر 

155 

 

 ( PA)گروه کنترل بُرداریپارامتر  11- 6

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

PA.00 0 1 1～0 خودکار پارامتر موتور  میعملکرد تنظ x 

 غیرفعال  :0

 استاتیک  خودکار تنظیم  :1

  خودکار   تنظیم  تا  دهید   فشار  را"  FWD"   کلید  سپس دهد، می نشان  را  "FUN0"  اینورتر  ،PA.00 = 1  تنظیمات   هنگام

 . شده است  کامل خودکار تنظیم ،دادرا نمایش  " FUN1" کلید  صفحه  وقتی.  شود   آغاز اینورتر پارامتر

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

PA.01  بسته به مدل  1 1～0 ولتاژ نامی موتور x 

PA.02  500.00～0.01 جریان نامی موتورA 0.01A  بسته به مدل x 

PA.03  500～1 فرکانس نامی موتورHz 1Hz  بسته به مدل x 

PA.04  9999～1 موتور ینامسرعت چرخشr/min 1r/min  بسته به مدل x 

PA.05 بسته به مدل  1 16～2 موتور یقطب ها تعداد x 

PA.06 5000.0～0.1 استاتور موتور  القاءmH 0.1mH  بسته به مدل x 

PA.07 5000.0～0.1 روتور موتور  القاءmH 0.1mH  بسته به مدل x 

PA.08 
متقابل روتور و استاتور  القائ

 موتور 
0.1～5000.0mH 0.1mH  بسته به مدل x 

PA.09 50.000～0.001 استاتور موتور  مقاومتΩ 0.001Ω  بسته به مدل x 

PA.10 50.000～0.001 روتور موتور  مقاومتΩ 0.001Ω  بسته به مدل x 

PA.01～PA.10  فرض کارخانه خود را دارد    شیپارامتر مجموعه پ  نورتریشوند. ا  یم  فیبه عنوان پارامتر موتور تعر

پارامتر    نیمجدد پارامتر بالا با توجه به پارامتر موتور مورد استفاده است. ا  م یدارد. کاربر قادر به تنظ  یکه به نوع مدل بستگ

 . ابدیتواند به اثر کنترل مورد نظر دست   ینم یردارتابع کنترل بُ ورت،ص ن یا ریوارد شود، در غ یبه درست د یبا

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

PA.11  15 1 15～0 ضریب حفاظت اضافه جریان گشتاور x 

.  شود می  اضافه جریان استفاده از جلوگیری منظور  به گشتاور جریان کنترل برای  عملکرد  این برداری،  کنترل حالت در

 باشد.  می  %200-%50متناظر با   15-0 محدوده
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 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

PA.12 85 1 120～50 نسبت انحراف سرعت  میتنظ بیضر x 

PA.13 360 1 500～100 سرعت انتگرال انحراف تنظیم ضریب x 

  ن یمناسب ا م یشود. با تنظ  یکنترل سرعت چرخش موتور استفاده م  یبرا PA.12～PA.13 ،یدر حالت کنترل بردار

 . ابدیبه اثر کنترل سرعت موتور بهتر دست   دتوان یم  ی،دو پارامتر عملکرد

 

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

PA.14  100 1 150～100 تقویت گشتاور برداری x 

 شود.   یموتور استفاده م یگشتاور خروج شیافزا ی تابع برا نیاز ا ،یرداردر حالت کنترل بُ

 . یابد شیموتور را افزا  ید تا گشتاور خروجی ده  ش یافزا نیپارامتر را در کاربرد با بار سنگ نیا ید به درستی توان  یم

 

 (PF)گروه عملکرد کارخانهپارامتر  12- 6

 ویژگی  پیش فرض حداقل واحد  محدوده تنظیم  نام پارامتر  کد عملکرد 

PF.00 9999～0000 کارخانهعملکرد - - x 

 به اصلاح آن ندارد.   یازیعملکرد کارخانه، کاربر ن 
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ی اب ی بی ع    7فصل  

 ی ابی بیهشدار خطا و ع 1-7

دهد،    یم ش ی کد خطا و محتوا را نما LEDکند:    یعمل م  ی است، عملکرد حفاظت  یرعاد یغ   نورتریا  کارکرد که  یهنگام

 شود.   یکند و موتور متوقف م ی را متوقف م یخروج نورتریکند، ا یرله خطا عمل م

نشان داده شده است. پس از وقوع هشدار خطا،  1-7آن در جدول  یاب ی بیو ع  NE300 یسر نورتریا یخطا اتیمحتو 

لطفا با    ،یبه کمک فن  ازیپردازش شود. در صورت ن   1-7مطابق جدول    د یثبت شود، خطا با   اتیبا جزئ  دی خطا با  ده یپد

 . دیر یکننده خود تماس بگ نیتام

 عیب یابی دلایل خطا نوع خطا خطا

E-01 
اضافه جریان در 

 حین شتابگیری 

 تنظیم زمان شتاب زمان شتاب کوتاه است 

 V/Fتنظیم منحنی  مناسب نیست V/Fتنظیم منحنی 

 چرخش راه اندازی دوباره موتور در
حالت شروع را به عنوان ردیابی  

 سرعت تنظیم کنید

 تنظیم تقویت گشتاور زیاد است
تقویت گشتاور را تنظیم کنید یا  

 روی حالت خودکار تنظیم کنید 

 اینورتر با ظرفیت مناسبانتخاب  توان اینورتر کم است

E-02 
جریان حین اضافه 

 کاهش سرعت 

 زمان کاهش سرعت را تنظیم کنید  زمان کاهش سرعت کم است 

 ترمز مناسب اضافه کنید مقاومت اینرسی یا انرژی بار زیاد است 

 اینورتر با ظرفیت مناسبانتخاب  توان اینورتر کم است

E-03 

اضافه جریان در 

کارکرد با سرعت  

 ثابت 

 بار را بررسی کنید جهش بار 

زمان شتاب یا کاهش سرعت کوتاه  

 است 

زمان شتاب یا کاهش سرعت را  

 تنظیم کنید 

 منبع تغذیه ورودی را بررسی کنید  ولتاژ ورودی غیر عادی است 

 بار را بررسی کنید بار غیر عادی است 

 اینورتر با ظرفیت مناسبانتخاب  توان اینورتر کم است

E-04 
اضافه ولتاژ حین 

 شتابگیری 

 منبع تغدیه ورودی را بررسی کنید  ولتاژ ورودی غیر عادی است 

 زمان شتابگیری را تنظیم کنید  زمان شتابگیری بسیار کوتاه است

 ردیابی سرعت  با حالت شروع  موتور  شروع مجدد
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 عیب یابی دلایل خطا نوع خطا خطا

E-05 
اضافه ولتاژ در 

 سرعت  کاهش

 زمان کاهش سرعت را تنظیم کنید  است زمان کاهش سرعت کم 

 دستگاه ترمز مناسب را اضافه کنید اینرسی یا انرژی بار زیاد است 

E-06 

اضافه ولتاژ در 

حالت کارکرد با 

 سرعت ثابت 

 منبع تغذیه ورودی را بررسی کنید  ولتاژ ورودی غیر عادی است 

 زمان شتاب یا کاهش سرعت  تنظیم    است زمان شتاب یا کاهش سرعت کم

 راکتور ورودی را نصب کنید تغییر غیر عادی ولتاژ ورودی 

 دستگاه ترمز مناسب را اضافه کنید اینرسی بار زیاد است

E-07 
اضافه ولتاژ منبع  

 کنترل  هیتغذ
 د یکن یرا بررس یورود هیتغذ منبع ی عیطب ریغ یولتاژ ورود

E-08 
دمای بیش از حد 

 اینورتر 

 مجرای هوا را تمیز کنید.  انسداد مجرای هوا 

 دمای محیط بالا است 
تهویه را بهبود بخشید یا فرکانس 

 حامل را کاهش دهید

 فن نو را جایگزین کنید  است  سیب دیدهآفن 

 با تامین کننده تماس بگیرید  ماژول اینورتر غیر عادی است

E-09  اضافه بار اینورتر 

 زمان شتاب را تنظیم کنید  کم است زمان شتاب 

 زیاد است DCمقدار ترمز 
را کاهش دهید و  DCجریان ترمز 

 زمان ترمز را افزایش دهید 

 را تنظیم کنید  V/Fمنحنی  مناسب نیست V/Fتنظیم منحنی 

 ریستارت شدن موتور 
سرعت   حالت شروع را روی ردیابی

 قرار دهید 

 شبکه را بررسی کنیدولتاژ  ولتاژ شبکه کم است 

 اینورتر با ظرفیت مناسبانتخاب  بار سنگین

E-10  اضافه بار موتور 

 را تنظیم کنید  V/Fمنحنی  مناسب نیست V/Fتنظیم منحنی 

 ولتاژ شبکه را بررسی کنید ولتاژ شبکه کم است 

بار و  کم  سرعت  با    موتورعمومی 

 کار می کند  مدت سنگین طولانی

کارکرد طولانی مدت از برای 

 موتور مخصوص استفاده کنید 

تنظیم غلط فاکتور محافظت از 

 اضافه بار موتور 
 فاکتور صحیح را تنظیم کنید 

موتور دچار خفه شدن یا تغییر 

 ناگهانی بار می شود 
 بار را بررسی کنید
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 عیب یابی دلایل خطا نوع خطا خطا

E-11 
 ژ پایین ولتا

 کارکرد  حین
 ولتاژ شبکه را بررسی کنید ولتاژ شبکه پایین است 

E-12 

 
حفاظت ماژول 

 اینورتر 

 به رفع عیب جریان مراجعه کنید اضافه جریان اینورتر 

 سیم بندی دوباره ن یزمبه  اتصال ایفاز  3 یخروج یخطا

 دیدن بیآس ایهوا  یانسداد مجرا

 فن

مجرای هوا را تمیز کنید یا فن  

 جایگزین کنید. جدید 

 دیرا کاهش ده طی مح یدما بالاست  یلیخ طی مح یدما

 گراتصالاتید ایاتصال کنترل  میس

 کنترل شل شده است

یم  و دوباره س یرا بررس یبندیم س

 د ی کن یبند

 لیبه دل یعیطب ریغ یموج فعل شکل

 رهیو غ یفاز از دست رفته خروج
 د یکن یرا بررس یبندسیم 

ولتاژ  ایخراب شده  یکمک برق

 کم شده است  ویدرا یداخل
 د ی ریکننده تماس بگ نیبا تام

 د ی ریکننده تماس بگ نیبا تام غیرعادی کنترل  برد

E-13  ن را بررسی کنید آدلیل  های خارجی  بسته شدن ترمینال جانبیخطای 

E-14 
خطای مدار 

 تشخیص جریان 

سیم کشی یا اتصالات ترمینال  

 شل شده 

را بررسی و دوباره  سیم کشی 

 سیم کشی کنید 

 با تامین کننده تماس بگیرید  منبع تغذیه کمکی خراب است 

 با تامین کننده تماس بگیرید  است  سیب دیدهآ هال قطعه 

غیر عادی مدار تقویت  کارکرد 

 کننده 
 با تامین کننده تماس بگیرید 

E-15 
خطای ارتباطی  
RS232 / 485 

 کنید تنظیم به درستی  باود ریت ریت نادرست باود تنظیم 

 خطای ارتباط پورت سریال 

را           برای تنظیم مجدد کلید

فشاردهید یا با تامین کننده تماس 

 بگیرید 

 تنظیم نامناسب تابع هشدار خطا
گروه  کد تجدیدنظر در عملکرد

P3.09-P3.12 

 رایانه بالادست کار نمی کند
اتصال را بررسی  رایانه بالا و کابل 

 کنید 
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 عیب یابی دلایل خطا نوع خطا خطا

E-16  تداخل سیستم 

 تداخل شدید 
  را فشار        کلید برای بازنشانی

 . فیلتر منبع ورودی بنصیا  دهید

 DSPخطای خواندن / نوشتن 
یا  با تامین کننده تماس   بازنشانی

 بگیرید 

E-17 
 خطای 

EP PPROM 
 نوشتن توابع کنترل خطای خواندن / 

را فشار           کلید برای بازنشانی

نصب را فیلتر منبع ورودی  ادهید ی

 کنید 

E-18 
خطای اضافه جریان 

 موتور  پارامتر

دامنه قدرت موتور و اینورتر با هم  

 مطابقت ندارند 

 با تامین کننده تماس بگیرید یا کلید 

وقف را برای تنظیم مجدد فشار  

 دهید

E-19 
از دست دادن  

 حفاظت  فاز ورودی 

ولتاژ   R ،S  ،Tیکی از پورت های 

 ندارد 

       دکمه فشردن  با باز نشانی

 را بررسی کنید R  ،S   ،Tو ولتاژ 

E-20 

خطای اضافه جریان 

هنگام راه اندازی 

 مجدد 

هنگام راه اندازی مجدد اینورتر و 

بررسی سرعت، اضافه جریان رخ  

 دهد.  می

مجدد تنظیم پارامترهای برای تنظیم 

 را فشار دهید           مربوطه کلید

E-31 بازخورد  قطعPID  یخارج گنالیس دبکیفقطع PID 
ها را   گنالیو س یخارج بندی میس

 د یکن یبررس

E-53 
حفاظت از  خطای 

 کمبود آب پمپ
 حفاظت از پمپ آب در حالت آزاد 

 دیکن یپمپ را از نظر کمبود آب بررس 

پارامتر    ماتیتنظ  ایکه آ  دیکن  ی بررس  ای

به مناسب  P9.04 / P9.06   مربوط 

 ر یخ ایاست 

 

 

 سابقه خطا یجست و جو 2-7

خطا رخ    نیکه آخر  یرا، زمان   نورتریپارامتر کارکرد ا  یو خطاها  بار گذشته  6رخ داده تا    یخطاها  نورتریاز ا  یسر  نیا

 شود.  یم  رهیذخ P6. اطلاعات خطا در گروه کندی م ره یذخ  دهدی م
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 خطا بازنشانی 3-7

 : دیانتخاب کن ی اب یباز  یرا برا ریز یهنگام بروز خطا، لطفاً روش ها 

مجدد   م یتنظ یرا برا           د ی مجدد، کل م یتنظ  ت یاز قابل نان یشود، پس از اطم  ی داده م شی که کد خطا نما ی هنگام ❖

 . دیفشار ده 

 ( P4.00～P4.07=17)  دیکن میتنظ یخارج RESETیرا به عنوان ورود X1～ X8 یها  نالیاز ترم یکی ❖

 قطع برق  ❖

 

 

 

   توجه
مجدداً تنظیم کنید، در غیر این صورت ممکن    ،علت خرابی و پاکسازی  کاملاینورتر را پس از بررسی   •

 . است اینورتر آسیب ببیند

  میتنظاگر امکان بازنشانی آن وجود ندارد یا خطایی دوباره رخ می دهد، لطفاً علت خطا را بررسی کنید،   •

 ممکن است به اینورتر آسیب برساند. مجدد  

دقیقه انتظار    5دهد، اینورتر را پس از    محافظت  اضافه بار یا گرم شدن بیش از حد رخ می  درصورتیکه •

 بازنشانی کنید. 
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ی حفظ و نگهدار    8فصل  

 ی حفظ و نگهدار 1-8

مانند  خطرات احتمالی به دلیل کهنه شدن، فرسودگی اجزای داخلی اینورتر و همچنین تثثیرات محیطی بر روی اینورتر  

بنابراین بازرسی، نگهداری و نگهداری دوره ای روزانه باید در هنگام ذخیره    رطوبت و غیره وجود دارد.  ،دما، ذرات

 آن انجام شود.   راه اندازیسازی و بهره برداری از اینورتر و مکانیزم 

 تعمیر و نگهداری روزانه

 : موارد زیر باید قبل از راه اندازی تثیید شود 

 . یعیر طبیغ ی و بدون صدا  یعیر طبیلرزش غ بدون  •

 . یر عاد یغ ی بدون گرما •

 ط. یمح  یعیرطبیغ  یبدون دما •

 . کند ی آمپرمتر مشخصات را برآورده م •

 . کار کند   یط خوب ی فن در شرا •

 

 ی دوره ایحفظ و نگهدار 2-8

 نگهداری دوره ای  1-2-8

کنید، پس از خاموش شدن چراغ نشانگر برق مدار  هنگامی که اینورتر از نظر حرارتی نگهداری می شود، برق را قطع  

 نشان داده شده است.  1-8بررسی کنید. محتوای بررسی در جدول اصلی را

 رفع عیب  محتوای بررسی  مورد بررسی 

پیچ ترمینال های کنترل و  

 ترمینال های مدار اصلی
 پیچ ها شل هستند یا نه 

در صورت شل بودن، آنها را با  

 کنید پیچ گوشتی محکم 

 گرد و غبار را کاملاً تمیز کنید  یا گرد و غبار وجود دارد آ هیت سینک 

 گرد و غبار را کاملاً تمیز کنید  یا گرد و غبار وجود دارد آ مدار چاپی   برد

 فن های خنک کننده 
یا سر و صدا و لرزش غیرعادی  آ

 وجود دارد؟ 
 جایگزین کردن فن
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 گرد و غبار را کاملاً تمیز کنید  یا گرد و غبار وجود دارد آ المنت برق 

 خازن الکترولیتی 
  وتغییر رنگ  بد این که آیا بوی  

 وجود دارد 

خازن الکترولیتی را جایگزین  

 کنید 

 نگهداری دوره ای 1-8جدول 

 

 

 حرارتینگهداری  2-2-8

  ض ی کند. زمان تعو  ینگهدار  یرا از نظر حرارت  نورتریا  د یمدت خوب کار کند، کاربر با یطولان   ی برا  نورتریا  نکه یا  یبرا

 نشان داده شده است.   2-8در جدول  نورتریا المنت

 ملاک زمان موارد 

 سال   3تا  2 فن های خنک کننده 

 سال   5تا  4 خازن های الکترولیتی 

 سال  8تا  5 مدار چاپی برد  

 سال  10 فیوز

 ی فرکانس نورتریقطعات ا ضیتعو 2-8جدول 

 اینورتر به شرح زیر است: وضعیت کار 

 . ℃30دمای محیط: متوسط  ❖

 . 80%ضریب بار: زیر  ❖

 ساعت.  12زمان کارکرد: هر روز زیر  ❖

 

 

 ضمانت اینورتر  3-8
 : استریز طیشرکت ما در شرا یگارانت

 فقط اینورتر در محدوده ضمانت است.  .1

   دریافت ماه شرکت ما هزینه خدمات تعمیر را    15. پس از  دیده باشدماه آسیب    15در حالت عادی، اینورتر در مدت   .2

 می کند. 

 کند:  یم افت یدر زیرا ن ر یخدمات تعم نه یماه، شرکت ما هز 15در   ریز ط یشرا در .3
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a.  است.  دهی د ب یدستورالعمل توسط کاربر آس  تیعدم رعا  لیبه دل نورتریا 

b. است.  دهی د ب یآس  یرعاد یو ولتاژ غ ل یس ،یدر اثر آتش سوز نورتریا 

c. است.  دهی د  بیاشتباه آس ی کش م یدر اثر س نورتریا 

d. ببیند  بیآسی، رعادیغ ی در برنامه ها هنگام استفاده  نورتریا . 

 

 شود، اما در صورت درج در قرارداد، طبق قرارداد.   یمحاسبه م  یواقع نه یخدمات با توجه به هز نهیهز .4
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 RS485 ال ی پورت سر یپروتکل ارتباط     9فصل

 مروری بر ارتباطات 1-9

را در اختیار کاربران قرار می دهند که در آن از   RS485سری اینورترهای ما یک رابط ارتباطی کنترل صنعتی مشترک  

متصل به میزبان    slaveبرای ارتباط استفاده می شود. اینورترها را می توان به عنوان    MODBUSپروتکل استاندارد  

(، که هر دو دارای رابط ارتباطی و پروتکل یکسانی هستند، به منظور نظارت متمرکز بر  PLC ،PC)مانند کنترل کننده 

استفاده کرد   زیرمجموعهاینورترها استفاده کرد. یا می توان از یک اینورتر به عنوان میزبان و از دیگر اینورترها به عنوان 

می    یک صفحه کلید نیز متصل هستند تا به تعامل چند ماشینی اینورترها دست یابند.   RS485که همگی به رابط ارتباطی  

 با این رابط ارتباطی، به اینورترها برای کار از راه دور متصل شود. تواند  

 . پشتیبانی می کند یانتقالروش اینورتر از دو  MODBUSپروتکل ارتباطی 

، و هر کدام را می توان انتخاب کرد. در ادامه شرح مفصلی از پروتکل ارتباطی اینورتر  ASCIIو    RTUها: حالت    روش

 ارائه شده است. 

 

 ی مشخصات پروتکل ارتباط 9-2

 یشبکه ارتباط یروش ها  1-2-9

 یبه عنوان فرع   نورترینتورک با استفاده از ا ایشبکه   ی روش ها .1

 

 
 

 شبکه بندی زیر مجموعه ها   1-9شکل
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 شبکه سازی با تعامل چند ماشینی  .2

 

 
 ی نیبا تعامل چند ماش ی شبکه ساز  2-9شکل

 پروتکل ارتباطی 9-2-2

  ی نورترهایکنترل ا  یتواند برا  یم  نیا  استفاده شود.  RS485در شبکه    زیرمجموعه  ای  میزبانتواند به عنوان    یم  نورتریا

  ک ی ( به عنوان  PLC  ای  PC)  زبانیتوسط م  ایاستفاده شود،    یچند سطح  رتباطبه ا  یاب یدست  یبرا  زبانیبه عنوان م  ،  گرید

  است: ریکنترل شود. حالت ارتباط خاص به شرح ز زیرمجموعه

دستورات    میزبانشود.    یاستفاده م master-slave، در ارتباط نقطه به نقطه حالت  زیرمجموعهبه عنوان  نورتریا ❖

 دهد.  ی پاسخ نم Slave)زیرمجموعه( که   یکند، در حال یرا از آدرس پخش ارسال م

پاسخ    Slaveکه    ی کند، در حال  یشود، دستورات را از آدرس پخش ارسال م یاستفاده م  زبان یبه عنوان م  نورتریا ❖

 دهد.  ینم

 کرد.  می تنظ الیارتباط سر ا ی د یتوان با استفاده از صفحه کل یرا م نورتری نرخ باود و فرمت داده ا آدرس، ❖

 شود.   یگزارش م زبانیم مونه گیریدر برابر ن   ریپاسخ اخ م یدر فر  Slaveخطا توسط  امیپ ❖

 

 رابط ارتباطی  3-2-9

فرض در حالت    ش یپ  یدوبلکس است. پروتکل ارتباط  مهیناهمزمان و ن  الی، با انتقال سرRS485با استفاده از رابط   ارتباط

ASCII  .است 

 توقف.  تیب 2داده،    تیب   7شروع،  ت یب  1فرض:  ش ی داده پ فرمت

 . P3.09 ～ P3.12 یپارامتر ارتباط مات یاست. کد تابع تنظ bps 9600فرض  ش ی پ نرخ
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 ی مشخصات پروتکل ارتباط 9-3

 : تیساختار شخص

 (ASCII  ی)برا یکاراکتر  10 جعبه

( ی، بدون برابر2-7-1)قالب 

 

( ی فرد، برابر1-7-1)قالب 

 

( وجی ز، برابر1-7-1)قالب 

 

 

 (RTU  ی)برا یکاراکتر  11 جعبه

( ی، بدون برابر2-8-1)قالب 

 

( ی فرد، برابر1-8-1)قالب 

 

( ی زوج، برابر1-8-1)قالب 
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 ساختارهای داده ارتباطی

 ASCII حالت

 （3AH）”：“کاراکتر شروع:  فریم هدر

 آدرس بالا 
 ASCIIبا دو کد   ترکیب شده یتیب   8آدرس: آدرس 

 آدرس پایین 

 : عملکرد کد عملکرد بالا 

 عملکرد پایین  ASCIIبا دو کد   ترکیب شده یتیب   8آدرس  

 محتوای داده:  (n - 1داده ها )

n X  2با  ترکیب شده ی تیب  8داده  ی محتوا  X n   کدASCII،    که در

   ASCIIکد  8 ، حداکثرn <= 4در پست،  نییآن بالا در جلو و پا

 ---------- 

 0داده های  

 : LRC یکد بررس بالا   LRCچک 

 پایین  LRCچک  ASCIIبا دو کد   ترکیب شدهکد چک  8

 ی: ان یپا کاراکتر پایان بالا 

END Hi = CR(0DH) ،END Lo = CR(0AH) پایان 

 RTU حالت

     10ms بدون سیگنال ورودی برای بیش از یا برابر با  شروع 

 بیتی  8آدرس:  آدرس باینری  آدرس 

 بیتی  8کد عملکرد: آدرس باینری  عملکرد 

 (n - 1داده ها )
 : محتوای داده

N X  ی،تیب  8داده  ی محتواN <= 8 ،  بایت  8کمتر از 
 ---------- 

 0داده های  

 کد بررسی   CRC بالا   CRCچک 

 شده  ب یترک یتیب   8 ی نریکد با 2با CRC یتیب 16 یکد بررس پایین  CRCچک 

     10ms بدون سیگنال ورودی برای بیش از یا برابر با  پایان
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 آدرس 

00H   :شود   پخش می اینورتر از ه چیز هم 

01H   :01 با آدرس ارتباط با اینورتر 

0FH   : 15 با آدرس ارتباط با اینورتر 

10H  :254 و غیره حداکثر تا 15 با آدرس  اینورتر با  ارتباط）FEH ) 

 عملکرد و کد داده: 

03H  یک رجیستر  از ها  داده :  خواندن 

06H  بنویسید رجیستر  در را ها  :  داده . 

08H  :  حلقه تشخیص 

 رجیستر  یک از ها  داده   خواندن :03H عملکرد کد

 (خروجی جریان)  رجیستر 2104H خواندن داده ها از آدرس :به عنوان مثال

 

 : ASCII حالت

 پاسخ به فرمت رشته اطلاعات  درخواست فرمت رشته اطلاعات 

 3AH----”：“ هدر 3AH----”：“ هدر

 آدرس 
“0”----30H 

 آدرس 
“0”----30H 

“1”----31H “1”----31H 

 کد عملکرد 
“0”----30H 

 کد عملکرد 
“0”----30H 

“3”----33H “3”----33H 

 محتوا 

“2”----32H 

 شماره اطلاعات 
“0”----30H 

“1”----31H 

“0”----30H 
“2”----32H 

“4”----34H محتوای آدرس 

2104H 

“0”----30H 

“0”----30H 

“0”----30H 

“0”----30H 
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 پاسخ به فرمت رشته اطلاعات  درخواست فرمت رشته اطلاعات 

 LRCچک 
LRC CHECK 

 “D” ---44H  چکLRC “D” ---44H 

“7” ---37H “7” ---37H 

 CR ---0DH پایان END CR ---0DH پایان

LF ---0AH LF ---0AH 
 

 RTU حالت

 پاسخ به فرمت رشته اطلاعات  درخواست فرمت رشته اطلاعات 

 01H آدرس  01H آدرس 

 03H کد عملکرد  03H کد عملکرد 

 02H شماره اطلاعات  21H محتوا 

CRC CHECK 

 Low 

04H  00 محتواH 

E8H 
CRC CHECK 

 Low 
00H 

0EH 

CRC CHECK 

 High 4BH 
CRC CHECK 

 High 37H 

 نوشتن رجیستر.   برای : 06Hکد عملکرد 

 .  01H نورتریبه آدرس ا  P0.02=50.00HZکد تابع  نوشتن  :عنوان مثال به

 : ASCII حالت

 پاسخ به فرمت رشته اطلاعات  درخواست فرمت رشته اطلاعات 

 3AH----”：“ هدر 3AH----”：“ هدر

 آدرس 
“0”----30H 

 آدرس 
“0”----30H 

“1”----31H “1”----31H 

 کد عملکرد 
“0”----30H 

 کد عملکرد 
“0”----30H 

“6”----36H “6”----36H 
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 پاسخ به فرمت رشته اطلاعات  درخواست فرمت رشته اطلاعات 

 محتوا 

“0”----30H 

 محتوا 

“0”----30H 

“0”----30H “0”----30H 

“0”----30H “0”----30H 

“2”----32H “2”----32H 

“1”----31H 

 محتوای آدرس

2104H 

“1”----31H 

“3”----33H “3”----33H 

“8”----38H “8”----38H 

“8”----38H “8”----38H 

 LRCچک 
--- “5 ” 35H 

 LRCچک 
--- “5 ” 35H 

“C” ---43H “C” ---43H 

 پایان
CR ---0DH 

 پایان
CR ---0DH 

LF ---0AH LF ---0AH 

 

 RTU حالت

 پاسخ به فرمت رشته اطلاعات  درخواست فرمت رشته اطلاعات 

 01H آدرس  00H آدرس 

 06H کد عملکرد  06H کد عملکرد 

 محتوا 

00H 

 محتوا 

00H 

02H 02H 

13H 13H 

88H 88H 

 25H پایین  CRCچک  25H پایین  CRCچک 

 5CH بالا  CRCچک  5CH بالا  CRCچک 
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 : تست حلقه ارتباطی08Hکد عملکرد 

برای آزمایش ارتباط بین تجهیزات کنترل اصلی و اینورتر استفاده می شود. اینورتر پیام را از تجهیزات اصلی    فرماناین 

 کنترل دریافت وبه آن ارسال می کند.  

 

 : ASCII حالت

 پاسخ به فرمت رشته اطلاعات  درخواست فرمت رشته اطلاعات 

 3AH----”：“ هدر 3AH----”：“ هدر

 آدرس 
“0”----30H 

 آدرس 
“0”----30H 

“1”----31H “1”----31H 

 کد عملکرد 
“0”----30H 

 کد عملکرد 
“0”----30H 

“8”----38H “8”----38H 

 محتوا 

“0”----30H 

 محتوا 

“0”----30H 

“1”----31H “1”----31H 

“0”----30H “0”----30H 

“2”----32H “2”----32H 

“0”----30H 

 محتوای آدرس

2104H 

“0”----30H 

“3”----33H “3”----33H 

“0”----30H “0”----30H 

“4”----34H “4”----34H 

 LRCچک 
“E” ----45H 

 LRCچک 
“E” ----45H 

“D” ----44H “D” ----44H 

 پایان
CR ----0DH 

 پایان
CR ----0DH 

LF ----0AH LF ----0AH 
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 RTU حالت

 به فرمت رشته اطلاعات پاسخ  درخواست فرمت رشته اطلاعات 

 01H آدرس  01H آدرس 

 08H کد عملکرد  08H کد عملکرد 

 محتوا 

01H 

 محتوا 

01H 

02H 02H 

03H 03H 

04H 04H 

 41H پایین  CRCچک  41H پایین  CRCچک 

 04H بالا  CRCچک  04H بالا  CRCچک 

 

 کد:  ی بررس

  ASCII تی: کد دو با ASCII حالت

 محاسبه:  روش

است که به   " کارکرد  یداده ها"به   " یآدرس فرع" از  تی با  انباشت مداوم روش  LRC، محاسبه  ام یارسال پ ان یپا یبرا

  1  ه اضافهکند، سپس ب   یرا معکوس م  یتی ب   8  یگذارد، داده ها  یشود، منتقل کردن را کنار م  ینم  لیتبد  ASCIIکد  

بالا در    تیبابازبینی،    محدودهدر    ی ریهنگام قرار گ  ؛شود  ی م  ل یتبد  ASCIIبه کد  شده و در نهایت  به مکمل(    لی)تبد

 . ردیگ ی در عقب قرار م  نییپا تیجلو، با

  مجموع با  آن    سهیو مقا  یافتیدر  یداده ها  یجمع کنترلمحاسبه    یبرا  LRC، از همان روش  امیپ  افتیدر  یانتها  یبرا 

(checksum )اشتباه   یافتیدر ام یاست. اگر برابر نباشد، پ ح یصح ی افتیدر امی، پاشند. اگر برابر ب شود یاستفاده م یافتیدر

  ی ادامه م  ی بعد م یفر  ی داده ها افت یبه در انیپادرکه   یشود، در حال  ی بدون پاسخ رد م ام یدر صورت خطا، قاب پاست. 

 دهد. 

 هگز 16از  تی: دو با RTU حالت

در  ؛  شود ی اضافه م ام یارسال محاسبه و به پ انیاست. در پا تیب   16 ی نریاست که شامل مقدار با ت یدو با  CRCدامنه 

 است.  ام یپ نیآخر  CRC ی بالا  تیبا نیبنابرا .  شودی بالا در پشت اضافه م  تیکم در جلو و با  تیکه با یحال
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کند، اگر    یم  سهیمقا  افتیدر دامنه در  CRCکند و آن را با    یرا مجدداً محاسبه م  ام یپ  CRCکننده    افتیدستگاه در

شود   یکنار گذاشته م ام یپ میو فر وجود دارد   ییخطا یافتی در  امیاست که در پ یمعن  نیدو مقدار متفاوت باشند، به ا نیا

منتظر اطلاعات فر  یپاسخ  چیکه ه  درحالی اما  ندارد.  به    CRC  یجمع کنترلمحاسبه    روش.  ماند   یم  یبعد   میوجود 

 اشاره دارد.  MODBUSپروتکل 

 توصیف عملکرد آدرس پارامتر  تعریف 

 نورتر یدستورات به ا

(06H) 

2000H 

0001H：RUN 

0002H：FWD 

0003H：REV 

0004H：JOG 

0005H：FWD JOG 

0006H：REV JOG 

0007H：DEC and STOP 

0008H：STOP 

0009H：JOG STOP 

2001H تنظیمات فرکانس 

 نظارت بر اینورتر

（03H） 

2100H  خواندن کدError 

2101H 

 حالت اینورتر

:BIT0 کارکردن  : 1 ،    توقف :0      ،علامت توقف 

BIT1عادی  :0 ؛   ولتاژ کم :1   ،: علامت ولتاژکم 

BIT2  علامت :FWD/REV،   1: REV0    ؛ : FWD 

BIT3 : علامتJOG ،  1: JOG 0    ؛: NON JOG 

BIT4 :،غیر بسته  :0      ؛هبست :1    کنترل حلقه بسته 

BIT5 : غیر نوسان  :0      ؛ننوسا :1  فرکانس نوسان،  علامت 

BIT6:  کارکرد  علامتPLC،     

 PLCعدم کارکرد   :0       ؛ PLCدکارکر:1 

BIT7:   ،ترمینال  سرعت چند مرحله ای 

 غیر چند مرحله ای  :0    ؛چند مرحله ای:1

BIT8: ،بدون کارکرد عادی  :0     ؛عادی :1   کارکرد عادی 
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BIT9 :،خیر.  :0؛    بله  : 1    فرکانس از ترمینال مشترک 

BIT10 :خیر.  :0؛    بله  : 1،   فرکانس از ورودی آنالوگ 

BIT11 :  خیر.  : 0؛    بله  :1دستورات کارکرد از ترمینال مشترک 

BIT12: ،خیر.  :0؛    بله  : 1  پارامتر حفاظت با رمز عبور 

 

2102H خواندن تنظیمات فرکانس 

2103H   خواندن فرکانس خروجی 

2104H  خواندن جریان خروجی 

2105H خواندن باس ولتاژ 

2106H  خواندن ولتاژ خروجی 

2107H  خواندن سرعت موتور 

2108H  خواندن دمای ماژول 

2109H  آنالوگ خواندن ورودی VI 

210AH  آنالوگ خواندن ورودی  CI  

210BH  خواندن نسخه نرم افزار 

210CH  خواندن حالت ترمینال اینورتر 

210DH  خواندن تنظیمات فشار 

210EH  خواندن فیدبک فشار 

 

 توصیف عملکرد آدرس پارامتر  تعریف 

 خواندن کد عملکرد

(03H) 

GGnnH 
GG عملکرد : شماره کد 

nn : شماره کد عملکرد 
 کد عملکرد پاسخگو 

 عملکرد کد خواندن

(06H) 

GGnnH 
GG شماره کد عملکرد : 

nn : شماره کد عملکرد 
 نوشتن کد عملکرد در اینورتر 
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 کد خطا: 

 توصیف کدخطا

01H  :03خطای کد عملکرد. قابل شناسایی نیستH, 06H, 08H 

02H  خطای آدرس. قابل شناسایی نیست 

03H از حد  شیب خطای داده. داده 
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